DZIENNIK USTAW

RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ

Warszawa, dnia 30 marca 2012 r.

Poz. 352

ROZPORZADZENIE
MINISTRA ADMINISTRACJI I CYFRYZACJIY

z dnia 14 lutego 2012 r.
w sprawie osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych

Na podstawie art. 19 ust. 1 pkt 6 ustawy z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. z 2010 r.
Nr 193, poz. 1287) zarzadza sig¢, co nastepuje:

Rozdziat 1
Przepisy ogdlne

§ 1. Rozporzadzenie okresla:

1) organizacje, tryb i standardy techniczne zaktadania i utrzymywania podstawowych osnéw geodezyjnych, grawime-
trycznych i magnetycznych oraz szczegdétowych osnow geodezyjnych;

2) szczegdlowy zakres informacji gromadzonych w bazie danych panstwowego rejestru podstawowych osnéw geodezyj-
nych, grawimetrycznych i magnetycznych oraz w bazie danych szczegdétowych osnow geodezyjnych;

3) standardy techniczne dotyczace tworzenia, aktualizacji i udostepniania baz, o ktorych mowa w pkt 2.

§ 2. llekro¢ w rozporzadzeniu jest mowa o:

1) klasie osnowy — rozumie si¢ przez to ceche¢ osnowy okreslajaca jej znaczenie w pracach geodezyjnych i kartograficz-
nych, kolejno$¢ wilaczania punktéw osnowy do procesu wyrownywania, a takze doktadnos$¢ okreslenia po wyréwnaniu
obserwacji;

2) osnowie wielofunkcyjnej — rozumie si¢ przez to osnowe, ktorej punkty spetniajg jednoczesnie kryteria okreslone dla co
najmniej dwoch rodzajéw osnowy;

3) punkcie osnowy — rozumie si¢ przez to punkt, ktéry ma potozenie wyznaczone w panstwowym systemie odniesien prze-
strzennych, na ktorym wyznaczono wielko$¢ fizyczna, charakterystyczng dla okreslonego rodzaju osnowy, oraz btad jej
wyznaczenia, ma niepowtarzalny numer, zostal oznaczony w terenie znakiem geodezyjnym, ma sporzadzony opis topo-
graficzny oraz ktorego dane sg umieszczone w pafnstwowym zasobie geodezyjnym i kartograficznym prowadzonym
przez uprawniony do tego organ;

4) systemie ASG-EUPOS — rozumie si¢ przez to uruchomiong w 2008 r. ogdlnopolska sie¢ stacji referencyjnych zarzadza-
ng przez Glowny Urzad Geodezji i Kartografii;

5) wykonawcy — rozumie si¢ przez to podmiot lub jednostke organizacyjng, o ktorych mowa w art. 11 ustawy z dnia
17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne, lub osoby dziatajace w ich imieniu;

6) wysokosci geodezyjnej — rozumie si¢ przez to odlegtos¢ danego punktu od powierzchni elipsoidy odniesienia mierzong
wzdtuz normalnej do elipsoidy.

D Minister Administracji i Cyfryzacji kieruje dzialem administracji rzadowej — administracja publiczna, na podstawie § 1 ust. 2 pkt 1 roz-
porzadzenia Prezesa Rady Ministrow z dnia 18 listopada 2011 r. w sprawie szczegdtowego zakresu dziatania Ministra Administracji
i Cyfryzacji (Dz. U. Nr 248, poz. 1479).
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Rozdziat 2

Organizacja i tryb zakladania i utrzymywania podstawowych osnéw geodezyjnych, grawimetrycznych
i magnetycznych oraz szczegélowych osnow geodezyjnych

§ 3. 1. Osnowy geodezyjna, grawimetryczng i magnetyczng dzieli si¢ wedlug kryterium doktadnosci i sposobu ich za-
ktadania na osnowe podstawowa fundamentalng, osnowe podstawowa bazowa i osnowe szczegdtowa.

2. Niezaleznie od podziatu, o ktorym mowa w ust. 1, wprowadza si¢ podzial osnow geodezyjnej, grawimetrycznej
i magnetycznej na klasy, oznaczane cyframi arabskimi, w ktérych: osnowa podstawowa fundamentalna jest osnowa 1. kla-
sy, osnowa podstawowa bazowa jest osnowa 2. klasy, a osnowa szczegdtowa jest osnowa 3. klasy.

3. Podstawowym kryterium zaliczenia punktu osnowy do odpowiedniej klasy jest doktadno$¢ wyznaczenia wielkosci
wiasciwych dla danego rodzaju osnowy, okre§lona przez wartos¢ bledu sredniego wyznaczonej wielkosci.

§ 4. 1. Podstawowe fundamentalne osnowy geodezyjna, grawimetryczna i magnetyczng stanowig punkty wyznaczone
w sieciach o najwyzszej doktadnosci, ktore przenosza na obszar kraju:

1) w przypadku osnowy geodezyjnej — geodezyjny uktad odniesienia i uktad wysokosci, o ktorych mowa w przepisach
wydanych na podstawie art. 3 ust. 5 ustawy z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne, zwanej dalej
,Lustawa’’;

2) w przypadku osnowy grawimetrycznej — europejski grawimetryczny uktad odniesienia, okreslony przez jednolita euro-
pejska sie¢ grawimetryczna, ktorego fizyczng realizacjg na obszarze kraju sa punkty absolutne, na ktoérych pomiary
przyspieszenia sity cigzkosci Ziemi zostaly wykonane grawimetrami absolutnymi, ktére uczestniczyly co najmniej
w dwoch miedzynarodowych kampaniach poréwnawczych;

3) w przypadku osnowy magnetycznej — europejski magnetyczny uktad odniesienia, okreslony przez sie¢ obserwatoriow
magnetycznych w Europie, ktorego fizyczng realizacjg na obszarze kraju sg magnetyczne punkty wiekowe, na ktorych
pomiary warto$ci elementéw pola magnetycznego Ziemi zostaty odniesione do wartosci okre§lonych w obserwatorium
magnetycznym.

2. Podstawowe bazowe osnowy geodezyjna, grawimetryczng i magnetyczng stanowia punkty wyznaczone w sieciach
o najwyzszej dokladnosci, rozmieszczone rdwnomiernie na obszarze calego kraju, realizujace na tym obszarze uktady od-
niesienia, o ktérych mowa w ust. 1.

3. Szczegodtowa osnowe geodezyjna stanowia punkty wyznaczone w sieciach bedacych rozwinigciem podstawowej
osnowy geodezyjnej. Stopien zageszczenia punktow jest zroznicowany w zaleznosci od stopnia zurbanizowania terenu,
wickszy na terenach zabudowanych lub przeznaczonych pod inwestycje, a mniejszy na terenach rolnych i le$nych, przy
czym przeznaczenie terenu okresla si¢ na podstawie miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego, a w przypadku
jego braku na podstawie kierunkéw zmian w przeznaczeniu terenéw, okreslonych w studium uwarunkowan i kierunkow
zagospodarowania przestrzennego gminy.

§ 5. 1. Zaktadanie osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych polega na zatozeniu nowych znakow geo-
dezyjnych i wykonaniu pomiaréw.

2. Okresowe modernizacje osnow, o ktorych mowa w § 3 ust. 1, polegajace w szczegdlnosci na: przegladzie punktow,
odtworzeniu lub zatozeniu nowych znakéw geodezyjnych i urzadzen zabezpieczajacych te znaki oraz wykonaniu pomia-
réw, przeprowadza si¢ w celu doprowadzenia ich do stanu odpowiadajacego standardowi technicznemu, o ktérym mowa
w § 13, przy czym:

1) modernizacj¢ podstawowej osnowy geodezyjnej przeprowadza si¢ nie rzadziej niz co 20 lat, a osnowy zaktadanej meto-
dami satelitarnymi nie rzadziej niz co 10 lat;

2) modernizacj¢ podstawowej osnowy grawimetrycznej i podstawowej osnowy magnetycznej przeprowadza si¢ nie rza-
dziej niz co 20 lat, a pomiary elementdéw pola magnetycznego Ziemi na magnetycznych punktach wiekowych wykonu-
je si¢ nie rzadziej niz co 5 lat;

3) modernizacje¢ szczegolowej osnowy geodezyjnej przeprowadza si¢ w miarg potrzeb wynikajacych z rozwoju gospodar-
czego kraju, a miejscowo takze w trakcie wykonywania innych prac geodezyjnych i kartograficznych;

4) podczas modernizacji osnowy szczegdlowej przegladowi podlegaja wszystkie punkty osnowy podstawowej potozone
na obszarze modernizowanej 0snowy.
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§ 6. 1. Punkty osnowy stabilizuje si¢ w terenie znakami geodezyjnymi w sposob i w miejscach zapewniajacych ich wie-
loletnie przetrwanie.

2. Punkt osnowy moze mie¢ trwale stabilizowane punkty ekscentryczne, ktore zalicza si¢ do tej samej klasy osnowy.
3. Dla kazdego punktu osnowy wykonuje si¢ opis topograficzny umozliwiajacy:
1) odnalezienie i zidentyfikowanie punktu;

2) odtworzenie miejsca potozenia punktu.

§ 7. 1. Metody i technologie pomiaru stosowane przy zaktadaniu osndéw, o ktérych mowa w § 3 ust. 1, majg by¢ tak
dobrane, aby wykonawcy tych prac oraz organy Shuzby Geodezyjnej i Kartograficznej miaty mozliwo$¢ dokonywania kon-
troli na poszczeg6lnych etapach tych prac, ktora polegataby w szczegdlnosci na:

1) co najmniej dwukrotnym, niezaleznym wykonywaniu pomiarow i obliczen;
2) wykonywaniu obserwacji nadliczbowych;

3) porownywaniu wynikéw pomiaru i obliczen w celu wykrycia i eliminacji bledéw grubych, przy czym za btad gruby
nalezy uwazaé blad, ktoérego wartos$¢ przekracza co najmniej trzykrotnie oszacowang wielkos$¢ btedu pomiaru lub obli-
czen, a takze oczywista omytke, w szczegdlnosci: w jednostkach albo zakresie pomiaru.

2. Instrumenty i przymiary uzywane przy zaktadaniu i modernizacji osnow, o ktorych mowa w § 3 ust. 1, powinny mie¢
przeprowadzone podstawowe i okresowe badania techniczne i wyznaczone poprawki komparacyjne.

3. Badania podstawowe i okresowe instrumentow i przymiaréw wykonuje si¢ w laboratoriach upowaznionych do wyda-
wania certyfikatow zgodnosci, na zasadach okreslonych w ustawie z dnia 11 maja 2001 r. — Prawo o miarach (Dz. U.
72004 r. Nr 243, poz. 2441, z p6zn. zm.?).

4. Przed rozpoczgciem pomiardw i po ich zakonczeniu, a takze w przypadku zaistnienia podejrzen co do zmiany warto-
$ci parametrow technicznych instrumentéw i przymiaréw, wykonuje si¢ dodatkowe pomiary sprawdzajace.

5. Pomiarow sprawdzajacych, o ktérych mowa w ust. 4, dokonuje wykonawca prac.

6. Dokumenty potwierdzajace wykonanie badan technicznych i pomiaréw sprawdzajacych, o ktérych mowa w ust. 2—4,
dotacza si¢ do geodezyjnej dokumentacji technicznej.

§ 8. 1. Przed rozpoczegciem pomiaréw sprawdza si¢ stan znaku geodezyjnego, a w przypadku zaistnienia podejrzen co
do zmiany potozenia znaku wykonuje si¢ dodatkowe pomiary sprawdzajace, natomiast w odniesieniu do:

1) punktu osnowy grawimetrycznej — przed rozpoczg¢ciem pomiaru dokonuje si¢ sprawdzenia gradientu pionowego sity
cigzkosci Ziemi;

2) punktu osnowy magnetycznej — przed rozpoczgciem pomiaru dokonuje si¢ sprawdzenia gradientu poziomego pola mag-
netycznego Ziemi.

2. Pomiary osnéw wykonuje si¢ w odniesieniu do centra znaku geodezyjnego, przy czym centrem jest odpowiednio:

1) dla punktow osnowy stabilizowanych wielopoziomowo — fizycznie zaznaczony centr znaku podziemnego albo zasadni-
czego elementu znaku;

2) dla punktéw osnowy stabilizowanych jednopoziomowo — fizycznie zaznaczony $rodek znaku;

3) dla punktéw osnowy wysokosciowej — najwyzszy punkt zasadniczego elementu znaku.

§ 9. Obserwacje wyréwnuje si¢ w sposob Scisty, metoda najmniejszych kwadratow, przy zatozeniu bezbtedno$ci punk-
tow nawigzania, jezeli wyrdéwnanie wykonuje si¢ z wymogiem punktow nawigzania.

2 Zmiany tekstu jednolitego wymienionej ustawy zostaly ogloszone w Dz. U. z 2005 r. Nr 163, poz. 1362 i Nr 180, poz. 1494, z 2006 r.
Nr 170, poz. 1217 i Nr 249, poz. 1834, z 2007 r. Nr 176, poz. 1238, z 2008 r. Nr 227, poz. 1505, z 2009 r. Nr 18, poz. 97 i Nr 91,
poz. 740, z 2010 r. Nr 66, poz. 421 i Nr 107, poz. 679 oraz z 2011 r. Nr 64, poz. 332.
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§ 10. 1. Dopuszcza si¢ stosowanie nowych metod pomiaru, typdw instrumentdéw pomiarowych i konstrukeji geome-
trycznych sieci punktow, wynikajacych z postgpu technicznego i technologicznego, pod warunkiem uzyskania doktadnosci
wyznaczen wynikowych okreslonych rozporzadzeniem.

2. Dopuszcza si¢ stosowanie modeli matematycznych, zalecanych do stosowania przez Miedzynarodowa Asocjacje
Geodezji (IAG), opisujacych geometryczne lub fizyczne parametry Ziemi i jej orientacje w przestrzeni, do okreslenia reduk-
cji pomiaréw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych, pod warunkiem uzyskania doktadno$ci wyznaczen wyni-
kowych okreslonych rozporzadzeniem.

3. Redukcje pomiardw i obliczenia prowadzi si¢ z precyzja o jeden rzad wiekszg od doktadnosci wynikow koncowych.

§ 11. Kierowanie pracami geodezyjnymi i kartograficznymi zwigzanymi z zaktadaniem lub modernizacja podstawo-
wych osndéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych, a takze szczegétowych osnow geodezyjnych, powierza si¢
osobom posiadajgcym uprawnienia zawodowe, o ktérych mowa w art. 43 pkt 3 ustawy.

§ 12. 1. Geodezyjna dokumentacj¢ techniczng z zaktadania i modernizacji osnow geodezyjnych, grawimetrycznych
i magnetycznych przekazuje si¢ do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego.

2. Dokumentacje, o ktorej mowa w ust. 1, przekazuje si¢ za pomoca srodkéw komunikacji elektronicznej albo na infor-
matycznych nosnikach danych, a jezeli byly wykonywane dokumenty w formie analogowej, przekazuje si¢ oryginaly tych
dokumentdéw niezaleznie od formy cyfrowe;j.

3. Operat techniczny zawierajacy dokumentacje, o ktorej mowa w ust. 1, podpisuje wykonawca, a poszczegdlne doku-
menty podpisuje osoba kierujaca pracami.

§ 13. Standard techniczny zaktadania i utrzymywania podstawowych osnéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magne-
tycznych oraz szczegdtowych osnow geodezyjnych okresla zatacznik nr 1 do rozporzadzenia.

Rozdziat 3

Zakres informacji gromadzonych w bazie danych panstwowego rejestru podstawowych osnéw geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych oraz w bazie danych szczegélowych osnéw geodezyjnych

§ 14. 1. Baza danych panstwowego rejestru podstawowych osndéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych
oraz baza danych szczegdtowych osnéw geodezyjnych stanowia cze$¢ sktadowa panstwowego zasobu geodezyjnego i kar-
tograficznego.

2. Bazy danych, o ktérych mowa w ust. 1, s3 prowadzone w systemie teleinformatycznym i obejmuja:
1) dane oraz informacje, o ktérych mowa w § 15 ust. 112;
2) ustugi udostepniania danych;
3) funkcje importu i eksportu danych;
4) funkcje importu danych z rejestrow publicznych, o ktéorych mowa w art. 4 ust. la pkt 2, 4, 51 6 oraz w ust. 1b ustawy.

§ 15. 1. W bazie danych panstwowego rejestru podstawowych osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycz-
nych gromadzi si¢ dane oraz zbiory obserwacji i opracowan wynikoéw tych obserwacji, odnoszace si¢ do osnow podstawo-
wych zalozonych na obszarze catego kraju.

2. W bazie danych szczegdtowych osnow geodezyjnych gromadzi si¢ dane oraz zbiory obserwacji i opracowan wyni-
koéw tych obserwacji, odnoszace si¢ do osnow szczegotowych zatozonych na obszarze wlasciwego powiatu.

3. Specyfikacj¢ modelu pojeciowego baz danych, o ktérych mowa w ust. 1 i 2, w postaci schematu aplikacyjnego UML
okresla zatacznik nr 2 do rozporzadzenia.

§ 16. 1. Dane gromadzone w bazie danych, o ktoérej mowa w § 15 ust. 1, obejmuja co najmniej:
1) numery punktéw podstawowych osnéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych;

2) wspolrzedne 1 wysoko$ci w panstwowym systemie odniesien przestrzennych;
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3) btedy $rednie wspotrzednych i wysokosci po wyrdwnaniu;
4) opisy topograficzne.

2. Dane, o ktorych mowa w § 15 ust. 1, w zalezno$ci od rodzaju osnowy obejmuja dane wskazane w ust. 1 oraz dane
dotyczace:

1) wartosci przewyzszen;
2) wartosci przyspieszenia silty cigzkosci;
3) wartosci elementéw pola magnetycznego Ziemi.

3. Zbiory obserwacji, o ktorych mowa w § 15 ust. 1, w zaleznosci od rodzaju osnowy obejmujg dane wskazane
w ust. 1 pkt 1 oraz dane dotyczace:

1) wartosci obserwowanych i wyréwnanych;

2) charakterystyk doktadnosciowych obserwacji.

4. Dane gromadzone w bazie danych, o ktérej mowa w § 15 ust. 2, obejmuja co najmniej:
1) numery punktow szczegdtowych osndéw geodezyjnych;
2) wspotrzedne 1 wysoko$ci w panstwowym systemie odniesien przestrzennych;
3) bledy srednie wspotrzednych i wysokos$ci po wyréwnaniu,
4) opisy topograficzne.

5. Dane, o ktérych mowa w § 15 ust. 2, w przypadku osnowy wysokosciowej obejmujg dane wskazane w ust. 4 oraz
przewyzszenia.

6. Zbiory obserwacji, o ktorych mowa w § 15 ust. 2, obejmuja dane wskazane w ust. 4 pkt 1 oraz dane dotyczace:
1) wartosci obserwowanych i wyrownanych;

2) charakterystyk doktadnosciowych obserwacji.

§ 17. 1. Bazy danych, o ktérych mowa w § 15 ust. 112, tworzy si¢ wedtug nastepujacych zatozen:

1) jednostka organizacyjng gromadzenia danych, obserwacji i informacji jest punkt osnowy wystepujacy jako punkt poje-
dynczy albo zesp6t punktéw, obejmujacy: punkt gtowny, ekscentry, punkty przeniesienia i punkty kierunkowe;

2) kazdy punkt otrzymuje identyfikator niezmienny i niepowtarzalny w skali catego kraju, wedtug ktoérego sa grupowane
dane i informacje;

3) kazdemu punktowi osnowy, niezaleznie od rodzaju osnowy, przypisuje si¢ atrybuty odnoszace si¢ do:

a) obiektu OS_OgolnyPunktOsnowy, zwanego dalej ,,OPO”, zawierajacego relacje pomigdzy rodzajami osnow, przed-
stawionego w tabeli nr 1 zalacznika nr 3 do rozporzadzenia,

b) obiektu BT OperatTech, zawierajacego informacje o zrodle pochodzenia danych, przedstawionego w tabeli nr 32
zatgcznika nr 3 do rozporzadzenia;

4) punktowi osnowy poziomej przypisuje si¢ odpowiednio: atrybuty OPO oraz atrybuty przedstawione w tabelach
nr 8 19 zatacznika nr 3 do rozporzadzenia;

5) punktowi osnowy wysokosciowej przypisuje si¢ odpowiednio: atrybuty OPO oraz atrybuty przedstawione w tabelach
nr 57 zalacznika nr 3 do rozporzadzenia;

6) punktowi osnowy grawimetrycznej przypisuje si¢ odpowiednio: atrybuty OPO oraz atrybuty przedstawione w tabelach
nr 3 i 4 zatacznika nr 3 do rozporzadzenia;

7) punktowi osnowy magnetycznej przypisuje si¢ odpowiednio: atrybuty OPO oraz atrybuty przedstawione w tabeli
nr 2 zatgcznika nr 3 do rozporzadzenia.
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2. Wartosci atrybutow obiektow, o ktorych mowa w ust. 1 pkt 3—7, sa zawarte w tabelach nr 19-41 zatacznika nr 3 do
rozporzadzenia.

3. Zbiory obserwacji, w zaleznosci od rodzaju osnowy, obejmuja odpowiednio:

1) wykonywane na punktach osnowy poziomej:
a) obserwacje satelitarne przedstawione w tabelach nr 10 i 18 zatacznika nr 3 do rozporzadzenia,
b) obserwacje katowe przedstawione w tabelach nr 11, 14 1 15 zatacznika nr 3 do rozporzadzenia,

c¢) obserwacje odlegtosci przedstawione w tabeli nr 17 zatacznika nr 3 do rozporzadzenia;

2) wykonywane na punktach osnowy wysokosciowe;j:
a) obserwacje satelitarne przedstawione w tabelach nr 10 i 18 zatacznika nr 3 do rozporzadzenia,

b) obserwacje przewyzszen przedstawione w tabelach nr 6 i1 7 zatgcznika nr 3 do rozporzadzenia;

3) wykonywane na punktach osnowy grawimetryczne;j:

a) obserwacje absolutne przyspieszenia sity ci¢zkosci Ziemi przedstawione w tabeli nr 13 zalacznika nr 3 do rozporza-
dzenia,

b) obserwacje wzgledne przyspieszenia sity cigzkosci Ziemi przedstawione w tabelach nr 4 i 13 zatgcznika nr 3 do roz-
porzadzenia;

4) obserwacje elementéw pola magnetycznego Ziemi wykonywane na punktach osnowy magnetycznej przedstawione
w tabeli nr 17 zatacznika nr 3 do rozporzadzenia.

Rozdziat 4

Standardy techniczne dotyczace tworzenia, aktualizacji i udostepniania bazy danych panstwowego rejestru
podstawowych osnoéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych
oraz bazy danych szczegélowych osnéw geodezyjnych

§ 18. 1. Bazg danych panstwowego rejestru podstawowych osnéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych
oraz odpowiadajace jej zbiory obserwacji tworzy si¢ w oparciu o baz¢ danych podstawowych osnéw geodezyjnych, grawi-
metrycznych i magnetycznych prowadzong przez Gtéwnego Geodete Kraju.

2. Bazg danych szczegotowych osnow geodezyjnych oraz odpowiadajace jej zbiory obserwacji tworzy si¢ w oparciu
o0 bazy szczegdtowych osndéw geodezyjnych prowadzone przez starostow.

3. Dane oraz systemy zarzadzania bazami danych, o ktéorych mowa w ust. 1 i 2, zapisuje si¢ na informatycznych nosni-
kach danych.

§ 19. 1. Biezaca aktualizacje baz danych, o ktorych mowa w § 15 ust. 1 i 2, wykonuje si¢ na podstawie:
1) rejestrow publicznych, o ktorych mowa w art. 4 ust. 1a pkt 2, 4, 5 1 6 oraz ust. 1b ustawy;

2) zmian zgtoszonych przez organy administracji publicznej, a stwierdzonych podczas wykonywania prac geodezyjnych
i kartograficznych.

2. Kompleksowg aktualizacj¢ baz danych, o ktorych mowa w § 15 ust. 11 2, wykonuje si¢ bezposrednio po zakonczeniu
prac geodezyjnych, na podstawie geodezyjnej dokumentacji technicznej, o ktorej mowa w § 12 ust. 1.

§ 20. 1. Udostepnianie bazy danych panstwowego rejestru podstawowych osndéw geodezyjnych, grawimetrycznych
i magnetycznych oraz bazy danych szczegétowych osnow geodezyjnych odbywa si¢ poprzez geoportal infrastruktury infor-
macji przestrzennej, o ktérym mowa w art. 13 ust. 1 ustawy z dnia 4 marca 2010 r. o infrastrukturze informacji przestrzennej
(Dz. U. Nr 76, poz. 489).

2. Dane sa udostgpniane w zestandaryzowanych zbiorach informacji, obejmujacych:
1) zbior podstawowy — zawierajacy dane wymienione w tabeli nr 1 zatacznika nr 3 do rozporzadzenia,

2) zbiodr rozszerzony — zawierajacy dane wymienione w tabeli nr 1 zatacznika nr 3 do rozporzadzenia oraz odpowiednio:
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a) w odniesieniu do punktow osnowy poziomej — zawierajacy dane wymienione w tabelach nr 8 i 9 zatacznika nr 3 do
rozporzadzenia,

b) w odniesieniu do punktéw osnowy wysoko$ciowej — zawierajacy dane wymienione w tabelach nr 5-7 zatacznika
nr 3 do rozporzadzenia,

¢) w odniesieniu do punktow osnowy grawimetrycznej — zawierajacy dane wymienione w tabelach nr 3 i 4 zalacznika
nr 3 do rozporzadzenia,

d) w odniesieniu do punktéw osnowy magnetycznej — zawierajacy dane wymienione w tabeli nr 2 zalacznika nr 3 do
rozporzadzenia,

3) zbior zupelny — zawierajacy dane wymienione w tabelach nr 1-18 zatacznika nr 3 do rozporzadzenia

— przy czym udostepniane dane mogg dotyczy¢ jednego albo wielu rodzajow osnow.

§ 21. Funkcje importu i eksportu danych sa realizowane zgodnie ze schematem aplikacyjnym GML, ktory okresla za-
facznik nr 4 do rozporzadzenia.

Rozdziat 5
Przepisy przejSciowe i koncowe
§ 22. 1. Bazy danych podstawowych osndéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych utworzone do dnia wej-
$cia w zycie niniejszego rozporzadzenia wchodza w sklad bazy danych panstwowego rejestru podstawowych osnéw geode-

zyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych okreslonej w niniejszym rozporzadzeniu.

2. Bazy danych podstawowych osndéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych utworzone i aktualizowane
na mocy dotychczasowych przepisdéw moga by¢ wykorzystywane do dnia 31 grudnia 2013 r.

§ 23. 1. Bazy danych szczegotowych osnow geodezyjnych utworzone do dnia wejscia w zycie niniejszego rozporzadze-
nia wchodza w sktad bazy danych szczegoétowych osndéw geodezyjnych okreslonej w niniejszym rozporzadzeniu.

2. Bazy danych szczegdétowych osndow geodezyjnych utworzone i aktualizowane na mocy dotychczasowych przepisow
moga by¢ wykorzystywane do dnia 31 grudnia 2014 r.

§ 24. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie 14 dni od dnia ogloszenia.?

Minister Administracji i Cyfryzacji: M. Boni

3 Niniejsze rozporzadzenie bylo poprzedzone rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 marca 1999 r.
w sprawie standardow technicznych dotyczacych geodezji, kartografii oraz krajowego systemu informacji o terenie (Dz. U. Nr 30,
poz. 297), ktore traci moc w zakresie poziomej i wysokos$ciowej osnowy geodezyjnej z dniem wejscia w zycie niniejszego rozporzadze-
nia, na podstawie art. 35 ustawy z dnia 4 marca 2010 r. o infrastrukturze informacji przestrzennej (Dz. U. Nr 76, poz. 489).
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Zataczniki do rozporzadzenia Ministra Administracji
i Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012 r. (poz. 352)

Zalacznik nr 1

STANDARD TECHNICZNY ZAKEADANIA I UTRZYMYWANIA PODSTAWOWYCH OSNOW GEODEZYJINYCH,
GRAWIMETRYCZNYCH I MAGNETYCZNYCH ORAZ SZCZEGOLOWYCH OSNOW GEODEZYINYCH

Rozdzial 1

Wymagania ogolne

1. Wspoétrzegdne  punktow  podstawowych  osnow  geodezyjnej, grawimetrycznej
1 magnetycznej oraz szczegdlowe] osnowy geodezyjnej wyznacza si¢ w obowiazujacej
realizacji geodezyjnego europejskiego ziemskiego systemu odniesienia ETRS89.

2. Sie¢ stacji permanentnych EPN na obszarze kraju stanowi sie¢ punktéw geodezyjnych, na
ktorych wykonuje si¢ ciaglte obserwacje satelitarne Global Navigation Satellite System
(GNSS) zgodnie z zaleceniami podkomisji EUREF.

3. Stacje, o ktérych mowa w pkt 2, a takze inne stacje referencyjne, na ktorych wykonuje sig
ciagle lub okresowe obserwacje satelitarne GNSS, wykorzystuje si¢ do geodezyjnego
dowiazania punktow osndw geodezyjnej, grawimetrycznej i magnetycznej, jezeli speiniaja
kryteria okreslone w § 2 pkt 3 rozporzadzenia.

Rozdzial 2

Podstawowa pozioma osnowa geodezyjna

1.  Wyznaczanie wspotrzednych punktow podstawowej poziomej osnowy geodezyjnej opiera
si¢ na wynikach obserwacji sygnaldéw emitowanych przez satelity, nalezace do swiatowych
nawigacyjnych systemow satelitarnych GNSS.

2.  Podstawowa fundamentalna osnowe¢ pozioma tworza stacje referencyjne systemu
ASG-EUPOS, ktore naleza do sieci stacji permanentnych EPN, przy czym:

1) do podstawowej poziomej osnowy fundamentalnej moze by¢ wilaczony punkt
spetniajacy kryteria ustalone przez podkomisj¢ EUREF;

2) S$redni btad potozenia punktu podstawowej poziomej osnowy fundamentalnej nie
powinien przekracza¢ 0,01 m w przypadku potozenia poziomego oraz 0,02 m
w przypadku wysokosci geodezyjnej.

3.  Podstawowa bazowa osnoweg pozioma tworza: punkty sieci EUREF-POL, punkty sieci
POLREF, punkty glowne oraz punkty rozwinigcia krajowej sieci EUVN, stacje
referencyjne systemu ASG-EUPOS oraz punkty sieci astronomiczno-geodezyjnej SAG
1 sieci wypeltniajacej SW, przy czym:

1) sie¢ EUREF-POL stanowi sie¢ utworzona przez 11 punktow na obszarze kraju,
ktorych wspotrzedne zostaty wyznaczone w uktadzie EUREF89 poprzez bezposrednie
dowigzanie do punktéw sieci europejskiej ETRF, pomierzonych w 1992 r. przy
uzyciu techniki GPS;

2) sie¢ POLREF stanowi sie¢ utworzona przez 348 punktow na obszarze kraju, ktorych
wspotrzedne zostalty wyznaczone w uktadzie EUREF89 poprzez bezposrednie
dowiazanie do punktéw sieci EUREF-POL, pomierzonych w latach 1994—-1995 przy
uzyciu techniki GPS;

3) krajowa sie¢ EUVN stanowi sie¢ utworzona przez 62 punkty wysokosciowe na
obszarze kraju, wlaczone do europejskiej sieci wysokosciowej EUVN, ktorych
wspolrzedne zostaly wyznaczone w uktadzie EUREF89, a wysokosci w europejskim
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systemie wysokosciowym EVRS07, poprzez bezposrednie dowiazanie do punktow
sieci europejskiej, odpowiednio: ETRF i EUVN, pomierzone w latach 1997-1999 przy
uzyciu techniki GPS.
4.  Punkty podstawowej poziomej osnowy geodezyjnej powinny by¢ rozmieszczone
rbwnomiernie na obszarze kraju, przy czym:

1) srednie zaggszczenie punktéw fundamentalnej osnowy poziomej nie powinno by¢
mniejsze niz 1 punkt na 20 000 km?;

2) $rednie zagegszczenie punktow bazowej osnowy poziomej, z uwzglednieniem punktow
osnowy fundamentalnej, nie powinno by¢ mniejsze niz 1 punkt na 50 km®.

5. Nowe punkty bazowej osnowy poziomej zaktada si¢ przy wykorzystaniu techniki GNSS,
przy czym:

1) $redni btad potozenia punktu w odniesieniu do punktéw fundamentalnej osnowy
poziomej nie powinien przekracza¢ 0,01 m w przypadku polozenia poziomego oraz
0,02 m w przypadku wysokos$ci geodezyjnej;

2) dla kazdego punktu zaklada si¢ co najmniej jeden punkt ekscentryczny, potozony
w odlegtosci 0,2—1,0 km od punktu macierzystego;

3) stabilizacj¢ punktéw wykonuje si¢ przy uzyciu znakow geodezyjnych
umozliwiajacych wykonanie pomiarow niwelacyjnych i grawimetrycznych,;

4) wspotrzedne punktu glownego oraz punktow ekscentrycznych wyznacza sig
z pomiaréw wykonanych w trakcie jednej kampanii pomiarowej;

5) wysokosci punktow wyznacza si¢ w panstwowym uktadzie wysokosciowym w taki
sposob, aby punkty te speinialy co najmniej kryteria okreslone dla punktow
szczegbdtowej osnowy wysokosciowe;.

6.  Przy projektowaniu punktéw bazowej osnowy poziomej nalezy zapewni¢ mozliwos¢:

1) wyznaczenia polozenia kazdego punktu w nawigzaniu do punktow fundamentalnej
0SNOWY poziomej;

2) nawiazania lub pomiaru kontrolnego do punktow bazowej osnowy poziomej, przy
czym liczba takich nawiazan nie powinna przekracza¢ 30% og6lnej liczby nawiazan;

3) dowiazania do punktow podstawowej osnowy wysokosciowe;.

7.  Przy wyborze lokalizacji punktu podstawowej poziomej osnowy geodezyjnej nalezy brac
pod uwage:

1) warunki geologiczne i hydrologiczne;

2) wystepowanie przeszkod terenowych powyzej 10° nad horyzontem;

3) zrodta zaktocen elektromagnetycznych;

4) wystepowanie obiektow powodujacych odbicia sygnatow satelitarnych.

8. Punkty podstawowej poziomej osnowy geodezyjnej stabilizuje si¢ na:

1) litej skale badz na slupie ze stopa fundamentowa posadowiona ponizej poziomu
przemarzania gruntu;

2) elemencie konstrukcyjnym trwatej budowli, pod warunkiem stabilnos$ci jego potozenia
nie gorszej niz 0,005 m.

9.  Przy projektowaniu kampanii pomiarowej na punktach podstawowej osnowy poziomej
nalezy:

1) zapewni¢ dowiazanie punktow oraz ich punktéw ekscentrycznych do punktow
podstawowe] osnowy wysokosciowej oraz mozliwo$s¢ wykonania pomiarow
grawimetrycznych;

2) zaplanowa¢ wiaczenie do obliczen obserwacji wykonanych na wybranych stacjach
EPN potozonych poza granicami kraju.

10. Pomiary podstawowej poziomej osnowy geodezyjnej wykonuje si¢ satelitarnymi, co
najmniej dwuczestotliwosciowymi odbiornikami GNSS, przy czym:

1) wykonanie pomiarow powinno by¢ poprzedzone sprawdzeniem odbiornikéw GNSS
przez pomiary na istniejacych punktach osnowy podstawowej lub na poligonie
testowym przeznaczonym do tego celu;
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2) odbiorniki powinny umozliwia¢ rejestracj¢ sygnatow z co najmniej dwoch systemow
satelitarnych;

3) anteny satelitarne powinny mie¢ model zmian centrum fazowego wyznaczony podczas
kalibracji albo model absolutny zalecany przez EPN/IGS, a ich konstrukcja powinna
zabezpieczad je przed odbiorem sygnatéw odbitych od przeszkdd terenowych.

11. Obserwacje GNSS na punktach bazowej osnowy poziomej wykonuje si¢ nieprzerwanie
w co najmniej dwoch niezaleznych sesjach obserwacyjnych, a laczny czas obserwacji
powinien trwa¢ co najmniej dwie doby.

12.  Przy opracowaniu wynikoéw obserwacji GNSS nalezy zapewni¢ mozliwos$¢:

1) korzystania z precyzyjnych elementow orbit z poprawka zegara satelity;

2) modelowania warunkow atmosferycznych (troposfery i jonosfery) poprzez stosowanie
modeli aktualnych i zalecanych przez EPN/IGS lub ich wyznaczanie;

3) kontroli zamknigcia figur utworzonych z niezaleznych wektorow;

4) porownania uzyskanych wynikow z wartoSciami uzyskanymi w ramach innych
kampanii obserwacyjnych lub przy uzyciu innych technik pomiarowych.

13.  Wynikiem opracowania obserwacji sa warto$ci wspotrzednych wektora pozycji wraz z ich
charakterystyka doktadno$ciowa, w szczegodlnosci: macierz wariancyjno-kowariancyjna
lub uktad rownan normalnych.

Rozdzial 3

Podstawowa wysokosSciowa osnowa geodezyjna

1.  Podstawowa fundamentalng osnowg wysokosciowa tworza punkty gldwne krajowej sieci
EUVN.

2.  Podstawowa bazowa osnowe¢ wysoko$ciowa tworza: punkty rozwinigcia krajowej sieci
EUVN oraz punkty sieci niwelacyjnej (repery), pomierzone metoda precyzyjnej niwelacji
geometrycznej, przy czym:

1) elementami konstrukcyjnymi sieci sa linie niwelacyjne, sktadajace si¢ z odcinkow

niwelacyjnych;
2) linie niwelacyjne tworza jednorzedowy wieloweztowy uktad poligonoéw
niwelacyjnych.
3. Doktadnos$¢ sieci niwelacyjnej charakteryzuje $redni blad pomiaru 1 km niwelacji
obliczony w procesie wyréwnania sieci, przy czym btad ten nie powinien by¢ wigkszy niz
1,5 mm/km.

4.  Jednostronne dowiazanie linii niwelacyjnych do uktadu wielowgztowego (linie wiszace)
dopuszcza si¢ wylacznie w przypadku powigzania osnowy ze stacjami mareograficznymi
lub z osnowami wysoko§ciowymi panstw o$ciennych.

5. Srednie dlugosci linii niwelacyjnych bazowej osnowy wysokosciowej wynosza okoto
25 km (8 km na terenach intensywnie zagospodarowanych), a dtugosci dopuszczalne nie
wigcej niz 35 km (12 km na terenach intensywnie zagospodarowanych).

6.  Dopuszczalne dlugosci odcinkow niwelacyjnych wynosza odpowiednio:

1) na terenach intensywnie zagospodarowanych — 0,5—1 km;

2) na pozostatych terenach — do 2 km, przy czym na terenach stabo zurbanizowanych,
przy braku mozliwosci zalozenia znakow S$ciennych, dtugosci odcinkéw moga by¢
zwigkszone, nie wigcej jednak niz o 50%.

7. Przy projektowaniu punktéw bazowej osnowy wysokosciowej nalezy:

1) przewidzie¢ nawiazanie do punktéw bazowej osnowy wysokosciowej;

2) zapewni¢ mozliwo$¢ powiazania osnowy wysokosciowej z osnowami panstw
o$ciennych 1 stacjami mareograficznymi;

3) zapewni¢ mozliwo$¢ wykonania pomiarow GNSS na punktach wegztowych sieci.

8. Na liniach niwelacyjnych dawnych sieci niwelacji precyzyjnej adaptuje si¢ istniejace znaki
wysoko$ciowe, z wylaczeniem znakoéw osadzonych w matych kapliczkach, ogrodzeniach,
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filarach mostéw 1 na przepustach, a takze znakow, ktorych lokalizacja lub sposéb

osadzenia stwarzaja szczegodlnie zte warunki do pomiaru.

9.  Linie niwelacyjne przewidziane do adaptacji w catosci lub w czesci powinny spetniaé
nastgpujace kryteria:

1) rodzaje znakow wysokosciowych 1 ich rozmieszczenie powinny odpowiadaé
wymogom wlasciwym dla zaktadanej osnowy;

2) archiwalne pomiary niwelacyjne powinny spelnia¢ wymagania dokladnoSciowe
wlasciwe dla zaktadanej osnowy;

3) od pomiaru linii adaptowanej nie uptyneto wigcej niz 30 lat;

4) doktadno$¢ poprzedniego pomiaru linii niwelacyjnych zostala potwierdzona przez
pomiary kontrolne wykonane co najmniej na co piatym odcinku niwelacyjnym kazde;j
linii.

10. Wspotrzegdne znakéw podziemnych punktéw podstawowej osnowy wysokosciowej
wyznacza si¢ z dokladno$cia nie mniejsza niz 0,1 m wzgledem poziomej osnowy
geodezyjnej, a wspotrzedne pozostatych znakow wysokosciowych okresla si¢ z bigdem nie
wigkszym niz 5 m.

11. Punkty podstawowej osnowy wysokosciowej zaktada si¢ w sposéb i w miejscach
zapewniajacych ich dlugotrwate uzytkowanie, przy czym:

1) punkty fundamentalnej osnowy wysokosciowej zaktada si¢ na litej skale badz na stupie
osadzonym na stopie fundamentowej zaglebionej ponizej poziomu przemarzania
gruntu;

2) punkty bazowe] osnowy wysokosciowe] stabilizuje si¢ jednym z trzech rodzajow
znakow wysokosciowych:

a) znakami wysokosciowymi podziemnymi, w ktorych wlasciwe punkty
wysokosciowe znajduja si¢ pod powierzchnia gruntu, a podstawa znaku znajduje
si¢ na glgbokosci wigkszej niz glgbokos$¢ zamarzania gruntu, w tym glebinowymi
znakami fundamentalnymi punktéw wiekowych, skladajacymi si¢ z zespotu
znakéw osadzanych bezposrednio na litej skale lub na zbrojonych palach
betonowych o dtugosci od 6 do 25 m,

b) znakami wysoko§ciowymi naziemnymi, w ktorych wlasciwe punkty
wysokosciowe znajduja si¢ nad powierzchnia gruntu, a podstawa znaku znajduje
si¢ na gltebokosci wigkszej niz glgbokos$¢ zamarzania gruntu,

¢) znakami wysokos$ciowymi $ciennymi w postaci metalowych bolcéw (reperow),
osadzonych w §cianach budowli w sposodb zapewniajacy ich stabilnosc.

12.  Znaki podziemne i naziemne osadza si¢ wzdtuz drog, poza rowem ograniczajacym korong
drogi, przy czym nalezy wybiera¢ grunty wolne od upraw rolniczych, najlepiej suche zwiry
1 grube piaski.

13. Nie stabilizuje si¢ naziemnych znakoéw wysokosciowych:

1) w gruntach zmieniajacych swoja objgtos¢ wraz ze zmiang nawilgocenia, takich jak:
margle, gliny marglowe, gliny, glinki, mieszaniny gliny i piasku, grunty pochodzenia
organicznego oraz ity;

2) w gruntach o wysokim poziomie wody gruntowej, na terenach zalewowych lub blizej
niz 100 m od brzegdéw rzek lub jezior;

3) na stromych stokach oraz w poblizu krawedzi skarp w odlegtosci mniejszej niz
potrdjna wysokos¢ skarpy;

4) w poblizu duzych zaktadow przemystowych, jezeli wystgpuja zmienne obciazenia
statyczne 1 dynamiczne gruntu;

5) blizej niz 20 m od torow kolejowych, w filarach mostow, wiaduktoéw 1 przepustow;

6) w budynkach stojacych bezposrednio przy ulicach lub szosach o intensywnym ruchu
kotowym.

14. Znaki $cienne osadza si¢ na budowlach, ktorych fundamenty siggaja co najmniej 1,3 m
ponizej poziomu gruntu, w $cianie ceglanej o grubosci co najmniej 0,40 m lub w $cianie
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betonowej o grubosci co najmniej 0,25 m, przy czym w pierwszej kolejnosci stosuje si¢

znaki $cienne, a w miejscach, w ktorych nie jest to mozliwe, znaki naziemne i podziemne.

15. Znaki podziemne i naziemne osadza si¢ co najmniej 6 miesi¢ecy przed rozpoczeciem
pomiaru, najlepiej w roku poprzedzajacym pomiar, a znaki Scienne co najmniej 7 dni przed
wykonaniem pomiaru.

16. W trakcie pomiaru wykonuje si¢ obsluge codzienna i sprawdzenie sprzgtu, a ponadto co
2 tygodnie lub cze$ciej wykonuje si¢ sprawdzenie niwelatora i1 tat wedlug programu
wlasciwego dla danego typu sprzgtu, jezeli zaistnialy okolicznosci mogace powodowac
obnizenie jego parametroOw technicznych.

17. Stabilnos$¢ punktu nawigzania sieci niwelacyjnej sprawdza si¢ przez wykonanie pomiaréw
kontrolnych na co najmniej jednym z odcinkow linii niwelacyjnych dochodzacych do tego
punktu.

18. Pomiary niwelacyjne wykonuje si¢ przy dobrej widocznosci i spokojnym obrazie tat,
w godzinach rannych i popotudniowych, przy temperaturze od 0 °C do +25 °C i wietrze
o predkosci mniejszej niz 6 m/s, przy czym:

1) pomiar rozpoczyna si¢ 0,5 godz. po wschodzie stonca i konczy 0,5 godz. przed
zachodem stonca;

2) podczas dni pochmurnych i w okresie jesiennym pomiary wykonuje si¢ przez caty
dzien;

3) nie wykonuje si¢ pomiaru na niestabilnym podlozu, w tym na zamarznigtym lub
$wiezo odtajatym gruncie.

19. Pomiar odcinka niwelacyjnego polega na okresleniu przewyzszenia migdzy dwoma
punktami wysoko$ciowymi, stanowiacymi jego punkty koncowe, przy czym:

1) jako posrednie punkty pomiaru stuza sferyczne trzpienie klindw lub Zabek
niwelacyjnych;

2) dhlugosc¢ klindw niwelacyjnych dobiera si¢ odpowiednio do rodzaju podioza;

3) kliny wbija si¢ co najmniej na 5 minut przed pomiarem na stanowisku,

4) zabki niwelacyjne stosuje si¢ w wyjatkowych przypadkach tam, gdzie ze wzgledu
na rodzaj podtoza pomiar z uzyciem klinow jest niemozliwy.

20. Odcinki niwelacyjne mierzy si¢ dwukrotnie: w kierunku glownym i w kierunku
powrotnym tym samym kompletem sprzetu, przy czym:

1) pomiary w obu kierunkach wykonuje si¢ w réznych dniach i, jezeli to mozliwe,
w r6znych porach dnia;

2) liczba stanowisk niwelatora powinna by¢ parzysta, aby na punktach koncowych byta
obserwowana ta sama lata;

3) przy pomiarze w kierunku powrotnym taty zamienia si¢ tak, aby na punktach
koncowych odcinka byla ustawiana inna tata niz ta, ktora byla obserwowana podczas
pomiaru w kierunku gtéwnym;

4) na poczatku i na koncu pomiaru oraz w przypadku przerw w pomiarze odcinka notuje
si¢ czas, a na pierwszym 1 kolejno co czwartym stanowisku notuje si¢ temperature
powietrza.

21. Wymaga sig¢, aby celowe przebiegaly w $rodowisku jednorodnym pod wzgledem
temperatury, wilgotnosci, nastonecznienia i pokrycia terenu, z dala od obiektow
wydzielajacych ciepto oraz na wysokosci okoto 1,5 m nad powierzchnia terenu, a w terenie
falistym nie mniej niz 0,6 m nad powierzchnig terenu, przy czym:

1) celowe do reperow $ciennych nie moga przebiega¢ wzdtuz $cian budynku;

2) dopuszczalne dtugosci celowych wynosza od 8 do 40 m, a w terenach gorzystych
celowe nie moga by¢ krétsze od 5 m;

3) celowe dluzsze od dopuszczalnych moga by¢ stosowane jedynie przy przechodzeniu
przez przeszkody naturalne oraz mosty 1 wiadukty;

4) rdznica dlugosci celowych na stanowisku nie moze by¢ wigksza niz 0,5 m.
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22. Na kazdym stanowisku przewyzszenie wyznacza si¢ dwukrotnie, a r6znica mi¢dzy dwoma
wyznaczeniami przewyzszenia na stanowisku nie powinna by¢ wigksza niz:
1) 0,00018 m przy dtugosci celowej do 20 m;

2) 0,00024 m przy dtugosci celowej powyzej 20 m.

23. Roznica wynikéw dwukrotnego pomiaru odcinka niwelacyjnego, obliczona z pomiaréw
w kierunku gtownym i powrotnym, nie powinna by¢ wigksza niz 1,5 JR mm, gdzie R
oznacza dtugos$¢ odcinka w km, przy czym warto$¢ roznicy oblicza si¢ po uwzglednieniu
poprawek komparacyjnych i termicznych tat. Poprawke komparacyjna i termiczna lat
oblicza si¢ dla odcinka niwelacyjnego, osobno dla pomiaru w kierunku gléwnym
1 powrotnym, na podstawie wynikow komparacji, wykonanej przed sezonem pomiarowym
i po tym sezonie, a wspotczynnik rozszerzalnosci termicznej tat okresla si¢ nie rzadziej niz
co 5 lat.

24.  Suma ro6znic wynikow dwukrotnych pomiaréw odcinkéw obliczona dla linii nie powinna

by¢ wigksza niz 2,5 JL mm, gdzie L oznacza dtugo$¢ linii lub sekeji, w km.
25. Odchylka zamknigcia poligonu niwelacyjnego, wyznaczona z warto$ci pomierzonych, nie

powinna by¢ wigksza od 2 JF mm, gdzie F' oznacza dlugos¢ obwodnicy poligonu w km.

26. Poprawke ptywowa oblicza si¢ osobno dla pomiaru w kierunkach gtownym i powrotnym

dla catego odcinka niwelacyjnego, pod warunkiem ze:

1) pomiar byt wykonywany w sposob ciagly i nie trwal dtuzej niz 2,5 godziny;

2) trasa niwelacji od reperu do reperu jest zblizona do linii prostej;

3) w przypadku gdy warunki wymienione w pkt 1 1 2 nie sa spelnione, odcinek
niwelacyjny dzieli si¢ na czgsci, obliczajac poprawki oddzielnie dla kazdej czgsci
1 sumujac ich wartosci.

27. Poprawke¢ niwelacyjna ze wzgledu na nierdwnoleglto$§¢ powierzchni ekwipotencjalnych
oblicza si¢ dla odcinka niwelacyjnego, korzystajac z wynikéw pomiarow
grawimetrycznych wykonanych wzdluz linii niwelacyjnej lub korzystajac z wartosci
anomalii Faye’a.

28. Na podstawie poprawionych przewyzszen oblicza si¢ odchytki zamknigé¢ poligondéw

niwelacyjnych, ktoérych absolutne wartosci nie powinny przekracza¢ wielkosci 1,8\/f

mm, a dla poligonéw rozwartych wartosci 2,7 JF mm, gdzie F oznacza dtugo$¢ poligonu
w km.

29. Przed przystapieniem do wyrdéwnania sieci przeprowadza si¢ oceng dokladnosci na
podstawie materiatldw calej sieci przez okreslenie warto$ci Srednich btedow, przy czym:
1) $redni btad pomiaru linii niwelacyjnej nie powinien przekracza¢ wartosci 0,4 mm/km;
2) $redni btad pomiaru wyznaczony z odchylek zamkni¢¢ poligondw nie powinien

przekracza¢ wartosci 1 mm/km;

3) sredni btad przypadkowy pomiaru nie powinien przekracza¢ wartosci 0,4 mm/km;
4) $redni blad systematyczny nie powinien przekracza¢ wartosci 0,2 mm/km.

Rozdzial 4

Podstawowa osnowa grawimetryczna

1. Podstawowa fundamentalna osnowg grawimetryczng tworza punkty wyznaczen
absolutnych, o gesto$ci nie mniejszej niz 1 punkt na 15 000 km®.

2.  Podstawowa bazowa osnowe¢ grawimetryczna tworza punkty wyznaczen absolutnych
1 punkty wyznaczen wzglednych, przy czym ggstos¢ punktow, tacznie z punktami
fundamentalnej osnowy grawimetrycznej, powinna by¢ nie mniejsza niz 1 punkt na
2500 km’.

3. Skalg przyrostow przyspieszenia sity ciezkoSci na terenie kraju zapewniaja wzorcowe
warto$ci roznic przyspieszenia Ag na przgslach grawimetrycznych baz kalibracyjnych:
Frombork — Kasprowy Wierch oraz Koszalin — Sniezka.
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4.  Dla kazdego punktu wyznaczen absolutnych wyznacza si¢ co najmniej jeden bliski punkt
ekscentryczny oraz dowiazuje si¢ go do co najmniej trzech punktow podstawowej osnowy
grawimetryczne;j.

5. Warto$¢ przyspieszenia sity cigzkosci na punktach wyznaczen absolutnych okresla si¢
z bledem $rednim nie wigkszym niz 1,0x 107 m-s™.

6.  Lokalizacja punktoéw podstawowej osnowy grawimetrycznej powinna zapewniac:

1) wieloletnie przetrwanie punktu;

2) najlepsze warunki obserwacji wskazan grawimetru, w tym minimalne oddziatywanie
wptywu mikrowstrzasow;

3) wyznaczenie wspotrzednych 1 wysokosci punktu.

7.  Dlugos¢ przgsta migdzy sasiednimi punktami bazowej osnowy grawimetrycznej,
przewidzianego do pomiar6w grawimetrami statycznymi, nie powinna przekracza¢ 60 km,
liczac trasg przejazdu drogami publicznymi, a przgsta osnowy powinny tworzy¢ poligony
zamknigte, przy czym w poligonie powinno by¢ od trzech do czterech przgset.

8.  Punkty podstawowej fundamentalnej osnowy grawimetrycznej stabilizuje si¢ blokiem
betonowym o wymiarach: 0,80x0,80x1,20 m =z centrem w postaci metalowego
geodezyjnego znaku wysokos$ciowego, przy czym:

1) krawedzie bloku powinny by¢ zorientowane zgodnie z kierunkami stron $wiata;
2) gobrna powierzchnia powinna by¢ pozioma i gladka i nie powinna znajdowac si¢ wyzej
niz 0,05 m nad poziomem gruntu.

9.  Punkty podstawowej bazowej osnowy grawimetrycznej stabilizuje si¢ w sposob okreslony
w pkt 8 albo innym znakiem geodezyjnym, jezeli umozliwia on wykonanie pomiaréw,
a stopa znaku znajduje si¢ ponizej strefy przemarzania gruntu.

10. W szczegodlnych przypadkach, gdy niemozliwe jest wykonanie stabilizacji, o ktorej mowa
w pkt 8 19, dopuszcza si¢ wykonanie pomiaréw grawimetrycznych na trwatych obiektach
terenowych, w szczegélnosci posadzkach, schodach, betonowych podestach,
z oznaczeniem w sposoOb trwaty punktu, do ktérego odnosi si¢ pomiar.

11. Kazdy punkt podstawowej osnowy grawimetrycznej powinien mie¢ wspotrzedne okreslone
z doktadnoscia nie mniejsza niz 5 m 1 wysokos$¢ okreslong z doktadnoscia nie mniejsza niz
0,05 m, w nawiazaniu do najblizszych punktow podstawowej lub szczegdtowej osnowy
wysokosciowe.

12. Grawimetry statyczne uzywane do pomiaréw na punktach bazowej osnowy
grawimetrycznej kalibruje si¢ na co najmniej trzech przgstach krajowej kalibracyjnej bazy
grawimetrycznej, przy czym przesta dobiera sig tak, aby:

1) punkty koncowe lezaty poza szeroko$cia geograficzna punktéw skrajnych obszaru, na
ktorym beda wykonywane pomiary osnowy;

2) warto$¢ sumy Ag na mierzonych przestach bazy byta wigksza od przewidywanych
wartosci roéznic przyspieszenia sity cigzkosci na przgstach osnowy podstawowe;.

13. Pomiary przyspieszenia sity cigzkoSci na punktach fundamentalnej osnowy
grawimetrycznej wykonuje si¢ grawimetrami absolutnymi, ktére maja wyznaczone
poprawki w trakcie kampanii porownawczych, przy czym:

1) wykonuje sig¢ od 12 do 48 serii obserwacyjnych, robiagc pomiary co godzing;

2) pojedyncza seria obserwacyjna sktada si¢ z co najmniej stu spadkow powtarzanych co
10 s;

3) odchylenie standardowe obserwacji w pojedynczej serii nie powinno przekraczaé
2x 107 m-s?;

4) obserwacje redukuje si¢, uwzgledniajac poprawki: ptywowa, ptywowa litosferyczna,
barometryczna i ze wzgledu na zmiany polozenia bieguna ziemskiego.

14. Pomiar przyspieszenia sity cigzko$ci g w punktach bazowej osnowy grawimetrycznej
wykonuje si¢ grawimetrami absolutnymi, natomiast pomiar rdznic przyspieszenia sity
cigzko$ci Ag grawimetrami statycznymi, przy czym:
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1) grawimetry absolutne wykorzystywane do pomiaru maja mie¢ wyznaczone poprawki
w trakcie kampanii poréwnawczych;

2) pomiar réznic przyspieszenia sity cigzkosci na przgstach wykonuje si¢ co najmniej
trzema grawimetrami statycznymi, o dokladno$ci wyznaczen nie mniejszej niz
107 m-s'z;

3) sposoéb transportu powinien zapewni¢ swobodne, pionowe polozenie grawimetrow
oraz ochrong¢ przed wstrzasami, wibracjami, uderzeniami i przechytami, a takze przed
gwaltownymi zmianami temperatury;

4) pomiar powinien by¢ wykonany w jak najkrotszym czasie, a czas przejazdu pomigdzy
kolejnymi punktami osnowy powinien by¢ w miar¢ mozliwos$ci jednakowy;

5) przy wykonywaniu pomiardéw w niesprzyjajacych warunkach pogodowych (silny
wiatr, opady lub intensywne nastonecznienie) zaleca si¢ stosowanie namiotow
ostaniajacych grawimetry.

15.  Pomiar roznic przyspieszenia sity ci¢zkosci na przgstach bazowej osnowy grawimetryczne;j
wykonuje si¢ przy uzyciu statywu lub spodarki o statej wysokosci, ustawianych nad
centrem znaku, przy czym:

1) pomiary wykonuje si¢ wedlug schematu: A—B-B—-A-A-B, tak aby otrzyma¢ dla
kazdego przgsta co najmniej trzy warto$ci roznic przyspieszenia Ag z kazdego
grawimetru;

2) grawimetr powinien by¢ na kazdym stanowisku identycznie zorientowany w stosunku
do stron Swiata;

3) w przypadku wykonywania pomiardéw za pomoca grupy grawimetrow pozycja
kazdego z nich powinna by¢ $cisle okreslona i1 opisana, aby zapewni¢ mozliwos¢
redukcji odczytow do centra znaku.

16. Przy obliczaniu warto$ci przyrostOw Ag migdzy punktami podstawowej osnowy
grawimetrycznej uwzglednia si¢ wspotczynniki skal grawimetru, wyznaczone na bazie
kalibracyjnej, oraz poprawki ze wzgledu na:

1) dryft grawimetrow, przy czym obliczenia prowadzi si¢ przy zatozeniu liniowosci
dryftu w czasie migdzy kolejnymi obserwacjami na tym samym punkcie osnowy;

2) wplyw przyciagania Ksigzyca i Stofica, ktory oblicza sie z doktadnoscia 1,0x10™ ms™,
stosujac wspolczynnik sprezystosci skorupy ziemskiej rowny 1,17;

3) redukcj¢ do poziomu znaku pomiarowego, przy uzyciu wyznaczonej w terenie
wartosci gradientu pionowego przyspieszenia sity ci¢zkosci, przy czym gradient
pionowy oblicza si¢ z pomiar6w wykonanych grawimetrem wzglgdnym na trzech
réznych poziomach nad punktem.

17. Btad $redni m,, Sredniej wartosci Ag na przeSle bazowej osnowy grawimetrycznej
wyznaczonej za pomoca grupy grawimetrow nie powinien przekraczaé¢ 2,0x107 m s
w przypadku uzyskania wigkszego bledu Sredniego pomiar Ag na przesle nalezy
powtorzyc.

18.  Odchytki zamknig¢ poligonow f nie powinny by¢ wigksze od fi,, = mag Jn , gdzie n jest
liczba przesel tworzacych poligon, a zestawienie zamkni¢¢ poligonéw powinno zawieraé
warto$ci f oraz odchytki dopuszczalne f4,.

19. Pomiar kalibracyjny na przestach bazy kalibracyjnej wykonuje si¢ w taki sam sposob jak
pomiar przgsta sieci bazowej osnowy grawimetrycznej, przy czym blad $redni pomiaru
wartosci Ag przesta bazowego nie powinien przekroczyé 1,5x107 mrs?, a wartosci
wspotczynnikow ki, ko 1 A kazdego grawimetru powinny by¢ wyznaczone ze Srednim
bledem wzglednym nie wigkszym niz 1,0x10™.

20. Btad s$redni wartosci przyspieszenia sity cigzkosci w punktach bazowej osnowy

grawimetrycznej nie powinien by¢ wiekszy niz 2,5x10”7 m-s™.
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Rozdzial 5

Podstawowa osnowa magnetyczna

1.  Fundamentalna osnowg magnetyczna tworza magnetyczne punkty wiekowe, na ktorych
wyznaczono co najmniej trzy niezalezne elementy wektora nat¢zenia pola magnetycznego
Ziemi, rozmieszczone nie rzadziej niz 1 punkt na 20 000 km?.

2. Bazowa osnowg¢ magnetyczna tworza punkty krajowego zdjecia magnetycznego

o przecigtnej gestosci 1 punkt na 500 km?, przy czym lokalna gesto$¢ punktow zdjecia

magnetycznego zalezy od rozktadu przestrzennego pola magnetycznego.

Przy wyznaczaniu elementow pola magnetycznego Ziemi stosuje si¢ jednostki:

1) w przypadku modulu wektora natezenia catkowitego pola magnetycznego F
1 sktadowych X, Y, Z tego wektora — nanotesle oznaczane symbolem nT;

2) w przypadku deklinacji magnetycznej D 1 w przypadku inklinacji magnetycznej 1 —
stopnie 1 minuty tuku.

4.  Punkty osnowy magnetyczne] wybiera si¢ w miejscach oddalonych od obszarow
zurbanizowanych, umozliwiajacych powtorzenia pomiaru w kolejnych latach, przy czym
punkty powinny by¢ oddalone od obiektéw mogacych zaktocaé =ziemskie pole
magnetyczne na odleglo$¢ co najmnie;:

1) od kolejowej trakcji elektrycznej — o 45 km,

2) od zaktadow przemystowych — o 500—600 m,

3) od elektrycznych linii przesytlowych wysokiego napigcia — o 300—500 m,

4) od budynkéw — o 100-300 m, w zalezno$ci od ich konstrukeji

— a gradient horyzontalny pola w miejscu zalozenia punktu nie powinien przekracza¢ 3 nT

na I m.

5. Jako punkt magnetyczny moze by¢ wykorzystany istniejacy punkt geodezyjny lub
grawimetryczny, o ile jego lokalizacja spetnia warunki wymienione w pkt 4, a stabilizacja
punktu nie zawiera elementow zelaznych.

6.  Wspohrzedne punktu magnetycznego wyznacza si¢ z doktadno$cia nie mniejsza niz 5 m.

7.  Punkty podstawowej osnowy magnetycznej stabilizuje si¢ amagnetycznym znakiem:

1) punkty fundamentalnej osnowy magnetycznej — granitowym albo betonowym stupem
bez zbrojenia, o wymiarach co najmniej 0,20x0,20x0,80 m, z podcentrem w postaci
plyty z takiego samego materiatu;

2) punkty bazowej osnowy magnetycznej — stupem betonowym bez zbrojenia lub rurka
Z tworzywa sztucznego.

8.  Dla kazdego punktu wybiera sig, na kierunkach w miar¢ mozliwos$ci prostopadtych do
siebie, dobrze widoczne i charakterystyczne cele ziemskie (miry) potozone w odleglosci
nie mniejszej niz 500 m, a w przypadku braku takich punktéw zaklada si¢ punkty
ekscentryczne, stabilizowane tak jak punkt magnetyczny.

9.  Przed rozpoczgciem i po zakonczeniu sezonu pomiaré6w magnetycznych na punktach
podstawowej osnowy magnetycznej dokonuje si¢ porownania wskazan instrumentow
magnetycznych w obserwatorium magnetycznym.

10. Pomiary na punkcie fundamentalnej osnowy magnetycznej wykonuje sig, mierzac co
najmniej po 6 serii wyznaczen kazdego elementu pola magnetycznego Ziemi, nie wigcej
niz po dwie serie w trzech kolejnych dniach.

11. Pomiary na punkcie bazowej osnowy magnetycznej powinny obejmowaé dwa
wyznaczenia jednego lub kilku elementéw pola magnetycznego, po dwie serie z przerwa
nie mniejsza niz 15 minut migdzy wyznaczeniami.

12. Poprawki niezbgdne do redukcji pomiaréw o wpltyw wariacji dobowych pola
geomagnetycznego Wwyznacza si¢ na podstawie magnetogramow zmian pola
magnetycznego wyznaczonych w najblizszym obserwatorium magnetycznym lub na
polowej magnetycznej stacji wariograficznej. Stacje¢ wariograficzna powinno si¢

(O8]
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instalowa¢ w rejonie pomiardéw, jezeli odleglos¢ od obserwatorium magnetycznego jest
wigksza niz 200 km.

13.  Jezeli w czasie pomiardw zaobserwowano zaburzenia ziemskiego pola magnetycznego,
pomiary na punkcie przerywa si¢ albo wydluza si¢ okres pomiaréw tak, aby istniata
pewnos$¢, ze uzyskane wyniki nie beda obarczone bigdami spowodowanymi przez te
zaburzenia. Pomiary wykonane w czasie wystapienia zakldécen pola magnetycznego nie
moga by¢ wlaczane do zbioru obserwacji.

14. Kazda obserwacje na punkcie magnetycznym wykonuje si¢ o pelnej minucie i notuje si¢
czas, przy czym wskazania zegara kontroluje si¢ na podstawie radiowych sygnatéow czasu.

15. Btedy $rednie elementéw pola magnetycznego Ziemi na punktach osnowy fundamentalnej
nie powinny by¢ wigksze niz:

1) dla wektora natezenia pola— 1 nT;
2) dla deklinacji magnetycznej — 0,5";
3) dla inklinacji magnetycznej — 0,3'.

16. Bledy $rednie elementéw pola magnetycznego Ziemi na punktach osnowy bazowej nie
powinny by¢ wigksze niz:

1) dla modutu wektora nat¢zenia pola — 2 nT;
2) dla deklinacji magnetycznej — 2,0";
3) dla inklinacji magnetycznej — 1,0".

17. Btad wyznaczenia azymutu astronomicznego kierunkéw na miry nie powinien by¢ wigkszy
niz 20".

18. Na podstawie zmian rozkladu przestrzennego zmian wiekowych pola magnetycznego
Ziemi, wyznaczonych na magnetycznych punktach wiekowych 1 w obserwatoriach
magnetycznych, aktualizuje si¢ wartosci elementow pola magnetycznego Ziemi na
punktach bazowej osnowy magnetycznej, w szczegolnoSci poprzez przeliczenie
istniejacych danych magnetycznych do nowej epoki.

Rozdzial 6

Szczegolowa pozioma osnowa geodezyjna

1.  Szczegdlowa pozioma osnoweg geodezyjna stanowi zbidr punktéw bedacych rozwinigciem
podstawowe] osnowy poziomej, stuzacych do nawigzywania osndw pomiarowych
1 wykonywania szczegotowych pomiaréw geodezyjnych.

2. Szczegodtowa pozioma osnowe geodezyjng tworza:

1) punkty dotychczasowej osnowy poziomej 2 klasy, ktorych $redni blad potozenia
wzgledem punktoéw nawiazania po wyrownaniu mp < 0,05 m;

2) punkty dotychczasowej osnowy poziomej 3 klasy, ktorych $redni blad potozenia
wzgledem punktéw nawiagzania po wyrownaniu mp < 0,10 m;

3) nowo zakladane punkty osnowy poziomej, ktoérych $redni btad polozenia wzgledem
punktéw nawiazania po wyréwnaniu mp < 0,07 m.

3.  Punkty szczegotowej poziomej osnowy geodezyjnej zaktada si¢ w sieciach, wykorzystujac
obserwacje statycznych pomiaréw satelitarnych GNSS, pomiarow wykonywanych
w ramach systemu ASG-EUPOS oraz klasycznych pomiarow metoda poligonizacji
1 weiec.

4. Na terenach zurbanizowanych optymalna metoda zakladania osnowy jest metoda
kombinowana, laczaca obserwacje pomiardw technika GNSS i1 pomiaréw klasycznych
metoda poligonizacji. Na terenach wiejskich, rolnych 1 lesSnych zaleca si¢ zaktadanie
osnowy przy wykorzystaniu statycznych pomiarow satelitarnych.

5. Do sieci nalezy wilaczy¢ wszystkie istniejace w terenie cele wysokie (wieze koSciotow,
maszty itp.), ktore nalezy wyznaczy¢ metoda wcigc.

6. Punkty szczegotowej osnowy poziomej powinny mie¢ wyznaczone Wwysokosci
z doktadnoscia nie mniejsza niz 0,05 m.
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7. Nowe punkty ekscentryczne okresla si¢ z doktadnoscia nie mniejsza niz 0,02 m, metodami
zapewniajacymi kontrol¢ pomiaru i obliczen, przy czym liczba nowo zakladanych
punktow ekscentrycznych nie powinna by¢ wigksza niz trzy.

8.  Zaleca sig, aby stopien zaggszczenia punktami osnowy szczegotowej tacznie z punktami
osnowy podstawowej wynosil: na terenach zurbanizowanych nie mniej niz 1 punkt na
20 ha, a na terenach rolnych i lesnych stopien zaggszczenia powinien by¢ dostosowany do
potrzeb wynikajacych z miejscowych planéw zagospodarowania przestrzennego, nie mniej
jednak niz 1 punkt na 120 ha.

9.  Przy ustalaniu lokalizacji punktéw nalezy dazy¢ do uzyskania jak najwigkszej liczby
wzajemnych wizur na sasiednie punkty tej samej lub wyzszej klasy.

10. Przy ustalaniu lokalizacji punktéw przewidzianych do pomiaru metoda satelitarng nalezy
uwzgledni¢ nastgpujace warunki:

1) nalezy unika¢ zakry¢ horyzontu i1 przeszkoéd terenowych mogacych powodowac
odbicia sygnalow satelitarnych, w szczegoélnosci: budowli, drzew, krzewow,
samochodow;

2) punkty nie powinny by¢ projektowane w bezposrednim sasiedztwie aktywnych
elementow infrastruktury technicznej emitujacych fale elektromagnetyczne,
w szczegolnosci: nadajnikow radiowych, linii energetycznych, trakcji kolejowej
lub tramwajowej;

3) kazdy punkt osnowy szczegdétowej powinien mie¢ okre§lony przynajmniej jeden
przestrzenny wektor na sasiedni, widoczny bez przeszkdod punkt sieci.

11. Przy ustalaniu lokalizacji punktéw przewidzianych do pomiaru metoda poligonizacji
nalezy uwzgledni¢ nastgpujace warunki:

1) ciagi powinny by¢ zblizone do prostoliniowych;

2) kazdy ciag powinien by¢ nawiazany obustronnie katowo 1 liniowo;

3) dlugosci ciagdbw pojedynczych nie powinny przekracza¢ 3,0 km, a ciagow
wyznaczajacych punkty weztowe — 2,0 km;

4) dhugosci bokéw w ciagach powinny wynosi¢ od 150 m do 500 m, przy czym S$rednia
dhugos$¢ boku na terenach miejskich nie powinna przekracza¢ 250 m, a na pozostatych
terenach — 350 m.

12. Punkty osnowy szczegétowej stabilizuje si¢ jednopoziomowo, stosujac znaki z plastiku,
metalu lub innego trwalego materiatu, po ich zabetonowaniu lub innym trwatym
potaczeniu z podtozem lub $ciang budynku. Na terenach rolnych i lesnych dopuszcza si¢
stabilizacj¢ dwupoziomowa, z zastosowaniem stupa betonowego nie krétszego niz 0,70 m
wraz z betonowa plytka. Poszczegodlne znaki powinny by¢ oddzielone warstwa ziemi
o grubos$ci co najmniej 0,03 m.

13. Poziome nawiagzanie geodezyjne sieci powinno by¢ wykonane do wszystkich punktow
osnowy podstawowej znajdujacych si¢ na terenie opracowania. W uzasadnionych
przypadkach, przy laczeniu istniejacych sieci geodezyjnych, dopuszcza si¢ nawiazanie
do punktow osnowy szczegotowej, pod warunkiem ze liczba takich nawigzan nie bgdzie
przekraczata 30% ogodlnej liczby nawiazan. W celu integracji nowej sieci z istniejaca
w terenie osnowa do pomiaru nalezy wlaczy¢ punkty kontrolne tej samej klasy o znanych
wspotrzednych.

14. Przy wyznaczaniu wysokosci punktow technika GNSS wykonuje si¢ nawiazania
wysokosciowe do co najmniej czterech punktow wysokosciowej osnowy geodezyjnej
podstawowej. Punkty nawiazania wysokosciowego powinny by¢ rozmieszczone
roOwnomiernie na obszarze mierzonej sieci.

15. Wyznaczenie wysokosci punktow metoda trygonometryczna wykonuje si¢ na ciagach
poligonowych, ktore zaprojektowano w miejscach, w ktérych nie ma osnowy
wysokosciowej.

16. Przy pomiarze osnowy technika GNSS nalezy uwzglednia¢ nastgpujace warunki
techniczne:
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1) pomiar powinien by¢ przeprowadzony w nawiazaniu do punktow podstawowej
osnowy geodezyjnej i z wykorzystaniem obserwacji wykonanych na co najmniej
trzech stacjach referencyjnych systemu ASG-EUPOS;

2) pomiar sieci nalezy wykonywaé za pomoca zestawu co najmniej trzech odbiornikéw
GNSS;

3) nie mniej niz jedna trzecia wyznaczanych punktow musi posiada¢ obserwacje
wykonane w dwdch niezaleznych sesjach pomiarowych;

4) minimalna liczba obserwowanych satelitow nie powinna by¢ mniejsza niz cztery;,

5) w opracowaniu numerycznym wykorzystuje si¢ sygnaty satelitow znajdujacych sig
powyzej 10° nad horyzontem.

17. Przed rozpoczgciem pomiaru nalezy zapewnié centryczne ustawienie instrumentu
geodezyjnego lub centryczne 1 poziome ustawienie anteny nad wyznaczanym punktem,
z doktadnoscia nie mniejsza niz 0,005 m. Wysokos¢ anteny nad centrem przy pomiarach
technika GNSS nalezy okres$li¢ z doktadnos$cia nie mniejsza niz 0,002 m.

18. Przy pomiarach mimosrodowych elementy mimosrodu mierzy si¢ z doktadnoscia
zapewniajaca wyznaczenie poprawek ze wzgledu na mimosrdod z bltedem $rednim nie
wigkszym niz 1/3 wartosci dopuszczalnego sredniego btedu pomiaru kata lub dlugosci.

19. Dlugos¢ sesji pomiarowej, przy zalozeniu ze warunki pomiaru sa korzystne, musi by¢
dostosowana do wymaganej doktadnosci i warunkow terenowych na obserwowanych
punktach. W przypadku niekorzystnych warunkow =zalecane jest wydluzenie czasu
prowadzenia obserwacji.

20. W pomiarach sieci poligonowej nalezy wykorzysta¢ instrumenty geodezyjne zapewniajace
$redni btad pomiaru kierunku mniejszy niz 20°. Sredni blad pomiaru dhugoéci nie
powinien by¢ wigkszy niz 0,01 m. Przy pomiarze ciagéw poligonowych zalecana jest
metoda trzech statywow.

21. Pomiar kata wykonuje si¢ w dwdch seriach; dopuszczalna réznica pomigdzy seriami nie
powinna by¢ wigksza niz 30°. Pomiar dtugo$ci boku wykonuje sie w dwoch kierunkach;
réznica pomierzonych dlugosci z obu kierunkéw nie powinna by¢ wigksza niz 0,015 m.

22. Obserwacje katow pionowych w celu wyznaczenia wysokosci punktu metoda niwelacji
trygonometrycznej wykonuje si¢ w dwoch seriach; roznica pomigdzy seriami nie powinna
by¢ wieksza niz 20°. Wysoko$ci ustawienia instrumentu i celu nad punktem mierzy sie
z doktadno$cia nie mniejsza niz 0,005 m.

23. W przypadku gdy zostaty zniszczone lub przemieszczone znaki geodezyjne okreslajace
potozenie punktu w terenie, wykonuje si¢ odtworzenie pierwotnego polozenia punktu
1 powtdrnie si¢ go stabilizuje na podstawie:

1) miar od pobocznikow;

2) potozenia znaku podziemnego;

3) domiaréw z punktow ekscentrycznych.

24. Zaleca si¢ wykonanie kontroli wstepnej obserwacji umozliwiajacej wykrycie bledow
grubych poprzez wyrownanie swobodne sieci z zastosowaniem jednego punktu stalego.

25.  Sposob Scistego wyrdwnania sieci punktow szczegdétowej poziomej osnowy geodezyjnej
zalezny jest od technologii pomiaru:

1) wspotrzedne punktow sieci wyznaczanej metoda kombinowana wyrownuje sig, taczac
obserwacje z r6znych technik pomiaru;

2) wspotrzedne punktéw sieci wyznaczanej technika GNSS oblicza si¢ w procesie
wyréwnania niezaleznych wektoréw GNSS w uktadzie przestrzennym,;

3) wyrownanie sieci poziomej osnowy szczegdtowej pomierzonej metodami klasycznymi
wykonuje si¢ na plaszczyznie odwzorowania, w obowiazujacym panstwowym
systemie odniesien przestrzennych.

26. Wyrdwnanie osnowy szczegotowej wykonuje si¢ metoda posredniczaca, wykorzystujac
zredukowane wyniki obserwacji. Wspotrzedne ptaskie prostokatne oblicza sig
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z wyrownanych wspolrzednych geocentrycznych lub geodezyjnych zgodnie z regutami
odwzorowawczymi.

27. Do wyrownania sieci moga by¢ adaptowane obserwacje z dawnych pomiarow, ktorych
btad $redni nie przekracza dwukrotnej wartosci biedu $redniego pomiaru przewidzianego
dla modernizowanej osnowy szczegotowe;.

28. Wysokosci normalne punktow pomierzonych technika GNSS wyznacza si¢ z rdznic
pomigdzy wysokosciami geodezyjnymi i wielko$ciami odstgpu geoidy niwelacyjnej od
elipsoidy odniesienia. Obliczenia nalezy wykonywa¢ w ramach jednego obowiazujacego
modelu geoidy.

29. Obliczenie wysokosci punktdéw wyznaczonych metoda trygonometryczna wykonuje sig
w nawigzaniu do punktow, ktorych wysokosci okreslone zostaly za pomoca niwelacji
geometrycznej lub technika GNSS. Metoda wyréwnania powinna umozliwia¢ oceng
doktadnosci wyznaczenia wysokosci punktu.

30. W przypadku punktéw stabilizowanych dwupoziomowo wysoko$¢ okresla si¢
w odniesieniu do znaku naziemnego.

Rozdzial 7

Szczegotowa wysokosciowa osnowa geodezyjna

1.  Szczegotowa wysokosciowa osnowa geodezyjna stanowi zbidr punktow bedacych
zageszczeniem osnowy podstawowej, stuzacych do nawiazywania osnéw pomiarowych
1 wykonywania pomiaro6w geodezyjnych.

2. Szczegotowa wysokosciowa osnowe geodezyjng tworza:

1) sieci niwelacyjne, zakladane metoda niwelacji geometrycznej, ktorych elementami
konstrukcyjnymi sa linie niwelacyjne, sktadajace si¢ z odcinkdw niwelacyjnych;

2) punkty wysokosciowe zakladane technika GNSS, przy czym warunki pomiaru sa
identyczne jak przy okres$laniu wysokosci punktéw szczegdlowej osnowy poziome;,
przy nawiazaniu sieci do co najmniej czterech punktow podstawowej wysokosciowe;j
osnowy geodezyjnej. Liczba punktéw nawiazania uzalezniona jest od wielkosci
obszaru opracowania.

3.  Dokladno$¢ osnowy charakteryzuje $redni btad pomiaru 1 km niwelacji lub $redni btad
wyznaczenia wysokosci, obliczone w procesie wyrdwnania sieci. Sredni blad pomiaru nie
powinien by¢ wigkszy niz 4 mm/km, a btad wysoko$ci punktu po wyrdéwnaniu nie
powinien by¢ wigkszy niz 0,01 m.

4.  Dlugosci linii niwelacyjnych nie powinny przekracza¢ 18 km, a na terenach
zurbanizowanych — 6 km. Dtugosci odcinkow niwelacyjnych powinny wynosi¢ od 0,5 km
do 1,0 km, a na terenach niezurbanizowanych nie powinny przekracza¢ 3 km. Na terenach
niezurbanizowanych, przy braku mozliwosci zaktadania znakéw $ciennych, dhugosci
odcinkéw moga by¢ zwigkszone do 50%.

5. Stabilno$¢ punktu nawiazania sieci niwelacyjnej sprawdza si¢ przez wykonanie pomiaréw
kontrolnych na jednym z odcinkéw linii niwelacyjnych dochodzacych do tego punktu.
Pomiar kontrolny wykonuje si¢ zgodnie z zasadami okres§lonymi dla osnowy
szczegbdlowe;.

6. Linie przewidziane do adaptacji powinny w catosci lub w czgséci spetnia¢ nastgpujace
kryteria:

1) rodzaje znakdéw wysokosciowych 1 ich rozmieszczenie powinny odpowiadaé
kryteriom wiasciwym dla osnowy szczegotowej;

2) archiwalne pomiary niwelacyjne powinny spetnia¢é wymagania dokladnosciowe
wiasciwe dla osnowy szczegdtowej;

3) od pomiaru linii nie uptynglo wigcej niz 20 lat.

7. Wspo6hrzedne znakow wysokosciowych okresla si¢ z blgdem nie wigkszym niz 5 m.

8.  Stosuje si¢ dwa zasadnicze rodzaje znakoéw wysokosciowych:
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1) naziemne, w ktorych wtasciwe punkty wysokosciowe znajduja si¢ nad powierzchnia
gruntu (podstawa znaku powinna znajdowac si¢ na gigbokosci wigkszej niz glgbokosé
zamarzania gruntu);

2) S$cienne — w postaci metalowych bolcow (reperéw) osadzonych w $cianach budowli,
gwarantujacych ich stabilnos¢.

9.  Znaki naziemne osadza si¢ wzdluz drog, poza rowem ograniczajacym korong drogi, przy
czym nalezy wybiera¢ grunty wolne od upraw rolniczych.

10. Znaki $cienne osadza si¢ w budowlach, ktérych fundamenty siggaja ponizej poziomu
zamarzania gruntu.

11. W przypadku stabilizowania nowych punktow wysokosciowych stosuje si¢ znaki §cienne,
a w miejscach, w ktorych to nie jest mozliwe — znaki naziemne.

12.  Znaki naziemne osadza si¢ co najmniej na 3 miesiace przed rozpoczgciem pomiaru. Znaki
$cienne osadza si¢ co najmniej na 7 dni przed rozpoczgciem pomiaru.

13. Pomiar odcinka niwelacyjnego polega na okre$leniu przewyzszenia migdzy dwoma
punktami wysokos$ciowymi, stanowiacymi jego punkty koncowe. Jako punkty przejsciowe
stuza sferyczne trzpienie zabek niwelacyjnych, na ktorych ustawia sig taty.

14. W trakcie pomiaru wykonuje si¢ obstuge codzienna i sprawdzenie sprzgtu, a ponadto
co dwa tygodnie lub cze¢sciej, jezeli zaistniaty okoliczno$ci mogace powodowaé obnizenie
jego parametréw technicznych, nalezy wykona¢ peilny zakres sprawdzenia niwelatora i tat
wedhug programu wiasciwego dla danego typu sprzetu.

15. Pomiar niwelacji wykonuje si¢ w przy dobrej widocznosci i spokojnym obrazie tat,
po gruncie lub nawierzchni zapewniajacej stabilno$¢ statywu i1 tat. Wymaga sig, aby
celowe przebiegaly w $srodowisku jednakowym pod wzgledem temperatury, wilgotnosci,
nastonecznienia 1 pokrycia terenu oraz z dala od obiektow wydzielajacych ciepto. Celowe
powinny przebiega¢ nad powierzchnig terenu na wysokosci nie mniejszej niz 1,0 m, a w
terenie falistym nie mniejszej niz 0,6 m.

16. Odcinki niwelacyjne mierzy si¢ dwukrotnie — w kierunku gléwnym i w kierunku
powrotnym. Liczba stanowisk niwelatora przy pomiarze odcinka niwelacji powinna by¢
parzysta, aby na punktach koncowych byta obserwowana ta sama tata. Przy pomiarze
w kierunku powrotnym taty zamienia si¢ tak, aby na punktach koncowych ustawia¢ inna
tatg niz ta, ktora byta obserwowana podczas pomiaru w kierunku gtéwnym.

17. Dhugosci celowych nie powinny by¢ wigksze niz 50 m; w terenach gorzystych celowe
moga by¢ krotsze, jednak nie kréotsze niz 5 m. Celowe dtuzsze od dopuszczalnych moga
by¢ stosowane jedynie przy przechodzeniu przez przeszkody. Roznica dtugosci celowych
na stanowisku nie moze by¢ wigksza niz 1,0 m.

18. Na kazdym stanowisku przewyzszenie wyznacza si¢ dwukrotnie. R6znica migdzy dwoma
wyznaczeniami przewyzszenia na stanowisku nie powinna by¢ wigksza niz 2 mm.

19. Roznica wynikow dwukrotnego pomiaru odcinka niwelacyjnego, obliczona z pomiarow

w kierunku gléwnym i powrotnym, nie powinna by¢ wigksza niz 6R mm, gdzie R
okresla dlugos$¢ odcinka w km.
20. Suma réznic wynikow dwukrotnych pomiaréw odcinkoéw, obliczona dla odcinkow

niwelacyjnych catej sekcji lub linii, nie powinna by¢ wigksza niz 6 JL mm, gdzie L okresla
dhugos$¢ linii lub sekcji w km.
21. Odchytka zamknigcia poligonu niwelacyjnego, wyznaczona z warto$ci pomierzonych, nie
powinna by¢ wigksza niz 6 JF mm, gdzie F' okresla dtugo$¢ obwodnicy poligonu w km.
22. Przy pomiarze przez szerokie przeszkody terenowe dopuszcza si¢ stosowanie innych
metod pomiaru, ktore zapewniaja doktadno$¢ nie mniejsza niz pomiary metoda niwelacji
geometrycznej.
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Rozdzial 8

Osnowa wielofunkcyjna

1. Nowe punkty osnowy geodezyjnej, zakladane technika GNSS, oraz punkty osnow
grawimetrycznej i magnetycznej zaklada sig jako punkty osnowy wielofunkcyjne;j.

2. Osnowie wielofunkcyjnej nie przypisuje si¢ oddzielnej klasyfikacji, jej punkty sa
klasyfikowane w ramach poszczegolnych rodzajow osnow.

3.  Punkt osnowy wielofunkcyjnej moze by¢ punktem roznych klas osnéw: geodezyjne;j,
grawimetrycznej albo magnetyczne;.

Rozdzial 9

Numeracja punktow, sporzadzanie opiséw topograficznych, kompletowanie dokumentacji
geodezyjnej i typy stabilizacji punktow osnowy

1. Kazdy punkt osnow geodezyjnej, grawimetrycznej i magnetycznej ma niepowtarzalny
1 niezmienny numer nadawany na etapie sporzadzania projektu technicznego.

2. Numer punktu sktada si¢ z trzech cztonéw. Pierwszy czton okresla godlo arkusza mapy, na
ktérym znajduje si¢ punkt, drugi czlon numeru zawiera informacj¢ o rodzaju osnowy,
trzeci czton oznacza wlasciwy numer punktu w ramach danego arkusza mapy.

3. W przypadku punktow osnowy podstawowej pierwszy czlon punktu zawiera 5 cyfr
okres$lajacych godto arkusza mapy topograficznej w uktadzie ,,1992” w skali 1:50 000,
przy czym:

1) pierwsza cyfra okresla godto arkusza w skali 1:1 000 000:
a) cyfra,,1” oznacza arkusz ,,N-33”,
b) cyfra,2” oznacza arkusz ,,N-34",
¢) cyfra,3” oznacza arkusz ,,M-33”,
d) cyfra,4” oznacza arkusz ,,M-34”,
e) cyfra,,5” oznacza arkusz ,,M-35";
2) trzy kolejne cyfry okreslaja numer arkusza w skali 1:100 000 w ramach arkusza w skali
1:1 000 000;
3) piata cyfra okresla numer arkusza w skali 1:50 000 w ramach arkusza w skali
1:100 000, przy czym:
a) cyfra,,1” oznacza arkusz ,,A”,
b) cyfra,2” oznacza arkusz ,,B”,
c) cyfra,,3” oznacza arkusz ,,C”,
d) cyfra,4” oznacza arkusz ,,.D”.

4. W przypadku punktéw osnowy szczegdlowej pierwszy czlon punktu zawiera 6 cyfr

okreslajacych godto arkusza w skali 1:10 000 w uktadzie ,,2000”, przy czym:
1) pierwsza cyfra okresla numer pasa odwzorowania wynikajacy z podzielenia warto$ci
potudnika osiowego przez 3, odpowiednio:
a) cyfra,,5” dla wartosci potudnika osiowego rownej 15°,
b) cyfra,,6” dla warto$ci potudnika osiowego rownej 18°,
c) cyfra,,7” dla wartosci potudnika osiowego rownej 21°,
d) cyfra,,8” dla wartosci poludnika osiowego rownej 24°;
2) trzy kolejne cyfry stanowi liczba catkowita ilorazu (xi—4920):5, gdzie x; oznacza
wspotrzedna dowolnego punktu z obszaru odwzorowania arkusza 1:10 000, wyrazona
w kilometrach od réwnika;
3) dwie kolejne cyfry stanowi liczba catkowita ilorazu (yi—332):8, gdzie y; oznacza
wspotrzedna dowolnego punktu z obszaru odwzorowania arkusza 1:10 000, wyrazona
w kilometrach, bez poczatkowej cyfry oznaczajacej numer pasa odwzorowawczego.
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5. Drugi, jednocyfrowy czlon numeru okresla rodzaj osnowy, przy czym:

1) cyfra ”’1” oznacza punkt osnowy poziome;j;

2) cyfra ”2” oznacza punkt osnowy wysoko$ciowej;

3) cyfra ’3” oznacza punkt osnowy grawimetrycznej;

4) cyfra ”4” oznacza punkt osnowy magnetycznej;

5) cyfra”5” oznacza punkt osnowy wielofunkcyjne;.

6.  Trzeci czton numeru punktu tworzony jest zgodnie z nastgpujacymi zasadami:

1) punktom osnowy podstawowej nadaje si¢ trzycyfrowy numer punktu, ktérego kolejne
cyfry oznaczaja odpowiednio:

a) cyfry z przedzialu 01-09 — punkt fundamentalnych osnéw poziomej,
grawimetrycznej i magnetycznej,

b) cyfry z przedziatu 001-009 — punkt fundamentalnej osnowy wysokosciowe;,

c) cyfry z przedzialu 10-99 — punkt bazowych osndéw poziomej, grawimetrycznej
1 magnetycznej,

d) cyfry z przedziatu 100-999 — punkt bazowej osnowy wysoko$ciowe;j,

e) trzecia cyfra dla punktow osndéw podstawowej: poziomej, grawimetrycznej
1 magnetycznej oznacza numer kolejnego punktu w zespole (ekscentra), przy
czym centr punktu oznacza si¢ zawsze cyfra 0;

2) punktom szczegotowej poziomej osnowy geodezyjnej nadaje si¢ pigciocyfrowy
numer, ktorego pierwsze cztery cyfry z przedziatu 10004999 oznaczaja wilasciwy
numer, a piata cyfra oznacza numer kolejnego punktu w zespole (ekscentra), przy
czym centr punktu oznacza si¢ zawsze cyfra 0;

3) punktom szczegdlowej osnowy wysokosciowej nadaje si¢ czterocyfrowy numer
z przedziatu 5000-9999.

7. Na dokumentach geodezyjno-kartograficznych dopuszcza si¢ stosowanie uproszczonej
numeracji punktéw — ograniczonej do drugiego 1 trzeciego cztonu, jezeli z innych danych
mozna jednoznacznie okresli¢ godlo arkusza mapy. W uproszczonym numerze dla centra
punktu nie podaje si¢ ostatniej cyfry 0, oznaczajacej centr znaku.

8.  Dla kazdego nowo zakladanego punktu osnowy sporzadza si¢ opis topograficzny punktu,
a opisy punktow istniejacych aktualizuje si¢, przy czym: zmiany i uzupelnienia albo
potwierdzenie aktualno$ci danych przedstawia si¢ na istniejacym opisie czerwonym
kolorem.

9.  Opis topograficzny punktu powinien zawiera¢ co najmnie;j:

1) numer punktu;

2) godto arkusza mapy;

3) nazweg gminy i miejscowosci;

4) wspotrzedne geodezyjne punktu z doktadnoscia do 0,1";

5) szkic lokalizacyjny lub zdjgcie;

6) dane dotyczace stabilizacji;

7) dane z pomiaru 0Snowy.

10. Podstawowym elementem opisu topograficznego jest szkic umozliwiajacy odnalezienie
punktu. Na szkicu sytuacyjnym pokazuje si¢ potozenie centra lub zespotu znakéw danego
punktu zwiazanych miarami ze szczegélami terenowymi, przy czym nalezy stosowac
nastepujace zasady:

1) szkic sytuacyjny sporzadza si¢ z zachowaniem znakow umownych obowiazujacych
przy opracowaniu mapy zasadniczej;

2) szkic sytuacyjny sporzadza si¢ w miar¢ mozliwosci z zachowaniem przyblizonych
proporcji w dtugosciach;

3) na szkicu przedstawia si¢ szczegodty terenowe istotne dla odnalezienia punktu, miary
liniowe do pobliskich trwalych szczegotéw terenowych podaje si¢ z doktadnoscia
0,01 m, w sposdb umozliwiajacy dwukrotne niezalezne wyznaczenie jego potozenia
w terenie; miary terenowe do innych szczeg6ldw terenowych oraz miary z linii
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pomiarowych podaje si¢ z doktadnoscia odpowiednia dla danej grupy doktadnosci
okreslenia szczegotu;

4) przy wylotach droég podaje si¢ nazwy najblizszych miejscowosci, drog wyzszej klasy
lub charakterystycznych elementow terenu; zaleca si¢ wskazywanie elementow,
ktorych identyfikacja na mapie i w terenie nie nastr¢cza trudnosci;

5) sytuacj¢ terenowa na szkicu sytuacyjnym orientuje si¢ do pdinocy, przy czym
kierunek pdinocny na szkicu jest rownolegly do bocznej ramki formularza;

6) zamiast szkicu sytuacyjnego dopuszcza si¢ wstawienie zdjgcia lub wycinka mapy
topograficznej, o ile jednoznacznie pokazuja lokalizacj¢ punktu.

11. Na opisie topograficznym przedstawia si¢ ponadto rozmieszczenie $ciennych, naziemnych
1 podziemnych elementow znaku geodezyjnego, a takze inne informacje dotyczace znakow
11ich potozenia, takie jak:

1) rodzaj znaku, jego numer, typ i wymiary;

2) odlegtosci pomigdzy znakami w zespole oraz gigbokosci ich osadzenia;

3) nawiazanie katowe pobocznikéw oraz znakoéw podziemnych;

4) usytuowanie punktow kierunkowych (mir) i punktéw ekscentrycznych;

5) w przypadku znakoéw Sciennych — rysunek fragmentu $ciany z podaniem wysokosci
znaku nad powierzchnia terenu i odleglosci do najblizszych charakterystycznych
miejsc $ciany.

12.  Dodatkowo na opisie topograficznym przedstawia si¢ dane z pomiaru osnowy:

1) w przypadku punktéw podstawowej wysokosciowej osnowy geodezyjnej — numer
1 nazwg¢ linii niwelacyjnej oraz informacj¢ o sasiednich punktach osnowy z podaniem
odlegtosci do nich;

2) w przypadku punktow szczegdtowej poziomej osnowy geodezyjnej — katy 1 odleglosci
z pomiaru do sasiednich punktow osnowy, a w przypadku pomiaru technika GNSS —
katy i odleglosci wyliczone ze wspotrzednych do widocznych sasiednich punktow
0SNOWY;

3) w przypadku punktdow szczegdélowej osnowy wysokosciowej — informacje
o sasiednich punktach osnowy z podaniem odlegtosci do nich.

13. Opis topograficzny punktu powinien zawiera¢ dat¢ jego sporzadzenia lub aktualizaciji,
nazwe wykonawcy oraz imig¢ i nazwisko osoby, ktéra go wykonata.

14. Osnowy geodezyjne, grawimetryczne 1 magnetyczne zaklada si¢ na podstawie
zatwierdzonego projektu technicznego, przy czym prace projektowe obejmuja
w szczegolnosci:

1) analize 1 oceng przydatno$ci oraz sposoéb wykorzystania istniejacej dokumentacji
technicznej;

2) opracowanie zatozen technicznych do projektu w oparciu o miejscowe plany
zagospodarowania przestrzennego 1 wyniki badan dotyczacych stanu osnow;

3) inwentaryzacj¢ punktow oraz wywiad terenowy prowadzony w celu ustalenia
najkorzystniejszej pod wzglgdem technicznym i ekonomicznym lokalizacji punktow
osnowy oraz zweryfikowania zatozen technicznych;

4) opracowanie projektu technicznego uwzgledniajacego wyniki inwentaryzacji punktow
1 wywiadu terenowego.

15. Przy ustalaniu lokalizacji punktow osnowy nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad:

1) punkty wybiera¢ w miejscach nienarazonych na zniszczenie i dogodnych do pomiaru;

2) w maksymalnym stopniu wykorzysta¢ stabilizacj¢ punktow istniejacych;

3) ustali¢ nawigzania i zaprojektowac punkty ekscentryczne.

16. Projekt techniczny powinien zawierac:

1) opis projektu omawiajacy catos$¢ projektowanych prac, w ktérym nalezy okresli¢:

a) dane charakteryzujace projektowana siec, jej zasieg 1 strukture,
b) punkty nawigzania, liczbg projektowanych punktow nowych i adaptowanych do
pomiaru,
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c) sposob wykorzystania archiwalnej dokumentacji technicznej,

d) uzasadnienie ewentualnych zmian w stosunku do zatozen technicznych,

e) proponowane typy znakow, sposob stabilizacji, metody pomiaru i inne dane, ktore
odbiegaja od standardowych ustalen obowiazujacych przepiséw technicznych;

2) mapg projektu technicznego opracowana w odpowiednio dobranej skali,
umozliwiajacej czytelne i1 przejrzyste przedstawienie konstrukcji geometrycznej
projektowanej do pomiaru sieci i innych prac przewidzianych do realizacji w terenie;
na mapg projektu technicznego nalezy nanies¢:

a) wszystkie punkty sieci, w tym punkty przewidziane do wykonania nawigzan
poziomych i wysokosciowych,

b) wyniki inwentaryzacji i wywiadu terenowego,

¢) punkty nowo projektowane oraz przewidziane do wykonania prace
konserwacyjne;

3) opisy topograficzne z inwentaryzacji punktow.

17. Po zakonczeniu prac zwiazanych z zatozeniem lub modernizacja osndéw geodezyjnej,
grawimetrycznej lub magnetycznej opracowane dokumenty kompletuje si¢ i przekazuje
do wiasciwego osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

18. Geodezyjna dokumentacja techniczna z prac powinna by¢ przekazana w formie
dokumentoéw elektronicznych, o ktorych mowa w przepisach o informatyzacji dziatalnosci
podmiotéw realizujacych zadania publiczne, a w razie potrzeby takze w formie
analogowej, przy czym: sprawozdanie techniczne, raport z wyréwnania sieci oraz
dokumenty, ktére powstaly bezposrednio w trakcie prac terenowych, przekazuje si¢
w formie analogowej i elektroniczne;.

19. Geodezyjna dokumentacja techniczna powinna zawiera¢ nastgpujace dokumenty:

1) sprawozdanie techniczne zawierajace opis wykonanych prac, w ktorym nalezy
okresli¢:

a) dane charakteryzujace zrealizowana sie¢, jej zasigg i strukture,

b) odstgpstwa od projektu technicznego,

c) zestawienie wykonanych prac,

d) opis sposobu stabilizacji, metody pomiaru oraz wynikéw wyrdéwnania sieci,
e) analiz¢ i oceng otrzymanych wynikow;

2) polowe opisy topograficzne punktéw z inwentaryzacji lub stabilizacji;

3) dokumentacj¢ z pomiaru osnowy;

4) raport z wyréwnania sieci zawierajacy:

a) zestawienie zredukowanych obserwacji wraz ze §rednimi btedami obserwacji,
b) poprawki do obserwacji po wyro6wnaniu,

c) bledy srednie poprawek,

d) $redni btad pojedynczego spostrzezenia po wyréwnaniu,

e) charakterystyke doktadnosci punktow,

f) wykazy danych ostatecznych,

g) stownik konwersji numeréw punktow;

5) opisy topograficzne punktow;

6) mapeg (szkic) pomierzonej sieci opracowana w odpowiednio dobranej skali,
umozliwiajacej czytelne 1 przejrzyste przedstawienie zrealizowanych prac i wynikoéw
pomiaru,

7) pliki wsadowe do bazy danych;

8) zawiadomienia o umieszczeniu znakow;

9) inne materialy opracowane w trakcie realizacji prac, w tym co najmniej opis i mapg
projektu technicznego.

20. Punkty osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych stabilizuje si¢ w sposob
trwaty znakami geodezyjnymi wykonanymi z kamienia, betonu, metalu, plastiku lub
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innego trwatego materiatu. Ponadto jako znak geodezyjny moze by¢ przyjgty trwaty
element na statych budynkach lub budowlach, w szczegélnosci: gatka, krzyz, szczyt dachu.

21.

Dla oznaczenia typu znaku w bazie danych panstwowego rejestru podstawowych osnoéw

geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych oraz w bazie danych szczegélowych
osndéw geodezyjnych stosuje si¢ kody znakow podane w pierwszej kolumnie tabeli nr 1.

Tabela nr 1. Typy znakow

Kod Typ znaku Szczegolowy opis typu znaku Dotychczasowy
znaku kod znaku
0 Naturalny znak na | Znakiem jest $cisle okreslony element budowli |01 — 05

budowli stalej statej niedostgpny jako stanowisko pomiarowe

1 Stabilizowany znak |Znak zaktadany na elementach statych budowli |07 — 13
na budowli statej z mozliwo$cia wykonania na nim pomiaru lub

ustawienia lustra pomiarowego na ptaskim
fragmencie budowli, np. trwale osadzony
bolec, sruba itp.

2 Znak Znak z trwalego materiatu stabilizowany 07-13,17,
jednppoziomowy w litym podlozu w sposob zapewniajacy jego | 18b, 20,45
stabilizowany dtugoletnie przetrwanie
w litym podiozu

3 Znak $cienny Znak z trwatego materialu, w szczegolnosci ze |09, 10, 12, 86 —

stali, zelaza, plastiku, stabilizowany w sposob |90
trwaty w $cianie budowli mieszkalnej lub
inzynieryjnej

4 Znak gruntowy Znak z trwalego materialu, w szczegolnosci 16,17, 18a, 19 —
jednopoziomowy z betonu, granitu, plastiku, stabilizowany 23,73 - 81

bezposrednio w gruncie na terenach rolnych,
piaszczystych itp.

5 Znak gruntowy Zesp6t dwoch znakow z trwalego materiatu, 29 — 49, w tym
dwupoziomowy w ktorym znak podziemny umieszczony jest |30 (osnowa

centrycznie pod znakiem naziemnym pozioma)

6 Znak podziemny Znak lub zespdt znakoéw geodezyjnej osnowy |24 —26, 50 — 52

poziomej, ktére z uwagi na uwarunkowania
terenowe zostaly zastabiliozwane pod ziemiag
7 Stup obserwacyjny | W slupie osadzany jest znak geodezyjny, 06, 15, 98
zaktadany dla wybranych punktow osnowy
podstawowej, przystosowany do wykonywania
Z niego pomiaru bez pomocy statywu
1 zapewniajacy jego dlugoletnie przetrwanie

8 Blok betonowy W bloku osadzany jest znak geodezyjny, 93 -96
zaktadany dla wybranych punktow osnowy
podstawowe] w celu zapewnienia mu
dlugoletniego przetrwania
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9 Specjalne znaki Zespotly znakow gruntowych stabilizowane na |30 (osnowa
osndéw geodezyjnych | punktach geodezyjnej osnowy podstawowej, | wysokosciowa).
ktére z uwagi na swojq rangg i znaczenie 55— 62,64 — 67,

wymagaty unikalnego i szczeg6lnego rodzaju |69 — 71,82 — 84
stabilizacji dostosowanego do konkretnych
potrzeb. Dla punktow geodezyjnej osnowy
poziomej s3 to trzy- lub czteropoziomowe
zespoty znakow, dla punktéw osnowy
wysoko$ciowej sa to znaki glgbinowe, repery
podziemne oraz repery osnoéw realizacyjnych

22. Dla oznaczenia typu znaku rozpoznawczego w bazie danych panstwowego rejestru
podstawowych osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych oraz w bazie
danych szczegdtowych osnow geodezyjnych stosuje si¢ kody znakéw podane w pierwszej
kolumnie tabeli nr 2.

Tabela nr 2. Typy znakow rozpoznawczych

Kod Typ znaku Szczegolowy opis typu znaku Dotychczasowy
znaku kod znaku
0 Brak znaku rozpoznawczego 0
1 |Sygnat Zelbetowy lub drewniany sygnat tréjnozny 1,2
r0ZpOZNawczy ustawiony bezposrednio nad punktem

2 [Shup rozpoznawczy |Zelbetowy, betonowy lub wykonany 3-5
z trwatego materiatu stup ustawiony w poblizu
punktu

23. Objasnienia:

1) EUREF89 - fizyczna realizacja europejskiego ziemskiego systemu odniesienia systemu
ETRS89 poprzez sie¢ europejskich stacji permanentnych GNSS;

2) ETRS89 — ecuropejski ziemski system odniesienia zatwierdzony rezolucja nr 1 na
zgromadzeniu podkomisji EUREF we Florencji w 1990 r. jako identyczny
z Migdzynarodowym Ziemskim Systemem Odniesienia (ITRS) na epoke 1989.0;

3) EUREF - podkomisja powotana w 1987 r. w ramach Migdzynarodowej Asocjacji
Geodezyjnej (IAG), ktorej celem jest wprowadzanie 1 utrzymanie europejskiego
ziemskiego systemu odniesienia ETRS89 1 Europejskiego Wysokosciowego Systemu
Odniesienia (EVRS) oraz definiowanie 1 utrzymywanie fizycznych realizacji tych
systemow;

4) IGS - migdzynarodowa organizacja zajmujaca si¢ gromadzeniem, przetwarzaniem
i udostgpnianiem precyzyjnych danych pochodzacych z systemow GNSS,
wykorzystywanych w obliczeniach obserwacji GNSS.
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Zalacznik nr 2

SPECYFIKACJA MODELU POJECIOWEGO BAZY DANYCH PANSTWOWEGO REJESTRU PODSTAWOWYCH
OSNOW GEODEZYJNYCH, GRAWIMETRYCZNYCH I MAGNETYCZNYCH
ORAZ BAZY DANYCH SZCZEGOLOWYCH OSNOW GEODEZYJNYCH

1. Schemat aplikacyjny UML: Osnowy geodezyjna, grawimetryczna i magnetyczna

class Osnowy /

«FeatureType»
ModelPodstawowy::BT OperatTech

*

+operatTech 1.

1..*  +ogPktOsnowy2

«FeatureType»
0S_O0golnyPunktOsnowy

e

idlIP :BT_ldentyfikator

nrPkt :CharacterString

idD :BT_ReferencjaDoObiektu [1..*]
nazwaPkt :CharacterString [0..1]
celh :0S_OdniesWys [0..1]
dataOstatniejAkt :Date

waznyOd :Date

geometria :GM_Point

metFiLa :0S_TypWyznWsp
nrGlow :CharacterString [0..1]
stanPkt :0S_StanStabilizacji [1..*]
typPkt :0S_TypPunktu

typPom :0S_TypWyznWys [0..1]
typStab :0S_TypStabilizacji
typZab :0S_TypZabudowy [0..1]
wysPkt :Distance [0..1]

rodzajPkt :0S_RodzajPunktu [0..1]
KasaOsn :0S_KlasaOsnowy

foto :BT_Zbior[0..]

godlo :BT_ReferencjaDoObiektu [1..*]
szkic :BT_Zbior [0.."]

szkicZesp :BT_Zbior [0..1]
ukadGeod :BT_UKadGeod
cykZycia :BT_CyKZycialnfo

0OS PunktOsnowyMagnetycznej

«FeatureType»

+ o+ttt

deklinacja :Angle [0..1]
mDek :Angle [0..1]
inkinacja :Angle [0..1]
mink :Angle [0..1]
epoka :Date

natH :Real [0..1]

mH :Real [0..1]

natVF :Real [0..1]
mVF :Real [0..1]

natX :Real [0..1]

mX :Real [0..1]

natY :Real [0..1]

mY :Real [0..1]

natZ :Real [0..1]

mZ :Real [0..1]

«FeatureType»
OS LiniaNiwelacyjna

+ o+ttt o+ o+ o+

numerLinii :CharacterString
nazwalinii :CharacterString [0..1]
numerPoligonu :CharacterString [1..2]
numPocz :CharacterString
numKoniec :CharacterString
KasaOsn :0S_KlasaOsnowy
/odcinekCount :Integer

epoka :CharacterString

mKm :Distance

mPierwszyPunkt :Distance
mPrzypKm :Distance

mSystKm :Distance

wyrPopr :Real

«FeatureType»
0OS PunktOsnowyGrawimetrycznej

«FeatureType»
0S PunktOsnowyWysokosciowej

«FeatureType»
OS PunktOsnowyPoziomej

o
+ mG :Real

+ VG :Real [0..1]
¥

+

przyspieszenieSilyCiezkosci :Real +

typVG :CharacterString [0..1]

+

mH :Distance [0..1]
typH :0S_RodzajWys [0..*]
+ uH :BT_UKadWys[0..*]

epoka :Date [0..1]
+pktOsnowyGraw | 2
+przesloGraw( ) 0..*

«FeatureType»
OS PrzesloGrawimetryczne

deltaG :Real
mDeltaG :Real

+ idPrzesla :CharacterString
+ numPocz :CharacterString
+ numKoniec :CharacterString
+
4

+liniaNiw

+odcinekLiniiNiw1

+odcinekLiniiNiw2 0.*

«FeatureType»
0OS OdcinekLiniiNiwelacyjnej

numerOdcinka :CharacterString
numPocz :CharacterString
numKoniec :CharacterString

1.

deltaH :Distance
diffPW :Real

dlugosc :Distance
poprNorm1 :Real
poprNorm2 :Real
wyrPopr :Distance

o+ F ot o+ o+ o+

2 | +pktOsnWys1

2 | +pktOsnWys2

+wektorGNSS1 [ 1..*

+pktOsnPoz1| 2

+ mP :Distance

+pktOsnPoz2

.| +wektorGNSS2

«FeatureType»

0OS WektorGNSS

+ o+ o+ o+ o+ o+ o+ o+ o+

tmpPocz :CharacterString
tmpKoniec :CharacterString
ukladGeod :BT_UKadGeod|

deltaX :Distance
mDeltaX :Distance
deltaY :Distance
mDeltaY :Distance
deltaZ :Distance
mDeltaZ :Distance

+pktKier

«FeatureType»
OS PunktKierunkowy

+ o+ o+ o+

azymut :Angle

dlugosc :Distance

nrGlow :CharacterString [0..1]
numPkier :CharacterString
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2. Schemat aplikacyjny UML: Obserwacje

class Obserwacje

«FeatureType»

«FeatureType»

OS ObserwacjaGrawimetrycznaPrzeslo

tmpPocz :0S_OgolnyPunktOsnowy
tmpKoniec :0S_0OgolnyPunktOsnowy

OS ObserwacjaGrawimetrycznaPunkt

+obsGrawPrzeslo

+ wartoscPrzyspieszenia :Real [1..%]
+ mG Real [1..]

2
+obsGrawPunkt

grawConst :Real
momentObserwacji :DateTime [1..*]
diffG :Real [1..*]

mDiffG :Real [1..*]

+ momentObserwacji :DateTime [1..]

+ o+ o+ o+ o+ o+

«FeatureType»
OS ObserwacjaAzymutu

celTMP :0S_0OgolnyPunktOsnowy
azymut :Angle [1..%]

mAzymut :Angle [1..*]

ukladGeod :BT_UKadGeod

«FeatureType»
OS RINEXFile

+ o+ + +

oRINEX BT_Zbior[1..*]

«FeatureType»
OS ObserwacjaOdleglosci

«FeatureType»
OS ObserwacjaKierunku

celTMP :0S_0OgolnyPunktOsnowy
odleglosc :Distance [1..%]

V

mOdI| :Distance [1..*]
ukadGeod :BT_UKadGeod

<l

+obs1

OS_Obserwacja

A

celTMP :0S_OgolnyPunktOsnowy
kierunek :Angle [1..7]
mKier :Angle [1..*]

+ o+ o+ o+

«FeatureType»
OS ObserwacjaMagnetyczna

dekliinacja :Angle [0..%]
mDeK :Angle [0..*]
inkinacja :Angle [0..*]
mink :Angle [0..%]
momentObserwacji :DateTime [1..]
magnetogram :BT_Zbior
natH :Real [0..%]

mH :Real [0..%]

natVF :Real [0..%]

mVF :Real [0.."]

natX :Real [0..*]

mX :Real [0..%]

natY :Real [0.."]

mY :Real [0..*]

natZ :Real [0..*]

mZ :Real [0..%]

+wskazujeStanowisko

«FeatureType»
0S_0OgolnyPunktOsnowy

«FeatureType»
OS ObserwacjaKata

lewyTMP :0S_0OgolnyPunktOsnowy
prawyTMP :0S_OgolnyPunkiOsnowy
kat :Angle [1..7]

mKat :Angle [1..%]

P Tk T T T S TR T S S
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3. Schemat aplikacyjny UML: Stowniki

«CodeList»
0OS TypWyznWsp

«enumeration»

0OS TypWyznWys

«enumeration»
OS RodzajWys

+ zDoKadnegoPomiaruKlasycznego niwelacjaPrecyzyjna normalna
+ zDokladnegoPomiaruGNSS niwelacjaTechniczna geodezyjna
+ zPrzyblizonegoPomiaru niwelacjaTrygonometryczna ortometryczna
+ zMapy niwelacjaSatelitarna
«CodeList» «enumeration» «CodelList»
OS TypStabilizacji OS KlasaOsnowy OS OdniesWys
+ elementBudowli 1 + reper
+ stabilizowanyZnakNaBudowli 2 + goraPlyty
+ znakWLitymPodlozu 3 + goraSlupa
+ znakScienny
+ znakGruntowyJednopoziomowy
+ znakGruntowyDwupoziomowy
+ znakGruntowyPodziemny «Codellisth)
o CICEEEEy 0S StanStabilizacji
+ blokBetonowy
+ znakSpecjalnyOsnowyGeodezyjnej + istniejacy

class Slow J
«CodeList» «CodeList»
OS TypPunktu OS TypZabudowy
+ centr + brak
+ ekscentr + wiezaTriang
+ punktPrzeniesienia + slupRozp
+ punktKierunkowy + sygnalRozp
+ studniaBet
«CodeList»
OS RodzajPunktu
+ punkiWiekowy
+ punkiBazyGrawimetrycznej
+ punktWezlowy
+ stacjaReferencyjnaEPN
+ stacjaReferencyjnaASG-EUPOS
+ punkiSieciEUREF-POL
+ punktSieciPOLREF
+ glownyPunkiSieciEUVN
+ punktRozszerzeniaSieciEUVN
+ punktKrajowegoZdjeciaMagnetycznego
+ punktWyznaczenAbsolutnych
+ punktWyznaczenWzglednych

+ uszkodzony
+ zniszczony

4. Schemat aplikacyjny UML: Model Podstawowy — Obiekt przestrzenny:

class Obiekt przestrzenny/

«FeatureType»

«FeatureType»

BT_ObiektPrzestrzenny BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzenny

+obiekt | 0.* + idlIP BT_ldentyfikator
+zbi *
zbior 0.. «DataType»
«FeatureType» A LU TR
BT ZbiorDanychPrzestrzennych + lokalnyld :CharacterString

+ przestrzenNazw :CharacterString

+ idlIP :BT_ldentyfikat
! —'dentymaior + wersjald :CharacterString [0..1]

«Voidable»
+ metadane :MD_Metadata

constraints
{Dozwolone znaki dla atrybutdw lokalnyld i przestrzenNazw}

5. Schemat aplikacyjny UML: Model Podstawowy — Referencje migedzy obiektami

class Referencja pomigdzy obiektami IIP/

«Union» +obiekt BT_ObiektPrzestrzenny

BT_ReferencjaDoObiektu

«FeatureType»
BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzenny

+ idlIP :BT_ldentyfikator

+ idlIP :BT_ldentyfikator
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6. Schemat aplikacyjny UML: Model Podstawowy — Typy podstawowe

class Typy podstawowe/
«DataType» «FeatureType» «Enumera...
BT Identyfikator BT OperatTech BT Baza
+ lokalnyld: CharacterString ) + dataUtworzenia: Date EGIiB
+ przestrzenNazw: CharacterString + idOpracowania: CharacterString [1..*] GESUT
+ wersjald: CharacterString [0..1] + metadane: MD_Metadata BDNMT
= + odniesienieDoBazy: BT Baza [1..*] BDOrto
) constraints ) + wykonawca: Cl_ResponsibleParty BDOT10k
{Dozwolone znaki dla atrybutéw lokalnyld i przestrzenNazw} + zasiegRoboty: LinearRing BDOT500
+ zasobSieciowy: CI_OnlineResource [0..*] BDSQG
«DataType» + zawartosc: BT_Zbior [1..*] BDZLiS
BT Zbior . EMUIA
«Voidable» PRG
+ dataAktualizacji: Date [0..1] + idZgloszenia: CharacterString PRNG
+ dataUtworzenia: Date + zleceniodawca: Cl_ResponsibleParty PRPOG
+ opis: CharacterString [0..1] RCIWN
+ postacElektroniczna: Boolean constraints BDIOO
+ rozszerzenie: CharacterString [0..*] {warunek na zaséb sieciowy}
+ autor: Cl_ResponsibleParty [1..*]
+ tytul: CharacterString
+ zasobSieciowy: Cl_OnlineResource [0..*]
+ rodzajZawartosci: BT_RodzajElementu [1..*] «CodeList» «CodeList»
el adyys BT UkladGeod
constraints -
{warunek na postac elektroniczna} «CodeList» *+  Kronsztadt60 + EUREF89
i BT RodzajElementu + Kronsztadt86
{warunek na rozszerzenie} J + ETRF2000
= + Kronsztadt2006 + ETRF2008
+ dowody KopieDoreczen + Amsterdam55
+ dziennikPomiaru +  Amsterdam2000! + Pulkowo42
+ inny + PUWP1992
«DataType» . Jg="XEh69 + PUWP2000
BT Cyklzycialnfo o = ETRF2000 + PUWP1965
+ roboczaBazaDanych + ETRF2008
+ koniecWersjiObiektu: DateTime [0..1] + sprawozdanieTechniczne| |+ pylkowo42 + PUWP1942
+ poczatekWersjiObiektu: DateTime + szkicPomiarowy + EVRS2007 i E%\lePBG
+
constraints
{Koniec wersiji obiektu}

7. Schematy aplikacyjne, o ktéorych mowa w pkt 1—6, zawieraja
dotyczace: bazy danych panstwowego rejestru podstawowych
grawimetrycznych i magnetycznych oraz bazy danych szczegétowych osnow geodezyjnych.
W przypadku koniecznos$ci rozszerzenia ich treSci postepuje si¢ zgodnie z ponizszymi

warunkami:

minimalne wymagania
osnow: geodezyjnych,

1) na opis kazdej grupy obiektow, ktorej reprezentantem w schemacie aplikacyjnym UML
jest klasa, sktadajg si¢: nazwa klasy i nazwa stereotypu, atrybuty klasy, relacje tgczace
klasy miedzy soba wraz z rolami klas oraz ograniczenia natozone na wartosci atrybutow
1ich liczno$ci oraz na relacje i licznosci obiektow w relacji;

2)  w schemacie aplikacyjnym UML przyjmuje si¢ stereotypy wyszczegolnione w tabeli 1:

Tabela 1. Lista zastosowanych stereotypow

Stereotyp Element modelu Opis

applicationSchema | pakiet schemat aplikacyjny

CodeList klasa lista predefiniowanych wartosci,
ktoéra mozna rozszerzy¢

DataType klasa definicja strukturalnego typu danych

enumeration stata lista predefiniowanych
wartos$ci (nie mozna rozszerzac)

FeatureType klasa typ obiektu przestrzennego

Union klasa strukturalny typ danych,
w przypadku ktorego doktadnie
jeden z atrybutow musi wystapic

voidable atrybut rozszerzenie profilu UML — odnosi
si¢ do wartos$ci specjalnych
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3) podczas wypeliania poszczegdlnych cech typow obiektow przestrzennych, w
przypadku niemozno$ci ich wypekienia dla konkretnych wystapien (instancji) tych
typow z powodu braku informacji lub tez w szczego6lnych przypadkach niemoznos$ci
zastosowania danej cechy w odniesieniu do pojedynczego konkretnego obiektu, stosuje
si¢ atrybut specjalny, ktory bedzie przekazywal informacj¢ o przyczynach
niewypetnienia elementu, przy czym:

a) atrybut specjalny mozna stosowaé tylko do tych cech typéw obiektow
przestrzennych, ktdre opisane sg stereotypem ,,voidable”,
b)  wartos$ci, jakie moze przybierac atrybut specjalny, okresla tabela nr 2:

Tabela 2. Warto$ci, jakie moze przybiera¢ atrybut specjalny
Warto$¢ (w jezyku Definicja Wartos$¢é
polskim)

nie stosuje si¢ nie ma zastosowania w danym kontekscie inapplicable

brak danych warto$¢ atrybutu nie jest obecnie znana, ale warto$¢ ta | missing
moze tez nie istnie¢

tymczasowy brak warto$¢ atrybutu bedzie znana w pdzniejszym template

danych terminie

nieznany warto$¢ atrybutu nie jest znana, ale prawdopodobnie | unknown
istnieje

zastrzezony warto$¢ atrybutu jest zastrzezona withheld
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KATALOG OBIEKTOW I ATRYBUTOW BAZY DANYCH PANSTWOWEGO REJESTRU PODSTAWOWYCH
OSNOW GEODEZYJNYCH, GRAWIMETRYCZNYCH I MAGNETYCZNYCH
ORAZ BAZY DANYCH SZCZEGOLOWYCH OSNOW GEODEZYINYCH

Zalacznik nr 3

1. Katalog obiektow i atrybutéw dotyczacych punktéw podstawowych osndéw geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych oraz szczegdétowych osnéw geodezyjnych.

Tabela nr 1
Klasa: OS OgolnyPunktOsnowy Abstract

Nazwa: Ogadlny punkt osnowy

Definicja: Abstrakcyjny punkt osnowy zawierajgcy atrybuty wspdlne dla
wszystkich rodzajow osndéw; punktem fizycznym najbardziej
zblizonym pojeciowo do ogolnego punktu osnowy jest punkt
osnowy wielofunkcyjne;.

Stereotypy: «FeatureType»

Atrybut:

Nazwa: idlIP

Nazwa (petna): Identyfikator IIP

Dziedzina: BT _ldentyfikator

Liczno$¢: 1

Definicja: Ciag znakow tworzacy unikalny identyfikator punktu osnowy
w ramach bazy danych.

Atrybut:

Nazwa: nrPkt

Nazwa (petna): Numer punktu osnowy

Dziedzina: CharacterString

Liczno$¢: 1

Definicja: Ciag znakow tworzacy unikalny identyfikator punktu osnowy
na obszarze kraju.

Atrybut:

Nazwa: idD

Nazwa (petna): Id dziatki

Dziedzina: BT_ReferencjaDoObiektu

Liczno$¢: 1.%*

Definicja: Identyfikator dziatki ewidencyjnej, na ktorej znajduje sie punkt
osnowy. W przypadku gdy punkt jest na granicy dwéch lub wiecej
dziatek, podaje sie identyfikatory wszystkich dziatek.

Atrybut:

Nazwa: nazwaPkt

Nazwa (petna): Nazwa punktu osnowy

Dziedzina: CharacterString

Liczno&c¢: 0.1

Definicja: Nazwa punktu osnowy bedgca zazwyczaj nazwg najblizszej
miejscowosci albo obiektu terenowego, jezeli brak jest
Miejscowosci.

Atrybut:

Nazwa: celh

Nazwa (petna): Punkt odniesienia wysokosci

Dziedzina: OS_OdniesWys

Liczno$¢: 0.1

Definicja: Element zespotu stabilizacyjnego punktu osnowy, dla ktérego
zostata wyznaczona wysokosc¢.

Atrybut:

Nazwa: dataOstatniejAkt

Nazwa (petna): Data ostatniej aktualizacji

Dziedzina: Date

Liczno$¢: 1

Definicja: Data ostatniej modyfikaciji jakichkolwiek danych odnoszacych sie
do punktu osnowy.
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Klasa: OS_OgolnyPunktOsnowy Abstract
Atrybut:
Nazwa: waznyOd
Nazwa (petna): Data utworzenia
Dziedzina: Date
Liczno$¢: 1
Definicja: Data zapisania danych dotyczgcych punktu osnowy w bazie
danych.
Atrybut:
Nazwa: geometria
Nazwa (petna): PotoZenie punktu
Dziedzina: GM_Point
Liczno$¢: 1
Definicja: Wspoditrzedne geodezyjne punktu osnowy o (Fi), A (La) albo
wspoirzedne plaskie prostokatne x, y jednoznacznie okreslajgce
potozenie punktu.
Atrybut:
Nazwa: metFiLa
Nazwa (petna): Zrédio pochodzenia wspdétrzednych
Dziedzina: OS_TypWyznWsp
Liczno$c¢: 1
Definicja: Zrédio pochodzenia wspdirzednych punktu osnowy.
Atrybut:
Nazwa: nrGlow
Nazwa (petna): Numer gtowicy
Dziedzina: CharacterString
Liczno$c¢: 0.1
Definicja: Numer gtowicy znaku geodezyjnego, ktérym zostat zastabilizowany
punkt osnowy.
Atrybut:
Nazwa: stanPkt
Nazwa (petna): Status punktu
Dziedzina: OS_StanStabilizacji
Liczno$c¢: 1.%
Definicja: Stan znakow geodezyjnych, ktérymi zastabilizowano punkt osnowy.
Atrybut:
Nazwa: typPkt
Nazwa (petna): Typ punktu
Dziedzina: OS_TypPunktu
Liczno&c¢: 1
Definicja: Typ punktu osnowy.
Atrybut:
Nazwa: typPom
Nazwa (petna): Rodzaj pomiaru
Dziedzina: OS_TypWyznWys
Liczno&c¢: 0..1
Definicja: Sposéb wyznaczenia wysokosci punktu osnowy.
Atrybut:
Nazwa: typStab
Nazwa (petna): Stabilizacja punktu
Dziedzina: OS_TypStabilizacji
Liczno$¢: 1
Definicja: Znak (znaki), do ktérego odnoszg sie wspotrzedne lub wysokos¢
punktu osnowy.
Atrybut:
Nazwa: typZab
Nazwa (petna): Zabudowa
Dziedzina: OS_TypZabudowy
Liczno$c¢: 0..1
Definicja: Rodzaj budowli lub urzgdzenia zabezpieczajgcego punkt osnowy.
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Klasa: OS_OgolnyPunktOsnowy Abstract
Atrybut:

Nazwa: wysPkt

Nazwa (petna): Wysokosé H

Dziedzina: Distance

Liczno$¢: 0..1

Definicja: Wysokos¢ punktu osnowy okreslona w systemie wysokosci
normalnych.

Atrybut:

Nazwa: rodzajPkt

Nazwa (petna): Rodzaj punktu

Dziedzina: OS_RodzajPunktu

Liczno$¢: 0..1

Definicja: Przeznaczenie lub funkcja punktu osnowy.

Atrybut:

Nazwa: klasaOsn

Nazwa (petna): Klasa osnowy

Dziedzina: OS_KlasaOsnowy

Liczno$¢: 1

Definicja: Cecha osnowy okreslajgca jej znaczenie w pracach geodezyjnych
i kartograficznych, kolejno$¢ wigczania punktéw osnowy do
procesu wyrdownania, a takze doktadnos$¢ okreslenia
wspotrzednych, wysokosci lub innych wielkosci po wyréwnaniu
obserwacji.

Atrybut:

Nazwa: foto

Nazwa (petna): Fotografia

Dziedzina: BT_Zbior

Liczno$¢: 0.

Definicja: Fotografia albo rysunek przedstawiajgce usytuowanie punktu
osnowy w terenie oraz umozliwiajgce identyfikacje punktu.

Atrybut:

Nazwa: godlo

Nazwa (petna): Godto mapy

Dziedzina: BT_ReferencjaDoObiektu

Liczno$¢: 1.*

Definicja: Godto mapy topograficznej, na ktérej obszarze znajduje sie punkt
osnowy, sporzadzonej:

- wPUWG1992 w skali w 1:50 000 w odniesieniu do punktow
osnowy podstawowe;,
- w PUWG2000 w skali w 1:10 000 w odniesieniu do punktow
osnowy szczegdbtowej.
Atrybut:

Nazwa: szkic

Nazwa (petna): Szkic

Dziedzina: BT_Zbior

Liczno$¢: 0.

Definicja: Szkic przedstawiajgcy usytuowanie punktu osnowy w terenie,
umozliwiajgcy, w powigzaniu ze szczegotami sytuacyjnymi,
odszukanie punktu.

Atrybut:

Nazwa: szkicZesp

Nazwa (petna): Szkic zespotu stabilizacyjnego

Dziedzina: BT_Zbior

Liczno$c¢: 0.1

Definicja: Szkic usytuowania znakéw geodezyjnych w zespole
stabilizacyjnym punktu osnowy.
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Klasa: OS_OgolnyPunktOsnowy Abstract
Atrybut:
Nazwa: ukladGeod
Nazwa (petna): Geodezyjny uktad odniesienia
Dziedzina: BT_UkladGeod
Liczno$¢: 1
Definicja: Uktad wspétrzednych, w ktérym zostaty wyrownane wspoétrzedne
punktu osnowy.
Atrybut:
Nazwa: cyklZycia
Nazwa (petna): Cykl zycia
Dziedzina: BT_CyklZycialnfo
Liczno$¢: 1
Definicja: Cykl zycia wersji obiektu w zbiorze danych.
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS PunktOsnowyWysokosciowej
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS_PunktOsnowyGrawimetrycznej
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS_PunktOsnowyMagnetycznej
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS_PunktOsnowyPoziomej
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: operatTech
Dziedzina: ModelPodstawowy::BT_OperatTech
Liczno$¢: 1.
Relacja:
Typ: Association
Rola: obs1
Dziedzina: OS_Obserwacja
Liczno$¢: 1.*
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu wysPkt
Jezyk naturalny: ~ Wysoko$¢ wyrazona w metrach.
OCL: inv: self.wysPkt.uom.uomSymbol='meter'
Ograniczenie:
Nazwa: RodzajPunktu
Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 3, to OS_RodzajPunktu nie istnieje.
OCL: inv: if self.klasaOsn="3’ then self.rodzajPkt.size=0
Ograniczenie:
Nazwa: ukladGeod
Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 3, to atrybut ukladGeod nie przyjmuje
wartosci 'PUWPBG'
OCL: inv: if self.klasaOsn="3’ then self.ukladGeod<>'PUWPBG'.
Ograniczenie:
Nazwa: Osnowa podstawowa
Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 1 lub 2 to osnowa jest podstawowa.
Ograniczenie:
Nazwa: Osnowa szczegd6towa
Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 3, to osnowa jest szczegotowa.
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Tabela nr 2
Klasa: OS_PunktOsnowyMagnetycznej
Nazwa: Punkt osnowy magnetycznej
Definicja: Wiekowy punkt magnetyczny albo punkt krajowego zdjecia
magnetycznego, na ktérym wyznaczono wartosci elementéw pola
magnetycznego Ziemi oraz btgd wyznaczenia, ma niepowtarzalny
numer, zostat zastabilizowany znakiem geodezyjnym
niezawierajgcym elementow zelaznych, ma sporzadzony opis
topograficzny i ktérego dane sg umieszczone w panstwowym
zasobie geodezyjnym i kartograficznym.
Klasa bazowa: 0OS_0OgolnyPunktOsnowy
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: deklinacja
Nazwa (petna): Deklinacja magnetyczna D
Dziedzina: Angle
Liczno$¢: 0.1
Definicja: Wartos¢ kagta dwusciennego zawartego miedzy ptaszczyznag
potudnika geograficznego a ptaszczyzng potudnika magnetycznego
w miejscu obserwacji, mierzonego od poétnocy geograficzne;j,
dodatniego na wschdd i ujemnego na zachod. Deklinacje
magnetyczng wyznacza sig¢ jako réznice azymutu geograficznego
i azymutu magnetycznego kierunku na cel ziemski (naturalny
szczegot terenowy lub zastabilizowany punkt kierunkowy).
Atrybut:
Nazwa: mDekl
Nazwa (petna): Btad sredni deklinacji magnetycznej D
Dziedzina: Angle
Liczno$c¢: 0.1
Definicja: Btad sredni po wyréwnaniu deklinacji magnetycznej D zmierzonej
na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: inklinacja
Nazwa (petna): Inklinacja |
Dziedzina: Angle
Liczno$¢: 0.1
Definicja: Wartosc¢ kagta zawartego miedzy kierunkiem wektora natezenia
catkowitego pola magnetycznego F w miejscu obserwaciji a jego
rzutem na ptaszczyzne pozioma.
Atrybut:
Nazwa: minkl
Nazwa (petna): Btad Sredni inklinacji |
Dziedzina: Angle
Liczno$¢: 0..1
Definicja: Btad sredni po wyréwnaniu inklinacji magnetycznej | pomierzone;j
na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: epoka
Nazwa (petna): Epoka
Dziedzina: Date
Liczno$¢: 1
Definicja: Data, na ktérg zostaty zredukowane wartosci elementéw pola
magnetycznego Ziemi.
Atrybut:
Nazwa: natH
Nazwa (petna): Skfadowa pozioma H wektora natgzenia
Dziedzina: Real
Liczno&c¢: 0.1
Definicja: Warto$¢ wektora sktadowego, bedacego rzutem wektora natezenia
catkowitego pola magnetycznego F na ptaszczyzne pozioma.
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Klasa: OS_PunktOsnowyMagnetycznej
Atrybut:
Nazwa: mH
Nazwa (petna): Btad sredni sktadowej poziomej H wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0..1
Definicja: Btad $redni po wyréwnaniu sktadowej poziomej H wektora
natezenia ziemskiego pola magnetycznego zmierzonej na punkcie
osnowy.
Atrybut:
Nazwa: natVF
Nazwa (petna): Wektor natezenia F
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0.1
Definicja: Warto$¢ wektora natezenia ziemskiego pola magnetycznego.
Atrybut:
Nazwa: mVF
Nazwa (petna): Btad sredni wektora natezenia F
Dziedzina: Real
Liczno$c¢: 0..1
Definicja: Btad sredni po wyréwnaniu wektora natezenia ziemskiego pola
magnetycznego F zmierzonego na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: natxX
Nazwa (petna): Skfadowa X wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0.1
Definicja: Skfadowa X wektora natgzenia ziemskiego pola magnetycznego F,
bedaca rzutem wektora natezenia pola magnetycznego F na o$ x
miejscowego uktadu wspotrzednych.
Atrybut:
Nazwa: mX
Nazwa (petna): Btad sredni sktadowej X wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$c¢: 0.1
Definicja: Btad sredni po wyréwnaniu sktadowej X wektora natezenia
ziemskiego pola magnetycznego F pomierzonego na punkcie
osnowy.
Atrybut:
Nazwa: natY
Nazwa (petna): Skfadowa Y wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno&c¢: 0.1
Definicja: Sktadowa Y wektora natezenia ziemskiego pola magnetycznego F,
bedaca rzutem wektora natezenia pola magnetycznego F na o$ y
miejscowego uktadu wspotrzednych.
Atrybut:
Nazwa: mY
Nazwa (petna): Biad sredni sktadowe] Y wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0.1
Definicja: Btad sredni po wyréwnaniu sktadowej Y wektora natezenia
ziemskiego pola magnetycznego F pomierzonego na punkcie
osnowy.
Atrybut:
Nazwa: natZ
Nazwa (petna): Skfadowa Z wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0..1
Definicja: Sktadowa Z wektora natezenia ziemskiego pola magnetycznego F,
bedaca rzutem wektora natezenia pola magnetycznego F na o0$
Z miejscowego ukladu wspodtrzednych.
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Klasa: OS_PunktOsnowyMagnetycznej
Atrybut:
Nazwa: mZ
Nazwa (petna): Btad sredni sktadowej Z wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0..1
Definicja: Btad $redni po wyrdéwnaniu sktadowej Z wektora natezenia
ziemskiego pola magnetycznego F pomierzonego na punkcie
osnowy.
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS_0OgolnyPunktOsnowy
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostki miary typu Angle
Jezyk naturalny:  Jednostki miary typu Angle wyrazone w radianach.
Ograniczenie:
Nazwa: Instancje klasy
Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 3, to punkt osnowy magnetycznej nie
istnieje.
OCL: inv: if OS_OgolnyPunktOsnowy.klasaOsn =3’ then self-->isEmpty

Tabela nr 3

Klasa: OS PunktOsnowyGrawimetrycznej

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

Punkt osnowy grawimetrycznej

Punkt wtgczony do osnowy grawimetrycznej odpowiedniej klasy,
ktéry ma wyznaczong wartos¢ przyspieszenia sity ciezkosci oraz
btad wyznaczenia, ma niepowtarzalny numer, zostat oznaczony
w terenie znakiem geodezyjnym, ma sporzgdzony opis
topograficzny i ktérego dane sg umieszczone w panstwowym
zasobie geodezyjnym i kartograficznym.

OS OgolnyPunktOsnowy

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: przyspieszenieSilyCiezkosci
Nazwa (petna): Przyspieszenie sity ciezkosci
Dziedzina: Real
Liczno$c¢: 1
Definicja: Warto$¢ przyspieszenia sity ciezkosci Ziemi wyznaczonego na
punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: mG
Nazwa (petna): Btad Sredni przyspieszenia sity ciezkosci
Dziedzina: Real
Liczno&c¢: 1
Definicja: Btad sredni po wyréwnaniu przyspieszenia sity ciezkosci Ziemi
pomierzonego na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: VG
Nazwa (petna): Gradient pionowy
Dziedzina: Real
Liczno&c¢: 0.1
Definicja: Warto$¢ gradientu pionowego rozktadu pola ciezkosci Ziemi na
punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: typVG
Nazwa (petna): Typ gradientu pionowego
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 0.1
Definicja: Typ gradientu pionowego rozktadu pola ciezkosci Ziemi na punkcie

osnowy.
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Klasa: OS_PunktOsnowyGrawimetrycznej

Atrybut:
Nazwa: epoka
Nazwa (petna): Epoka
Dziedzina: Date
Liczno$¢: 0..1
Definicja: Data pomiaru albo wyznaczenia (redukcji) przyspieszenia sity
ciezkosci Ziemi na punkcie oshowy.
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS_0OgolnyPunktOsnowy
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: przesloGraw
Dziedzina: OS_PrzesloGrawimetryczne
Liczno$¢: 0.rx
Ograniczenie:
Nazwa: Instancje klasy
Jezyk naturalny: ~ Jezeli klasa osnowy jest 3, to punkt osnowy grawimetrycznej nie
istnieje.
OCL: inv: if OS_OgolnyPunktOsnowy.klasaOsn=‘3’ then self-->isEmpty

Tabela nr 4

Klasa: OS_PrzesloGrawimetryczne

Nazwa: Przesto grawimetryczne
Definicja: Odcinek fgczacy dwa punkty osnowy grawimetrycznej, pomiedzy
ktérymi zostata wyznaczona rdéznica przyspieszenia sity ciezkosSci
na podstawie pomiaréw grawimetrem réznicowym (wzglednym).
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: idPrzesla
Nazwa (petna): Id przesta
Dziedzina: CharacterString
Liczno&c¢: 1
Definicja: Niepowtarzalny numer przesta grawimetrycznego w ramach sieci
grawimetrycznej.
Atrybut:
Nazwa: numPocz
Nazwa (petna): Numer punktu poczatkowego przesta
Dziedzina: CharacterString
Liczno&c¢: 1
Definicja: Numer punktu osnowy grawimetrycznej bedgcego poczatkiem
przesta grawimetrycznego.
Atrybut:
Nazwa: numKoniec
Nazwa (petna): Numer punktu kohcowego przesta
Dziedzina: CharacterString
Liczno$c¢: 1
Definicja: Numer punktu osnowy grawimetrycznej bedgcego koncem przesta
grawimetrycznego.
Atrybut:
Nazwa: deltaG
Nazwa (petna): Réznica przyspieszenia sity ciezkosSci
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 1
Definicja: Srednia warto$¢ réznicy przyspieszenia sity ciezkosci miedzy

punktami poczgtkowym i kohcowym przesta grawimetrycznego.

Poz. 352
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Klasa: OS_PrzesloGrawimetryczne
Atrybut:
Nazwa: mDeltaG
Nazwa (petna): Btad pomierzonej réznicy przyspieszenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 1
Definicja: Btad Sredni po wyréwnaniu pomierzonej réznicy przyspieszenia sity
ciezkosci na przesle grawimetrycznym.
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: pktOsnowyGraw
Dziedzina: OS_PunktOsnowyGrawimetrycznej
Liczno$¢: 2
Ograniczenie:
Nazwa: Instancje klasy
Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 3, to przesto grawimetryczne nie istnieje.
OCL: inv: if OS OgolnyPunktOsnowy.klasaOsn=‘3’ then self-->isEmpty

Tabela nr 5

Klasa: OS PunktOsnowyWysokosciowej

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

Punkt Osnowy Wysokosciowej

Punkt wtgczony do geodezyjnej osnowy wysokosciowej
odpowiedniej klasy, ktéry ma wysoko$¢ wyznaczong

w panstwowym systemie odniesien przestrzennych oraz btad
wyznaczenia, ma niepowtarzalny numer, zostat oznaczony

w terenie znakiem geodezyjnym, ma sporzadzony opis
topograficzny i ktérego dane sg umieszczone w panstwowym
zasobie geodezyjnym i kartograficznym.

OS OgolnyPunktOsnowy

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:

Nazwa: mH

Nazwa (petna): Btad wyznaczenia wysokosci

Dziedzina: Distance

Liczno&c¢: 0.1

Definicja: Btad sredni po wyréwnaniu pomiaréw wysokos$ci punktu.
Atrybut:

Nazwa: typH

Nazwa (petna): Rodzaj wysoko$ci

Dziedzina: OS_RodzajWys

Liczno&c¢: 0.*

Definicja: Rodzaj wysokosci pomierzonej na punkcie osnowy.
Atrybut:

Nazwa: uH

Nazwa (petna): Poziom odniesienia

Dziedzina: BT_UkladWys

Liczno&c¢: 0.rx

Definicja: Ukfad wysokosciowy, w ktorym jest okreslona wysoko$¢ punktu

osnowy.

Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: OS_0OgolnyPunktOsnowy
Relacja:

Typ: Aggregation

Rola: odcinekLiniiNiw2

Dziedzina: OS_OdcinekLiniiNiwelacyjnej

Liczno$¢: 0.rx
Relacja:

Typ: Association

Rola: wektorGNSS1

Dziedzina: OS_WektorGNSS

Liczno$¢: 1.
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Klasa: OS_PunktOsnowyWysokosciowej

Ograniczenie:

Nazwa:

Jezyk naturalny:

OCL:

Jednostka miary atrybutu mH
Btad wyznaczenia wysokosci wyrazony w metrach.
inv: self.mH.uom.uomSymbol='meter’

Tabela nr 6

Klasa: OS_OdcinekLiniiNiwelacyjnej

Nazwa: Odcinek linii niwelacyjne;j
Definicja: Dwukrotny pomiar metoda niwelacji geometrycznej réznicy
wysokosci (przewyzszenia) pomiedzy dwoma sasiednimi punktami
wysokosciowymi w linii niwelacyjne;j.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: numerOdcinka
Nazwa (petna): Numer odcinka.
Dziedzina: CharacterString
Liczno$c¢: 1
Definicja: Numer kolejnego odcinka niwelacyjnego w linii niwelacyjnej.
Atrybut:
Nazwa: numPocz
Nazwa (petna): Numer punktu poczatkowego odcinka
Dziedzina: CharacterString
Liczno&c¢: 1
Definicja: Numer poczatkowego punktu wysokosciowego odcinka
niwelacyjnego, liczonego zgodnie z kierunkiem linii niwelacyjne;.
Atrybut:
Nazwa: numKoniec
Nazwa (petna): Numer punktu koricowego odcinka
Dziedzina: CharacterString
Liczno&c¢: 1
Definicja: Numer konicowego punktu wysokosciowego odcinka niwelacyjnego,
liczonego zgodnie z kierunkiem linii niwelacyjne;.
Atrybut:
Nazwa: deltaH
Nazwa (petna): Przewyzszenie obserwowane
Dziedzina: Distance
Liczno$c¢: 1
Definicja: Srednia warto$¢ przewyzszenia obliczona z pomiaru w kierunku
gtéwnym i powrotnym odcinka niwelacyjnego z wprowadzong
poprawka komparacyjng, termiczng i lunisolarng.
Atrybut:
Nazwa: diffPW
Nazwa (petna): Réznica dwukrotnego pomiaru przewyzszenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 1
Definicja: Réznica pomiedzy wartosciami przewyzszenia z pomiaru odcinka
niwelacyjnego w kierunku gtéwnym i powrotnym.
Atrybut:
Nazwa: dlugosc
Nazwa (petna): Dtugos¢ odcinka niwelacyjnego
Dziedzina: Distance
Liczno&c¢: 1
Definicja: Odlegto$¢ pomiedzy poczatkowym i koncowym znakiem

wysokosciowym odcinka niwelacyjnego mierzona wzdtuz trasy
pomiaru.
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Klasa: OS_OdcinekLiniiNiwelacyjnej
Atrybut:
Nazwa: poprNorm1
Nazwa (petna): Pierwszy czton poprawki normalne;j
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 1
Definicja: Pierwszy czton poprawki niwelacyjnej ze wzgledu na
nieréwnolegtos¢ powierzchni ekwipotencjalnych w punktach
poczatkowym i kohcowym odcinka niwelacyjnego.
Atrybut:
Nazwa: poprNorm2
Nazwa (pefna): Drugi czton poprawki normalnej
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 1
Definicja: Drugi czton poprawki niwelacyjnej ze wzgledu na nieréwnolegtos¢
powierzchni ekwipotencjalnych w punktach poczatkowym
i koncowym odcinka niwelacyjnego.
Atrybut:
Nazwa: wyrPopr
Nazwa (petna): Poprawka z wyréwnania
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Poprawka do przewyzszenia dla danego odcinka niwelacyjnego
obliczona z poprawki wyréwnawczej dla linii niwelacyjne;j.
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: pktOsnWys 1
Dziedzina: OS_PunktOsnowyWysokosciowej
Liczno$¢: 2
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: liniaNiw
Dziedzina: OS_LiniaNiwelacyjna
Liczno$¢: 1
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu deltaH
Jezyk naturalny:  Przewyzszenie obserwowane wyrazone w metrach.
OCL: inv: self.deltaH.uom.uomSymbol="meter’'
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu dlugosc
Jezyk naturalny: ~ Diugos¢ odcinka niwelacyjnego wyrazona w metrach.
OCL: inv: self.dlugosc.uom.uomSymbol="meter'
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu wyrPopr
Jezyk naturalny: ~ Poprawka z wyréwnania wyrazona w metrach.
OCL: inv: self.wyrPopr.uom.uomSymbol='meter'

Tabela nr 7

Klasa: OS LiniaNiwelacyjna

Nazwa: Linia niwelacyjna
Definicja: Suma przewyzszen poszczegolnych odcinkdw niwelacyjnych
taczacych najblizsze punkty weztowe sieci niwelacyjnej.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: numerLinii
Nazwa (petna): Numer linii niwelacyjnej
Dziedzina: CharacterString
Liczno&c¢: 1

Definicja:

Niepowtarzalny numer nadawany kazdej linii niwelacyjne;j.
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Klasa: OS_LiniaNiwelacyjna
Atrybut:
Nazwa: nazwalLinii
Nazwa (petna): Nazwa linii niwelacyjnej
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 0..1
Definicja: Nazwa linii niwelacyjnej sktadajgca sie z numeréw: punktu
poczatkowego i punktu koncowego linii (punktow weztowych sieci
niwelacyjnej).
Atrybut:
Nazwa: numerPoligonu
Nazwa (pefna): Numer poligonu
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 1.2
Definicja: Niepowtarzalny numer figury geometrycznej (poligonu) utworzonej
przez najblizsze linie niwelacyjne.
Atrybut:
Nazwa: numPocz
Nazwa (pefna): Numer punktu poczatkowego linii
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 1
Definicja: Numer poczatkowego punktu weztowego liczonego zgodnie
z kierunkiem linii niwelacyjnej.
Atrybut:
Nazwa: numKoniec
Nazwa (petna): Numer punktu kohcowego linii
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 1
Definicja: Numer koncowego punktu weztowego liczonego zgodnie
z kierunkiem linii niwelacyjnej.
Atrybut:
Nazwa: klasaOsn
Nazwa (petna): Klasa osnowy
Dziedzina: OS_KlasaOsnowy
Liczno$¢: 1
Definicja: Cecha osnowy okreslajgca jej znaczenie w pracach geodezyjnych
i kartograficznych, kolejno$¢ wigczania punktéw osnowy do
procesu wyrownania, a takze doktadnos¢ okreslenia wysokosci po
wyréwnaniu obserwacji.
Atrybut:
Nazwa: odcinekCount
Nazwa (petna): Liczba odcinkéw niwelacyjnych
Dziedzina: Integer
Liczno$¢: 1
Definicja: Liczba odcinkow niwelacyjnych sktadajacych sie na linie
niwelacyjng. Atrybut wyliczalny.
Atrybut:
Nazwa: epoka
Nazwa (petna): Okres pomiaru linii niwelacyjnej
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 1
Definicja: Data rozpoczecia i zakonczenia pomiaru linii niwelacyjne;j.
Atrybut:
Nazwa: mKm
Nazwa (petna): Btad sredni pomiaru 1 km niwelaciji
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Bfad sredni pomiaru 1 km sieci niwelacyjnej metoda niwelacji
geometrycznej po wyréwnaniu obserwac;ji.
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Klasa: OS_LiniaNiwelacyjna

Atrybut:
Nazwa: mPierwszyPunkt
Nazwa (petna): Btad sredni wysoko$ci pierwszego, wyznaczanego punktu
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Btad $redni wysokosci punktu poczatkowego linii niwelacyjnej po
wyréwnaniu.
Atrybut:
Nazwa: mPrzypKm
Nazwa (petna): Btad sredni przypadkowy pomiaru 1 km.
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Btad sredni przypadkowy pomiaru 1 km sieci niwelacyjnej metoda
niwelacji geometrycznej po wyréwnaniu obserwaciji.
Atrybut:
Nazwa: mSystKm
Nazwa (petna): Btad sredni systematyczny pomiaru 1 km
Dziedzina: Distance
Liczno$c¢: 1
Definicja: Bfad Sredni systematyczny pomiaru 1 km sieci niwelacyjnej metodg
niwelacji geometrycznej po wyréwnaniu obserwaciji.
Atrybut:
Nazwa: wyrPopr
Nazwa (pefna): Poprawka z wyréwnania
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 1
Definicja: Poprawka do przewyzszenia dla linii niwelacyjnej z wyréwnania
sieci niwelacyjne;j.
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: odcinekLiniiNiw1
Dziedzina: OS_OdcinekLiniiNiwelacyjnej
Liczno$¢: 1.
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu mKm
Jezyk naturalny:  Btad sredni pomiaru 1 km wyrazony w metrach.
OCL: inv: self. nNKm.uom.uomSymbol="meter'
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu mPierwszyPunkt
Jezyk naturalny: ~ Btad Sredni wysokosci pierwszego wyznaczanego punktu wyrazony
w metrach.
OCL: inv: self. mPierwszyPunkt.uom.uomSymbol='meter'
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu mPrzypKm
Jezyk naturalny:  Btad $redni przypadkowy pomiaru 1 km wyrazony w metrach.
OcCL: inv: self. MPrzypKm.uom.uomSymbol="meter’
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu mSystkKm

Jezyk naturalny:  Btad Sredni systematyczny pomiaru 1 km wyrazony w metrach.
ocCL: inv: self. nSystKm.uom.uomSymbol="meter'
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Tabela nr 8

Klasa: OS_PunktOsnowyPoziomej

Nazwa:
Definicja:

Punkt osnowy poziomej

Punkt wtgczony do geodezyjnej osnowy poziomej odpowiedniej
klasy, ktéry ma potozenie wyznaczone w panstwowym systemie
odniesien przestrzennych oraz btgd wyznaczenia, ma
niepowtarzalny numer, zostat oznaczony w terenie znakiem
geodezyjnym, ma sporzgdzony opis topograficzny i ktérego dane
$g umieszczone w panstwowym zasobie geodezyjnym

i kartograficznym.
Klasa bazowa: 0OS_0OgolnyPunktOsnowy
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: mP
Nazwa (petna): Bfad potozenia punktu
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Btad sredni wyznaczenia wspotrzednych punktu osnowy
w przestrzeni dwuwymiarowej (o, A albo X, y) lub tréjwymiarowej
(X,Y,Z albo ¢, A, h) po wyréwnaniu.
Relacja:
Typ: Association
Rola: pktKier
Dziedzina: OS_PunktKierunkowy
Liczno$¢: 1
Relacja:
Typ: Association
Rola: wektorGNSS2
Dziedzina: OS_WektorGNSS
Liczno$¢: 1.
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS_0OgolnyPunktOsnowy
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu mP
Jezyk naturalny:  Btad potozenia punktu wyrazony w metrach.
OCL: inv: self. MP.uom.uomSymbol="meter’

Tabela nr 9

Klasa: OS_PunktKierunkowy

Definicja:

Nazwa: Punkt kierunkowy dla punktu osnowy
Definicja: Punkt w terenie (naturalny albo zastabilizowany), stuzgcy do
dowigzania pomiaréw klasycznych, na ktory zostat wyznaczony
azymut topograficzny i zostata pomierzona odlegtos¢ z punktu
osnowy.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: azymut
Nazwa (petna): Azymut
Dziedzina: Angle
Liczno$¢: 1
Definicja: Kat poziomy zawarty miedzy dodatnim kierunkiem osi x
(potudnikiem topograficznym) przyjetego uktadu wspétrzednych
ptaskich a kierunkiem na punkt kierunkowy, liczony w prawo.
Atrybut:
Nazwa: dlugosc
Nazwa (petna): Odlegtos¢
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1

Odlegtos¢ punktu kierunkowego od punktu osnowy.

Poz. 352
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Klasa: OS_PunktKierunkowy
Atrybut:

Nazwa: nrGlow

Nazwa (petna): Numer Glowicy

Dziedzina: CharacterString

Liczno$¢: 0..1

Definicja: Ciag znakow alfanumerycznych na glowicy znaku geodezyjnego.
Atrybut:

Nazwa: numPkier

Nazwa (petna): Numer punktu kierunkowego

Dziedzina: CharacterString

Liczno$¢: 1

Definicja: Niepowtarzalny numer punktu kierunkowego.
Relacja:

Typ: Association

Rola: pktOsnPoz2

Dziedzina: OS_PunktOsnowyPoziome;j

Liczno$¢: 1
Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu azymut

Jezyk naturalny:  Kat wyrazony w gradach

OCL: inv: self.azymut.uom.uomSymbol='grad'
Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu dtugos¢

Jezyk naturalny: ~ Dlugos¢ wyrazona w metrach.

OCL: inv: self.dlugosc.uom.uomSymbol="meter'

Tabela nr 10

Klasa: OS_WektorGNSS

Nazwa: Zbioér wektorow wyznaczonych z pomiaréw technikg GNSS
Definicja: Wektor wyznaczony z pomiaréw technikg GNSS zapisany w
postaci trzech skladowych w geocentrycznym uktadzie odniesienia
wraz z charakterystykg doktadnosciowa.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: tmpPocz
Nazwa (petna): Numer punktu poczatkowego wektora
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 1
Definicja: Numer punktu osnowy bedacego punktem poczatkowym wektora.
Jako punkt poczatkowy jest okreslany punkt bedgcy punktem
nawigzania (przenoszacy uktad wspéirzednych).
Atrybut:
Nazwa: tmpKoniec
Nazwa (petna): Numer punktu koricowego wektora
Dziedzina: CharacterString
Liczno&c¢: 1
Definicja: Numer punktu osnowy bedacego punktem korncowym wektora.
Jako punkt koncowy okreslany jest punkt, ktérego wspétrzedne sg
wyznaczane.
Atrybut:
Nazwa: ukladGeod
Nazwa (pefna): Geodezyjny uktad odniesienia
Dziedzina: BT_UkladGeod
Liczno$¢: 1
Definicja: Ukfad wspdtrzednych, w ktérym zostaty wyréwnane wspétrzedne

punktow osnowy.
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Klasa: OS_WektorGNSS
Atrybut:
Nazwa: deltaX
Nazwa (petna): Przyrost wspotrzednej X
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Przyrost wspétrzednej X wyznaczanego wektora, okreslony
w geocentrycznym uktadzie odniesienia. Przyrost okreslany jest
w odniesieniu do punktu poczatkowego wektora (atrybut: tmpPocz).
Atrybut:
Nazwa: mDeltaX
Nazwa (pefna): Btad przyrostu wspétrzednej X
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Btad sredni po wyréwnaniu, z jakim zostat wyznaczony przyrost
wspoéirzednej X.
Atrybut:
Nazwa: deltaY
Nazwa (pefna): Przyrost wspétrzednej Y
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Przyrost wspoirzednej Y wyznaczanego wektora, okreslony
w geocentrycznym uktadzie odniesienia. Przyrost okreslany jest
w odniesieniu do punktu poczgtkowego wektora (atrybut: tmpPocz).
Atrybut:
Nazwa: mDeltaY
Nazwa (petna): Btad przyrostu wspotrzednej Y
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Btad $redni po wyréwnaniu, z jakim zostat wyznaczony przyrost
wspotrzednej Y.
Atrybut:
Nazwa: deltaZz
Nazwa (petna): Przyrost wspétrzednej Z
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Przyrost wspotrzednej Z wyznaczanego wektora, okreslony
w geocentrycznym uktadzie odniesienia. Przyrost okreslany jest
w odniesieniu do punktu poczatkowego wektora (atrybut: tmpPocz).
Atrybut:
Nazwa: mDeltaZ
Nazwa (petna): Btad przyrostu wspétrzednej Z
Dziedzina: Distance
Liczno$¢: 1
Definicja: Bfad Sredni po wyréwnaniu, z jakim zostat wyznaczony przyrost
wspotrzednej Z.
Relacja:
Typ: Association
Rola: pktOsnWys2
Dziedzina: OS_PunktOsnowyWysokosciowej
Liczno$¢: 2
Relacja:
Typ: Association
Rola: pktOsnPoz1
Dziedzina: OS_PunktOsnowyPoziomej
Liczno$¢: 2
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu deltaX
Jezyk naturalny:  Przyrost wspotrzednej X wyrazony w metrach.
OCL: inv: self.deltaX.uom.uomSymbol="meter’
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Klasa: OS_WektorGNSS

Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu mDeltaX

Jezyk naturalny: Btad przyrostu wspotrzednej X wyrazony w metrach.

ocCL: inv: self. nDeltaX.uom.uomSymbol="meter'
Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu delta¥Y

Jezyk naturalny: Przyrost wspétrzednej Y wyrazony w metrach.

OCL: inv: self.deltaY.uom.uomSymbol="meter'
Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu mDeltaY

Jezyk naturalny: Bfad przyrostu wspotrzednej Y wyrazony w metrach.

OCL: inv: self. mDeltaY.uom.uomSymbol='meter’'
Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu deltaZ

Jezyk naturalny: Przyrost wspétrzednej Z wyrazony w metrach.

OCL: inv: self.deltaZ.uom.uomSymbol="meter’
Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu mDeltaZ

Jezyk naturalny:  Przyrost wspotrzednej Z wyrazony w metrach.

OcCL: inv: self. mDeltaZ.uom.uomSymbol="meter’

Tabela nr 11

Klasa: OS_ObserwacjaAzymutu

Nazwa: Zbior obserwacji azymutéw dla metody klasycznej pomiaru osnow
poziomych

Definicja: Zbidér zaobserwowanych na stanowisku obserwacyjnym wartosci
azymutu astronomicznego (z obserwac;ji kierunkéw na ciato
niebieskie) albo azymutu geograficznego (z obserwacji
zyroskopowych) na punkt obserwowany w funkcji czasu, poprawki
redukcyjne oraz zredukowane wartosci tych azymutow.

Stereotypy: «FeatureType»

Atrybut:

Nazwa: celTMP

Nazwa (petna): Numer celu

Dziedzina: OS_0OgolnyPunktOsnowy

Liczno$c¢: 1

Definicja: Numer punktu, na ktéry naprowadzana byta celowa instrumentu
podczas obserwacji azymutu.

Atrybut:

Nazwa: azymut

Nazwa (petna): Warto$¢ obserwowanego azymutu

Dziedzina: Angle

Liczno&c¢: 1.*

Definicja: Warto$¢ kata poziomego zawartego migedzy potudnikiem
geodezyjnym miejsca obserwaciji a kierunkiem na punkt
obserwowany, liczony od kierunku pétnocnego w prawo.

Atrybut:

Nazwa: mAzymut

Nazwa (petna): Bfad pomiaru azymutu

Dziedzina: Angle

Liczno$¢: 1.%

Definicja: Bfad sredni po wyréwnaniu zaobserwowanych wartosci azymutu.

Atrybut:

Nazwa: ukladGeod

Nazwa (petna): Geodezyjny uktad odniesienia

Dziedzina: BT_UkladGeod

Liczno&¢: 1

Definicja: Uktad wspotrzednych, w ktérym zostaty wyréwnane wspoétrzedne

punktu osnowy.
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Klasa: OS_ObserwacjaAzymutu

Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: OS_Obserwacja

Liczno$¢: 1
Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu azymut

Jezyk naturalny: ~ Kat wyrazony w gradach

OCL: inv: self.azymut.uom.uomSymbol='grad'
Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu mAzymut

Jezyk naturalny: Kat wyrazony w gradach

OCL: inv: self. nAzymut.uom.uomSymbol="grad'
Ograniczenie:

Nazwa: ukladGeod

Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 3, to atrybut ukladGeod nie przyjmuje

wartosci 'PUWPBG'
OCL: inv: if OS_OgolnyPunktOsnowy.klasaOsn=3 then

self.ukladGeod<>'PUWPBG'

Tabela nr 12

Klasa: OS_ObserwacjaGrawimetrycznaPrzeslo

Nazwa: Zbior wzglednych obserwaciji przyspieszenia sity ciezkosci Ziemi
Definicja: Zbidr réznic odczytéw wskazan grawimetru wzglednego na punkcie
poczatkowym i kohcowym przesta grawimetrycznego w funkcji
czasu, poprawki redukcyjne oraz zredukowana wartosc réznicy
przyspieszenia sity ciezkosci pomiedzy punktem poczgtkowym
i punktem kohcowym przesta.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: tmpPocz
Nazwa (petna): Numer punktu poczatkowego przesta
Dziedzina: OS_0OgolnyPunktOsnowy
Liczno&c¢: 1
Definicja: Numer punktu osnowy grawimetrycznej bedgcego punktem
poczatkowym przesta grawimetrycznego.
Atrybut:
Nazwa: tmpKoniec
Nazwa (petna): Numer punktu kohcowego przesta
Dziedzina: OS_0OgolnyPunktOsnowy
Liczno&c¢: 1
Definicja: Numer punktu osnowy grawimetrycznej bedgcego punktem
koncowym przesta grawimetrycznego.
Atrybut:
Nazwa: grawConst
Nazwa (petna): Stata grawimetru
Dziedzina: Real
Liczno&¢: 1
Definicja: Wartos¢ wspotczynnika skalowego charakteryzujgcego grawimetr,
za pomocg ktérego byty wykonywane obserwacje, wyznaczona
w procesie cechowania grawimetru na bazie grawimetrycznej,
umozliwiajgca obliczenie réznicy przyspieszenia sity ciezkoSci
w przyjetym uktadzie odniesienia.
Atrybut:
Nazwa: momentObserwagciji
Nazwa (petna): Moment obserwacji
Dziedzina: DateTime
Liczno&¢: 1.%

Definicja:

Data i czas wykonania obserwacji na przesle grawimetrycznym.
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Klasa: OS_ObserwacjaGrawimetrycznaPrzeslo

Atrybut:

Nazwa: diffG

Nazwa (petna): Réznica przyspieszenia sity ciezkosci

Dziedzina: Real

Liczno$¢: 1.*

Definicja: Réznica miedzy obserwowanymi wartosciami przyspieszenia sity
ciezkosci Ziemi na punktach poczagtkowym i koricowym przesta
grawimetrycznego. Atrybut jest wyliczalny.

Atrybut:

Nazwa: mDiffG

Nazwa (pefna): Btad sredni obserwacji

Dziedzina: Real

Liczno$¢: 1.%*

Definicja: Btad sredni obserwowanej wartosci roznicy przyspieszenia sity
ciezkosci na przesle grawimetrycznym.

Relacja:

Typ: Aggregation

Rola: obsGrawPunkt

Dziedzina: OS_ObserwacjaGrawimetrycznaPunkt

Liczno$¢: 2

Ograniczenie:

Nazwa: Instancje klasy

Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 3, to obserwacja przesta
grawimetrycznego nie istnieje.

OCL: inv: if OS_OgolnyPunktOsnowy.klOsn=‘3’ then self-->isEmpty

Tabela nr 13

Klasa: OS_ObserwacjaGrawimetrycznaPunkt

Nazwa: Zbidr absolutnych obserwacji przyspieszenia sity ciezkosci Ziemi
Definicja: Zbior zaobserwowanych wartosci przyspieszenia sity ciezkosci
Ziemi na punkcie osnowy w funkcji czasu (w sposob niezalezny
od przyspieszenia sity ciezkosci wyznaczonych w innych punktach
osnowy), poprawki redukcyjne oraz wartos¢ przyspieszenia
zredukowana do wybranej epoki i uktadu odniesienia.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: wartoscPrzyspieszenia
Nazwa (petna): Warto$¢ przyspieszenia sity ciezkosci
Dziedzina: Real
Liczno&c¢: 1.%
Definicja: Warto$¢ przyspieszenia sity ciezkosci na punkcie osnowy
grawimetrycznej.
Atrybut:
Nazwa: mG
Nazwa (petna): Btad sredni obserwacji
Dziedzina: Real
Liczno&¢: 1.7
Definicja: Btad $redni obserwacji wartosci przyspieszenia sity ciezkosci
na punkcie osnowy grawimetryczne;.
Atrybut:
Nazwa: momentObserwagciji
Nazwa (petna): Moment obserwaciji
Dziedzina: DateTime
Liczno$¢: 1.%*
Definicja: Data i czas wykonania obserwacji przyspieszenia sity ciezkosci
na punkcie osnowy grawimetryczne;.
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS_Obserwacja
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Klasa: OS_ObserwacjaGrawimetrycznaPunkt

Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: obsGrawPrzeslo
Dziedzina: OS_ObserwacjaGrawimetrycznaPrzeslo
Liczno$¢: 0.
Ograniczenie:
Nazwa: Instancje klasy
Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 3, to obserwacja punktu grawimetrycznego
nie istnieje.
ocCL: inv: if OS_OgolnyPunktOsnowy.klOsn="3’ then self-->isEmpty

Tabela nr 14

Klasa: OS_ObserwacjaKata

Nazwa: Zbidr obserwaciji katowych dla metody klasycznej pomiaru osnow
poziomych

Definicja: Zbior zaobserwowanych na stanowisku obserwacyjnym wartosci
kata pomiedzy kierunkiem na punkt poczatkowy a kierunkiem na
punkt obserwowany, poprawki redukcyjne oraz zredukowana
wartos¢ kata pomiedzy punktem poczatkowym i punktem
obserwowanym.

Stereotypy: «FeatureType»

Atrybut:

Nazwa: lewyTMP

Nazwa (petna): Numer celu lewego

Dziedzina: 0OS_OgolnyPunktOsnowy

Liczno&c¢: 1

Definicja: Numer punktu stanowigcego cel lewy.

Atrybut:

Nazwa: prawy TMP

Nazwa (petna): Numer celu prawego

Dziedzina: OS_OgolnyPunktOsnowy

Liczno$¢: 1

Definicja: Numer punktu stanowigcego cel prawy.

Atrybut:

Nazwa: kat

Nazwa (petna): Wartos¢ obserwowanego kata

Dziedzina: Angle

Liczno$¢: 1.%

Definicja: Wartos¢ kata poziomego zawartego miedzy kierunkiem na punkt
poczatkowy (cel lewy) a kierunkiem na punkt obserwowany (cel
prawy).

Atrybut:

Nazwa: mKat

Nazwa (petna): Btad pomiaru kata

Dziedzina: Angle

Liczno&c¢: 1.*

Definicja: Btad $redni zaobserwowanych warto$ci kata.

Relacja:
Typ: Generalization

Dziedzina: OS_Obserwacja

Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu kat

Jezyk naturalny:  Kat wyrazony w gradach

OCL: inv: self.kat.uom.uomSymbol='grad'

Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu mKat

Jezyk naturalny: ~ Btad wyznaczenia kata w gradach

OCL: inv: self. mnKat.uom.uomSymbol='grad'
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Tabela nr 15

Klasa: OS_ObserwacjaKierunku

Nazwa: Zbior obserwacji kierunkowych dla metody klasycznej pomiaru
osnow poziomych
Definicja: Zbidér zaobserwowanych na stanowisku obserwacyjnym wartosci
katow poziomych pomiedzy kierunkiem na punkt poczgtkowy
a kierunkiem na kolejny punkt obserwowany, poprawki redukcyjne
(za mimosrod stanowiska i celu) oraz zredukowane wartosci
kierunkéw na punkty obserwowane.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: celTMP
Nazwa (petna): Numer celu
Dziedzina: OS_0OgolnyPunktOsnowy
Liczno$¢: 1
Definicja: Numer punktu, na ktéry wykonywany jest pomiar kierunku.
Atrybut:
Nazwa: kierunek
Nazwa (petna): Wartos¢ obserwowanego kierunku
Dziedzina: Angle
Liczno$c¢: 1.%*
Definicja: Wyréwnana wartos¢ pomierzonego kata pomiedzy rzutem kierunku
na punkt poczatkowy a rzutem kierunku na punkt obserwowany.
Atrybut:
Nazwa: mKier
Nazwa (petna): Btad pomiaru kierunku
Dziedzina: Angle
Liczno$¢: 1.*
Definicja: Btad $redni kierunku po wyréwnaniu (przy pomiarach w sieci
triangulacyjnej liczony z wzoru Ferrero).
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS_Obserwacja
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu kierunek
Jezyk naturalny:  Kierunek wyrazony w gradach
OCL: inv: self.kierunek.uom.uomSymbol='grad'
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu mKier
Jezyk naturalny:  Btad pomiaru kierunku wyrazony w gradach
OCL: inv: self. mKier.uom.uomSymbol='grad'

Tabela nr 16

Klasa: OS_ObserwacjaMagnetyczna

Nazwa: Zbioér obserwacji elementow pola magnetycznego Ziemi
na punktach osnowy magnetycznej

Definicja: Zbiér zaobserwowanych wartosci elementéw pola magnetycznego
Ziemi na punkcie osnowy w funkcji czasu (wartosci natezenia
catkowitego pola magnetycznego F lub sktadowych tego wektora
oraz deklinacji i inklinacji magnetycznej), poprawki redukcyjne oraz
wartosci elementdéw pola zredukowane do wybranej epoki i uktadu
odniesienia.

Stereotypy: «FeatureType»

Atrybut:

Nazwa: deklinacja

Nazwa (petna): Deklinacja magnetyczna D

Dziedzina: Angle

Liczno$¢: 0.

Definicja: Warto$¢ réznic azymutu geograficznego i azymutu magnetycznego

kierunku na cel ziemski (naturalny szczegét terenowy lub
zastabilizowany punkt kierunkowy) na punkcie osnowy.
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Klasa: OS_ObserwacjaMagnetyczna
Atrybut:
Nazwa: mDekl
Nazwa (petna): Btad sredni deklinacji magnetycznej D
Dziedzina: Angle
Liczno$¢: 0.
Definicja: Btad Sredni obserwacji wartosci deklinacji magnetycznej D na
punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: inklinacja
Nazwa (petna): Inklinacja |
Dziedzina: Angle
Liczno$¢: 0.rx
Definicja: Wartos¢ obserwacji kata zawartego miedzy kierunkiem wektora
natezenia catkowitego pola magnetycznego F a jego rzutem na
ptaszczyzne pozioma.
Atrybut:
Nazwa: minkl
Nazwa (pefna): Btad sredni inklinac;ji |
Dziedzina: Angle
Liczno$¢: 0.
Definicja: Btad sredni obserwacji wartosci inklinacji magnetycznej | na
punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: momentObserwac;ji
Nazwa (petna): Moment obserwaciji
Dziedzina: DateTime
Liczno$¢: 1.%
Definicja: Data i czas wykonania obserwacji elementéw ziemskiego pola
magnetycznego.
Atrybut:
Nazwa: magnetogram
Nazwa (petna): Magnetogram
Dziedzina: BT_Zbior
Liczno$¢: 1
Definicja: Wykres (zbior) wartosci elementéw ziemskiego pola
magnetycznego zarejestrowanych w obserwatorium magnetycznym
lub na polowej stacji wariograficznej.
Atrybut:
Nazwa: natH
Nazwa (petna): Skfadowa pozioma H wektora natgzenia
Dziedzina: Real
Liczno&c¢: 0.
Definicja: Obserwacje wartosci skladowej poziomej H wektora natezenia pola
magnetycznego F na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: mH
Nazwa (petna): Bfad Sredni sktadowej poziomej H wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$c¢: 0.
Definicja: Btad sredni obserwacji sktadowej poziomej H wektora natezenia
pola magnetycznego F na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: natVF
Nazwa (petna): Modut wektora natezenia F
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0.
Definicja: Obserwacje wartosci wektora natezenia pola magnetycznego F na
punkcie osnowy.
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Klasa: OS_ObserwacjaMagnetyczna
Atrybut:
Nazwa: mVF
Nazwa (petna): Btad sredni modutu wektora natezenia F
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0.
Definicja: Btad Sredni obserwacji wartosci modutu wektora natezenia
catkowitego pola magnetycznego F na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: natX
Nazwa (petna): Skfadowa X wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0.rx
Definicja: Obserwacje wartosci sktadowej X wektora natgezenia pola
magnetycznego F na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: mX
Nazwa (petna): Btad sredni sktadowej X wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$c¢: 0..rx
Definicja: Bfad $redni obserwaciji sktadowej X wektora natezenia pola
magnetycznego F na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: natY
Nazwa (petna): Skfadowa Y wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0.rx
Definicja: Obserwacje wartosci sktadowej Y wektora natgzenia pola
magnetycznego F na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: mY
Nazwa (petna): Btad sredni skladowej Y wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0.
Definicja: Bfad Sredni obserwaciji sktadowej Y wektora natezenia pola
magnetycznego F na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: natZ
Nazwa (petna): Sktadowa Z wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0.
Definicja: Obserwacje wartosci skladowej Z wektora natezenia pola
magnetycznego F na punkcie osnowy.
Atrybut:
Nazwa: mZ
Nazwa (petna): Bfad sredni sktadowej Z wektora natezenia
Dziedzina: Real
Liczno$¢: 0.
Definicja: Btad sredni obserwaciji sktadowej Z wektora natezenia pola
magnetycznego F na punkcie osnowy.
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS_Obserwacja
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu deklinacja
Jezyk naturalny:  Kat wyrazony w radianach
OCL: inv: self.deklinacja.uom.uomSymbol="radian'
Ograniczenie:
Nazwa: Jednostka miary atrybutu mDekl
Jezyk naturalny: ~ Kat wyrazony w radianach
OCL: inv: self. nDekl.uom.uomSymbol="radian’
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Klasa: OS_ObserwacjaMagnetyczna
Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu inklinacja

Jezyk naturalny:  Kat wyrazony w radianach

ocCL: inv: self.inklinacja.uom.uomSymbol="radian'

Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu minkl

Jezyk naturalny: ~ Kat wyrazony w radianach

OCL: inv: self.minkl.uom.uomSymbol="radian'

Ograniczenie:

Nazwa: Instancje klasy

Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 3, to obserwacja magnetyczna nie istnieje.

OCL: inv: if OS_OgolnyPunktOsnowy.klOsn=3 then self-->isEmpty

Tabela nr 17
Klasa: OS_ObserwacjaOdleglosci

Nazwa: Zbidér obserwacji odlegtosci pomiedzy punktami osnowy poziomej
dla metody klasycznej pomiaru

Definicja: Zbior obserwacji odlegtosci pomiedzy stanowiskiem
obserwacyjnym a punktem obserwowanym, poprawki redukcyjne
oraz odlegto$¢ zredukowana.

Stereotypy: «FeatureType»

Atrybut:

Nazwa: celTMP

Nazwa (petna): Numer celu

Dziedzina: OS_0OgolnyPunktOsnowy

Liczno$c¢: 1

Definicja: Numer punktu, do ktérego mierzona jest odlegtosé.

Atrybut:

Nazwa: odleglosc

Nazwa (petna): Wartos¢ obserwowanej odlegtosci

Dziedzina: Distance

Liczno&c¢: 1.*

Definicja: Dtugos¢ odcinka linii prostej pomiedzy stanowiskiem
obserwacyjnym a punktem obserwowanym zredukowanej do
poziomu.

Atrybut:

Nazwa: mOdI

Nazwa (petna): Bfad pomiaru odlegtosci

Dziedzina: Distance

Liczno$¢: 1.%*

Definicja: Btad sredni pomiaru odlegtosci pomiedzy stanowiskiem
obserwacyjnym a punktem obserwowanym.

Atrybut:

Nazwa: ukladGeod

Nazwa (petna): Geodezyjny uktad odniesienia

Dziedzina: BT_UkladGeod

Liczno$¢: 1

Definicja: Ukfad wspotrzednych, w ktérym zostaty wyréwnane wspétrzedne
punktu osnowy.

Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS Obserwacja
Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu od|

Jezyk naturalny: ~ Warto$¢ obserwowanej odlegtosci wyrazona w metrach.

OCL: inv: self.odl.uom.uomSymbol="meter'

Ograniczenie:

Nazwa: Jednostka miary atrybutu mOdI

Jezyk naturalny:  Btad pomiaru odlegtosci wyrazony w metrach.

ocCL: inv: self. nOdl.uom.uomSymbol="meter’
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Klasa: OS_ObserwacjaOdleglosci

Ograniczenie:

Nazwa: ukladGeod
Jezyk naturalny:  Jezeli klasa osnowy jest 3, to OS_UkladGeod nie przyjmuje
wartosci 'PUWPBG'.
OCL: inv: if OS_OgolnyPunktOsnowy.klasaOsn="3’ then
self.ukladGeod<>'PUWPBG'
Tabela nr 18
Klasa: OS_RINEXFile
Nazwa: Zbior obserwacyjny RINEX
Definicja: Zbior obserwacyjny z pomiaréw satelitarnych GNSS zapisany
w miedzynarodowym standardzie RINEX.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: oRINEX
Nazwa (petna): Plik RINEX
Dziedzina: BT_Zbior
Liczno$¢: 1.%*
Definicja: Zbioér danych obserwacyjnych GNSS zapisany zgodnie
z miedzynarodowym standardem RINEX.
Relacja:
Typ: Generalization
Dziedzina: OS_Obserwacja
Tabela nr 19
Klasa: OS_KlasaOsnowy
Nazwa: Klasa osnowy
Definicja: Cecha osnéw geodezyjnej, grawimetrycznej i magnetycznej
okreslajgca ich znaczenie w pracach geodezyjnych
i kartograficznych, kolejno$¢ wigczania punktéw osnowy do
procesu wyrownania, a takze doktadnosc¢ okreslenia
wspotrzednych, wysokosci lub innych wielkosci po wyréwnaniu
obserwacji.
Stereotypy: «enumerationy
Atrybut:
Nazwa: 1
Nazwa (petna): Osnowa pierwszej klasy (klasa 1)
Definicja: Podstawowe fundamentalne osnowy geodezyjna, grawimetryczna
i magnetyczna o najwyzszej doktadnosci, ktdrych punkty przenoszg
na obszar kraju:
— w przypadku osnowy geodezyjnej — europejski, geodezyjny
uktad odniesienia i uktad wysokosciowy,
— w przypadku osnowy grawimetrycznej — europejski
grawimetryczny uktad odniesienia,
— w przypadku osnowy magnetycznej — europejski magnetyczny
ukfad odniesienia.
Atrybut:
Nazwa: 2
Nazwa (petna): Osnowa drugiej klasy (klasa 2)
Definicja: Podstawowe bazowe osnowy geodezyjna, grawimetryczna

i magnetyczna o najwyzszej doktadnosci, ktérych punkty sg

rozmieszczone rownomiernie na obszarze catego kraju. Punkty

osnowy w zaleznosci od rodzaju osnowy realizujg na obszarze

kraju:

— w przypadku osnowy geodezyjnej — europejski, geodezyjny
uktad odniesienia i uktad wysokosciowy,

— w przypadku osnowy grawimetrycznej — europejski
grawimetryczny uktad odniesienia,

— w przypadku osnowy magnetycznej — europejski magnetyczny
ukfad odniesienia.
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Klasa: OS_KlasaOsnhowy

Atrybut:

Nazwa:

Nazwa (petna):

Definicja:

3

Osnowa trzeciej klasy (klasa 3)

Szczegodlowg osnowe geodezyjng stanowig punkty wyznaczone w
sieciach bedacych rozwinieciem podstawowej osnowy geodezyjne;j,
stopien zageszczenia punktéw jest wiekszy na terenach
zabudowanych lub przeznaczonych pod inwestycje, a mniejszy na
terenach rolnych i lesnych.

Tabela nr 20

Klasa: OS_OdniesWys

Nazwa: Punkt odniesienia wysokosci
Definicja: Element zespotu stabilizacyjnego punktu osnowy, dla ktérego
zostata wyznaczona wysokosc.
Stereotypy: «CodeList»
Atrybut:
Nazwa: reper
Nazwa (petna): Reper
Definicja: Znak geodezyjny wykonany zazwyczaj z metalu, ktérym stabilizuje
sie punkty osnowy wysokosciowej.
Atrybut:
Nazwa: goraPlyty
Nazwa (petna): Gora ptyty
Definicja: Gorna powierzchnia ptyty, ktéra stanowi znak podziemny zespotu
stabilizacyjnego w przypadku stabilizacji dwu— lub trzypoziomowej.
Atrybut:
Nazwa: goraSlupa
Nazwa (petna): Gora stupa
Definicja: Goérna powierzchnia znaku naziemnego (przy stabilizacji
wielopoziomowej) lub bloku betonowego (przy stabilizac;ji
jednopoziomowe;j).
Tabela nr 21

Klasa: OS_RodzajPunktu

Nazwa (petna):

Definicja:

Nazwa: Rodzaj punktu
Definicja: Przeznaczenie lub funkcja punktu osnowy.
Stereotypy: «CodeList»
Atrybut:
Nazwa: punktWiekowy
Nazwa (petna): Punkt wiekowy
Definicja: Punkt osnowy magnetycznej, na ktérym wykonuje sie okresowe
pomiary w celu wyznaczenia zmiany wiekowej pola magnetycznego
Ziemi, zastabilizowany w terenie, wolny od sztucznych zaktécen
pola magnetycznego.
Atrybut:
Nazwa: punktBazyGrawimetrycznej
Nazwa (petna): Punkt bazy grawimetrycznej
Definicja: Punkt osnowy grawimetrycznej, majgcy wyznaczong wartos¢
przyspieszenia sity ciezkosci Ziemi, zastabilizowany w terenie, na
ktéorym wykonuje sie cechowanie grawimetru.
Atrybut:
Nazwa: punktWezlowy
Nazwa (petna): Punkt weztowy
Definicja: Punkt osnowy geodezyjnej lub grawimetrycznej, w ktérym zbiegajg
sie dwa ciggi poligonowe lub wiecej, linie niwelacyjne albo przesta
grawimetryczne.
Atrybut:
Nazwa: stacjaReferencyjnaEPN

Stacja referencyjna EPN

Punkt osnowy geodezyjnej, na ktérym wykonuje sie ciggte
obserwacje satelitarne GNSS zgodnie z zaleceniami podkomisji
EUREF, wigczony do sieci EPN.
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Klasa: OS_RodzajPunktu
Atrybut:
Nazwa: stacjaReferencyjnaASG-EUPOS
Nazwa (petna): Stacja referencyjna ASG-EUPOS
Definicja: Punkt osnowy geodezyjnej, na ktérym wykonuje sie ciggte
obserwacje satelitarne GNSS zgodnie ze standardami EUPOS,
wigczony do uruchomionej w 2008 r. ogélnopolskiej sieci stacji
referencyjnych, zarzgdzanej przez Gtéwny Urzad Geodezji
i Kartografii.
Atrybut:
Nazwa: punktSieciEUREF-POL
Nazwa (petna): Punkt sieci EUREF-POL
Definicja: Punkt sieci utworzonej przez 11 punktéw na obszarze kraju,
ktorych wspétrzedne wyznaczone zostaty w uktadzie EUREF89
poprzez bezposrednie dowigzanie do punktéw sieci europejskiej
ETRF, pomierzonych w 1992 r. przy uzyciu techniki GPS.
Atrybut:
Nazwa: punktSieciPOLREF
Nazwa (pefna): Punkt sieci POLREF
Definicja: Punkt sieci utworzonej przez 348 punktéw na obszarze kraju,
ktorych wspétrzedne zostaty wyznaczone w uktadzie EUREF89
poprzez bezposrednie dowigzanie do punktéw sieci EUREF-POL,
pomierzonych w latach 1994—-1995 przy uzyciu techniki GPS.
Atrybut:
Nazwa: glownyPunktSieciEUVN
Nazwa (petna): Gtoéwny punkt sieci EUVN
Definicja: Punkt sieci utworzonej przez 10 punktéw wysokosciowych na
obszarze kraju, wtgczonych do europejskiej sieci wysokosciowej
EUVN, ktérych wspotrzedne wyznaczone zostaty w uktadzie
EUREF89, a wysokosci w europejskim systemie wysokosciowym
EVRFO07 poprzez bezposrednie dowigzanie do punktéw sieci
europejskiej, odpowiednio: ETRF i EUVN, pomierzone w latach
1997-1999 przy uzyciu techniki GPS.
Atrybut:
Nazwa: punktRozszerzeniaSieciEUVN
Nazwa (petna): Punkt rozszerzenia sieci EUVN
Definicja: Punkt sieci utworzonej przez 52 punkty wysokosciowe na obszarze
kraju, wtaczone do europejskiej sieci wysokosciowej EUVN, ktérych
wspoirzedne wyznaczone zostaty w uktadzie EUREF89, a
wysokosci w europejskim systemie wysokosciowym EVRFO7
poprzez bezposrednie dowigzanie do punktéw sieci europejskiej,
odpowiednio: ETRF i EUVN, pomierzone w latach 1997-1999 przy
uzyciu techniki GPS.
Atrybut:
Nazwa: punktKrajowegoZdjeciaMagnetycznego
Nazwa (petna): Punkt krajowego zdjecia magnetycznego
Definicja: Punkt osnowy magnetycznej, na ktérym wykonuje sie pomiary
w celu wyznaczenia wartosci elementéw pola magnetycznego
Ziemi, zastabilizowany w terenie, wolny od sztucznych zaktécen
pola magnetycznego.
Atrybut:
Nazwa: punktWyznaczenAbsolutnych
Nazwa (petna): Punkt wyznaczen absolutnych
Definicja: Punkt osnowy grawimetrycznej, na ktérym wyznacza sie wartos¢
przyspieszenia sity ciezkosci Ziemi z bezposrednich pomiaréw
przyspieszenia, zastabilizowany w terenie.
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Klasa: OS_RodzajPunktu

Atrybut:
Nazwa:

Nazwa (petna):

punktWyznaczenWzglednych
Punkt wyznaczen wzglednych

Definicja:

Nazwa (petna):

Definicja: Punkt osnowy grawimetrycznej, na ktérym wyznacza sie wartos¢
przyspieszenia sity ciezkosci Ziemi z réznicowych pomiarow
przyspieszenia, zastabilizowany w terenie.

Tabela nr 22
Klasa: OS RodzajWys

Nazwa: Rodzaj wysokosci

Definicja: Rodzaj wysokosci wyznaczonej na punkcie osnowy.

Stereotypy: «enumerationy»

Atrybut:

Nazwa: normalna

Nazwa (petna): Wysokos¢ normalna

Definicja: Wartos¢ (liczba) geopotencjalna podzielona przez przecietng
warto$¢ przyspieszenia normalnego sity ciezkosci w danym
punkcie. Fizycznie wysoko$¢ normalng interpretuje sie jako
odlegtos¢ danego punktu od quasi—geoidy mierzong wzdtuz
normalne;j linii pionu.

Atrybut:

Nazwa: geodezyjna

Nazwa (petna): Wysokos¢ geodezyjna

Definicja: Odlegtos¢ punktu od elipsoidy odniesienia mierzona wzdtuz
prostopadtej do powierzchni elipsoidy w danym punkcie. Fizycznie
wysoko$¢ geodezyjna jest sktadowg tréjwymiarowego uktadu
wspotrzednych geodezyjnych.

Atrybut:

Nazwa: ortometryczna

Nazwa (petna): Ortometryczna

Definicja: Wartos¢ (liczba) geopotencjalna podzielona przez przecietng
wartos¢ przyspieszenia sity ciezkosci w danym punkcie. Fizycznie
wysokos$¢ ortometryczng interpretuje sie jako odlegtos¢é danego
punktu od geoidy mierzong wzdtuz linii pionu.

Tabela nr 23
Klasa: OS StanStabilizacji

Nazwa: Stan stabilizacji punktu osnowy

Definicja: Cecha znaku geodezyjnego okreslajgca jego przydatnos¢ do
wykonania pomiaréow geodezyjnych, grawimetrycznych lub
magnetycznych.

Stereotypy: «CodeList»

Atrybut:

Nazwa: istniejacy

Nazwa (petna): Znak istniejgcy

Definicja: Znak istniejacy, ktérego stan umozliwia wykonanie pomiaréw.

Atrybut:

Nazwa: uszkodzony

Nazwa (petna): Znak uszkodzony

Definicja: Znak istniejacy, ktérego stan wymaga naprawy przed wykonaniem
pomiarow.

Atrybut:
Nazwa: Zniszczony

Znak zniszczony
Brak znaku albo znak, ktérego stan nie kwalifikuje go do naprawy.

Poz. 352
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Tabela nr 24
Klasa: OS_TypPunktu
Nazwa: Typ punktu
Definicja: Cecha punktu osnowy okreslajgca jego role w stosunku do innych
punktéw osnowy.
Stereotypy: «CodelList»
Atrybut:
Nazwa: centr
Nazwa (petna): Centr
Definicja: Punkt zastabilizowany znakiem geodezyjnym, do centra ktérego sg
odnoszone pomiary wykonywane na punkcie (punkt zasadniczy).
Atrybut:
Nazwa: ekscentr
Nazwa (petna): Ekscentr
Definicja: Punkt osnowy zatozony w poblizu zasadniczego punktu osnowy
i nawigzany do niego.
Atrybut:
Nazwa: punktPrzeniesienia
Nazwa (petna): Punkt przeniesienia
Definicja: Punkt osnowy zatozony w poblizu zasadniczego punktu osnowy,
wyznaczony w zaleznosci od tego punktu i majagcy doktadnosé tego
samego rzedu.
Atrybut:
Nazwa: punktKierunkowy
Nazwa (petna): Punkt kierunkowy
Definicja: Punkt w terenie albo punkt osnowy, bezposrednio widoczny
z danego punktu osnowy, na ktory zostat wyznaczony kat
kierunkowy (azymut topograficzny).
Tabela nr 25

Klasa: OS_TypStabilizacji

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

Typ stabilizacji

Znak (znaki), do ktérego odnoszg sie wspétrzedne lub wysokos¢

punktu osnowy:

— znak bedacy elementem budowli (krzyz, gatka, maszt itp.),

— znak zastabilizowany na budowli,

— znak zastabilizowany na litym podiozu (skata, posadzka itp.),

— znak zastabilizowany w scianie budynku,

— znak zastabilizowany w gruncie jako jednopoziomowy (stup),

— znak zastabilizowany w gruncie jako dwupoziomowy (stup,
piyta),

— znak zastabilizowany w gruncie jako znak podziemny (ptyta),

— znak zastabilizowany w gruncie blokiem betonowym,

— znak bedgcy stanowiskiem obserwacyjnym (stup, tuleja itp.),

— znak specjalny (dla osnowy poziomej: znak trzy— lub
czteropoziomowy, dla osnowy wysokosciowej: znak gtebinowy).

Nazwa (petna):

Definicja:

Stereotypy: «CodelList»
Atrybut:
Nazwa: elementBudowli
Nazwa (petna): Element budowli
Definicja: Scigle okreslony element budowli statej bez mozliwosci wykonania
na nim pomiarow (Srodek krzyza, srodek gatki, podstawa krzyza lub
masztu na wiezy, szczyt wiezy lub masztu).
Atrybut:
Nazwa: stabilizowanyZnakNaBudowli

Stabilizowany znak na budowli

Znak geodezyjny zaktadany trwale na budowli statej z mozliwoscig
wykonania na nim pomiaréw (stup, gtowica metalowa, ptyta, centr

ceramiczny, bolec, trzpienh lub nit metalowy, rurka metalowa, znak

ryty, gniazdo metalowe).
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Klasa: OS_TypStabilizacji
Atrybut:
Nazwa: znakWLitymPodlozu
Nazwa (petna): Znak w litym podtozu
Definicja: Znak geodezyjny osadzony trwale w litym podtozu z mozliwoscig
wykonania na nim pomiaréw (gtowica metalowa, ptyta, centr
ceramiczny, bolec, trzpien lub nit metalowy, rurka metalowa, znak
ryty, gniazdo metalowe).
Atrybut:
Nazwa: znakScienny
Nazwa (petna): Znak $cienny
Definicja: Znak geodezyjny osadzony trwale w Scianie statej budowli
z mozliwoscig wykonania na nim pomiaréw (bolec, trzpien lub pret
metalowy, reper, gniazdo metalowe).
Atrybut:
Nazwa: znakGruntowyJednopoziomowy
Nazwa (petna): Znak gruntowy jednopoziomowy
Definicja: Znak geodezyjny z trwatego materiatu (z betonu, granitu lub
tworzywa sztucznego) stabilizowany na state w gruncie (rura,
szyna, skrzynka metalowa, stup betonowy lub granitowy ze stopg
betonowg).
Atrybut:
Nazwa: znakGruntowyDwupoziomowy
Nazwa (petna): Znak gruntowy dwupoziomowy
Definicja: Zespot dwoch znakow z trwatego materiatu (z betonu, granitu lub
metalu), w ktérym znak podziemny umieszcza sie centrycznie pod
znakiem naziemnym.
Atrybut:
Nazwa: znakGruntowyPodziemny
Nazwa (petna): Znak gruntowy podziemny
Definicja: Znak lub zespdt znakow z trwatego materiatu, ktére ze wzgledu na
warunki terenowe zostaly umieszczone po ziemig (rurka drenarska,
ptyta betonowa lub granitowa, kostka betonowa lub granitowa).
Atrybut:
Nazwa: slupObserwacyjny
Nazwa (petna): Stup obserwacyjny
Definicja: Znak geodezyjny z trwatego materiatu przystosowany do
wykonywania pomiaréw bez wykorzystywania statywu (stup
betonowy lub kamienny).
Atrybut:
Nazwa: blokBetonowy
Nazwa (petna): Blok betonowy
Definicja: Znak geodezyjny przystosowany do wykonywania pomiarow
grawimetrycznych odporny na mikrowstrzgsy.
Atrybut:
Nazwa: znakSpecjalnyOsnowyGeodezyjnej
Nazwa (petna): Znak specjalny osnowy geodezyjnej
Definicja: Zespot znakdw geodezyjnych zaktadany na punktach osnowy
podstawowej o istotnym znaczeniu.
Tabela nr 26

Klasa: OS_TypWyznWsp

Nazwa:
Definicja:

Stereotypy:

Typ wyznaczenia wspotrzednych

Sposéb wyznaczenia wspoétrzednych punktu osnowy:

— z dokfadnego pomiaru metodami klasycznymi,

— z dokfadnego pomiaru metodg GNSS,

— z przyblizonego pomiaru metodami klasycznymi lub GNSS,

— z graficznego pomiaru na ortofotomapie lub mapie
topograficzne;.
«CodeList»
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Klasa: OS_TypWyznWsp

Atrybut:

Nazwa: zDokladnegoPomiaruKlasycznego

Nazwa (petna): Z dokfadnego pomiaru metodami klasycznymi
Atrybut:

Nazwa: zDokladnegoPomiaruGNSS

Nazwa (petna): Z dokfadnego pomiaru metodg GNSS
Atrybut:

Nazwa: zPrzyblizonegoPomiaru

Nazwa (petna): Z przyblizonego pomiaru metodami klasycznymi lub GNSS
Atrybut:

Nazwa: zMapy

Nazwa (petna): Z graficznego pomiaru na ortofotomapie lub mapie topograficznej
Tabela nr 27

Klasa: OS_TypWyznWys

Nazwa:

Nazwa (petna):

Nazwa: Typ wyznaczenia wysoko$ci
Definicja: Sposéb wyznaczenia wysokosci punktu osnowy:
— z pomiaru metodg niwelacji precyzyjnej,
— z pomiaru metodg niwelacji technicznej,
— z pomiaru metodg niwelacji trygonometrycznej,
— z pomiaru metodg niwelacji satelitarnej GNSS.
Stereotypy: «enumeration»
Atrybut:
Nazwa: niwelacjaPrecyzyjna
Nazwa (petna): Pomiar metodg niwelacji precyzyjnej
Atrybut:
Nazwa: niwelacjaTechniczna
Nazwa (petna): Pomiar metoda niwelacji technicznej
Atrybut:
Nazwa: niwelacjaTrygonometryczna
Nazwa (petna): Pomiar metoda niwelacji trygonometrycznej
Atrybut:
Nazwa: niwelacjaSatelitarna
Nazwa (petna): Pomiar metoda niwelacji satelitarnej GNSS
Tabela nr 28
Klasa: OS_TypZabudowy
Nazwa: Typ zabudowy
Definicja: Rodzaj budowli lub urzgdzenia zabezpieczajacego punkt osnowy.
Stereotypy: «CodeList»
Atrybut:
Nazwa: brak
Nazwa (petna): Brak urzadzen zabezpieczajgcych
Atrybut:
Nazwa: wiezaTriang
Nazwa (petna): Wieza triangulacyjna
Atrybut:
Nazwa: slupRozp
Nazwa (petna): Stup rozpoznawczy
Atrybut:
Nazwa: sygnalRozp
Nazwa (petna): Sygnat rozpoznawczy
Atrybut:

studniaBet
Studnia betonowa
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Tabela nr 29
Klasa: OS_Obserwacja Abstract

Nazwa: OS Obserwacja

Definicja: Klasa OS Obserwacja jest klasg abstrakcyjng, od ktérej inne klasy

dziedziczg jej relacje.
Relacja:

Typ: Association

Rola: wskazujeStanowisko

Dziedzina: OS_0OgolnyPunktOsnowy

Liczno$¢: 1
Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: OS ObsKierunku
Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: OS ObserwacjaAzymutu
Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: OS_ObserwacjaOdleglosci
Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: OS_ObserwacjaGrawimetrycznaPunkt
Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: OS_ObserwacjaMagnetyczna
Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: OS_ObserwacjaKierunku
Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: OS_ObserwacjaKata
Relacja:

Typ: Generalization

Dziedzina: OS_RINEXFile

2. Katalog obiektoéw i atrybutow dotyczacych modelu podstawowego.

Tabela nr 30

Klasa: BT_Baza

Nazwa (petna):

Definicja:

Nazwa: rodzaj pracy
Definicja: Okresla nazwy dostepnych baz danych.
Stereotypy: «Enumeration»
Atrybut:
Nazwa: EGIiB
Nazwa (petna): ewidencja gruntéw i budynkéw
Definicja: Ewidencja gruntéw i budynkow.
Atrybut:
Nazwa: GESUT
Nazwa (petna): geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu
Definicja: Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu.
Atrybut:
Nazwa: BDNMT
Nazwa (petna): baza danych numerycznego modelu terenu
Definicja: Baza danych numerycznego modelu terenu.
Atrybut:
Nazwa: BDOrto

baza danych ortofotomapy
Baza danych ortofotomapy.
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Klasa: BT _Baza

Atrybut:
Nazwa: BDOT10k
Nazwa (petna): baza danych obiektéw topograficznych o szczegétowosci 1:10000
Definicja: Baza danych obiektéw topograficznych o szczegétowosci 1:10000.
Atrybut:
Nazwa: BDOT500
Nazwa (petna): baza danych obiektéw topograficznych o szczegétowosci do 1:500
Definicja: Baza danych obiektéw topograficznych o szczegdtowosci do 1:500.
Atrybut:
Nazwa: BDSOG
Nazwa (petna): baza danych szczegotowych osnéw geodezyjnych
Definicja: Baza danych szczegdtowych osnéw geodezyjnych.
Atrybut:
Nazwa: BDZLiS
Nazwa (petna): baza danych zobrazowan lotniczych i satelitarnych
Definicja: Baza danych zobrazowan lotniczych i satelitarnych.
Atrybut:
Nazwa: EMUIA
Nazwa (petna): ewidencja miejscowosci, ulic i adreséw
Definicja: Ewidencja miejscowosci, ulic i adresow.
Atrybut:
Nazwa: PRG
Nazwa (petna): panstwowy rejestr granic
Definicja: Panstwowy rejestr granic.
Atrybut:
Nazwa: PRNG
Nazwa (petna): panstwowy rejestr nazw geograficznych
Definicja: Panstwowy rejestr nazw geograficznych.
Atrybut:
Nazwa: PRPOG
Nazwa (petna): panstwowy rejestr podstawowych osnéw geodezyjnych
Definicja: Panstwowy rejestr podstawowych osnéw geodezyjnych.
Atrybut:
Nazwa: RCiWN
Nazwa (petna): rejestr cen i warto$ci nieruchomosci
Definicja: Rejestr cen i wartosci nieruchomosci.
Atrybut:
Nazwa: BDOO
Nazwa (petna): baza danych obiektéw ogélnogeograficznych
Definicja: Baza danych obiektdw ogdlnogeograficznych.
Tabela nr 31

Klasa: BT_CyklZycialnfo

Nazwa: cykl zycia - info
Definicja: Typ reprezentujacy cykl zycia wersji obiektu w zbiorze danych.
Stereotypy: «DataType»
Atrybut:
Nazwa: koniecWersjiObiektu
Nazwa (petna): koniec okresu zycia wers;ji
Dziedzina: DateTime
Liczno$¢: 0..1
Definicja: Data i czas, kiedy wersja obiektu zostata ,wycofana” ze zbioru
danych.
Atrybut:
Nazwa: poczatekWersjiObiektu
Nazwa (petna): poczatek okresu zycia wersji
Dziedzina: DateTime
Liczno$c¢: 1
Definicja: Data i czas, kiedy wersja obiektu zostata wprowadzona lub

zmieniona w zbiorze danych.
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Klasa: BT_CyklZycialnfo
Ograniczenie:
Nazwa: koniec wersji obiektu
Jezyk naturalny: ~ Data wprowadzona jako warto$¢ atrybutu koniecWersjiObiektu
musi by¢ pdézniejsza niz warto$¢ arybutupoczatekWersjiObiektu.
OCL: inv: self.koniecWersjiObiektu.isAfter(self.poczatekWersjiObiektu)
Tabela nr 32
Klasa: BT_OperatTech
Nazwa: geodezyjna dokumentacja techniczna
Definicja: Opisuje geodezyjng dokumentacje techniczna.
Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:
Nazwa: dataUtworzenia
Nazwa (petna): data utworzenia
Dziedzina: Date
Liczno&c¢: 1
Definicja: Data utworzenia operatu.
Atrybut:
Nazwa: idOpracowania
Nazwa (petna): identyfikator opracowania
Dziedzina: CharacterString
Liczno&c¢: 1.*
Definicja: Identyfikator opracowania, w ramach ktérego powstata
dokumentacja.
Atrybut:
Nazwa: idZgloszenia
Nazwa (petna): identyfikator zgtoszenia
Dziedzina: CharacterString
Liczno&c¢: 1
Definicja: Identyfikator zgtoszenia do osrodka dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej.
Stereotypy: «Voidable»
Atrybut:
Nazwa: metadane
Nazwa (petna): metadane
Dziedzina: MD_Metadata
Licznos¢: 1
Definicja: Metadane opisujace operat techniczny.
Atrybut:
Nazwa: odniesienieDoBazy
Nazwa (petna): odniesienie do bazy danych
Dziedzina: BT _Baza
Licznosc: 1.*
Definicja: Okreslenie prowadzonych baz danych, do ktérych odnoszg sie
pewne elementy opracowania.
Atrybut:
Nazwa: wykonawca
Nazwa (petna): wykonawca
Dziedzina: Cl_ResponsibleParty
Liczno$c: 1
Definicja: Wykonawca prac geodezyjnych i kartograficznych.
Atrybut:
Nazwa: zasiegRoboty
Nazwa (petna): zasieg roboty
Dziedzina: LinearRing
Liczno$c¢: 1
Definicja: Zasieg prac geodezyjnych i kartograficznych zdefiniowany
w postaci zamknietego wieloboku.
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Klasa: BT _OperatTech

Atrybut:
Nazwa: zasobSieciowy
Nazwa (petna): zasbb sieciowy
Dziedzina: CIl_OnlineResource
Liczno$¢: 0..*
Definicja: Zasob sieciowy — np. adres URL, pod ktérym znajduja sie
dokumentacja lub jej czesci.
Atrybut:
Nazwa: zawartosc
Nazwa (petna): zawarto$¢
Dziedzina: BT_Zbior
Liczno$¢: 1.*
Definicja: Zawarto$¢ dokumentacji.
Atrybut:
Nazwa: Zleceniodawca
Nazwa (petna): zleceniodawca
Dziedzina: Cl_ResponsibleParty
Liczno$¢: 1
Definicja: Zleceniodawca, ktéry zlecit utworzenie dokumentaciji lub
opracowania, w ramach ktérego powstata dokumentacja.
Stereotypy: «Voidable»
Ograniczenie:
Nazwa: warunek na zaséb sieciowy
Jezyk naturalny:  Jezeli jaka$ czesc operatu technicznego jest w postaci
elektronicznej, to zasob sieciowy musi by¢ rézny od zera.
OCL: inv: self.postacElektroniczna="true' implies self.zasobSieciowy --

>notEmpty

Tabela nr 33

Klasa: BT_ldentyfikator

Nazwa: identyfikator IIP

Definicja: Typ reprezentujacy unikalny identyfikator obiektu nadawany przez
dostawce zbioru danych. Identyfikator ten moze zosta¢
wykorzystany przez zewnetrzne systemy/aplikacje, aby zbudowaé
referencje do obiektu.

Stereotypy: «DataType»

Atrybut:

Nazwa: lokalnyld

Nazwa (petna): identyfikator lokalny

Dziedzina: CharacterString

Liczno$c¢: 1

Definicja: Lokalny identyfikator obiektu przestrzennego nadawany przez
dostawce zbioru danych. Identyfikator musi by¢ unikalny w zakresie
przestrzeni nazw, tzn. ze zaden obiekt nie moze mie¢ takiego
samego identyfikatora. Unikalnos$¢ identyfikatora w przestrzeni
nazw gwarantuje dostawca zbioru danych.

Atrybut:

Nazwa: przestrzenNazw

Nazwa (petna): przestrzen nazw

Dziedzina: CharacterString

Liczno$c¢: 1

Definicja: Nazwa przestrzeni nazw identyfikujacej zbior danych, z ktérego

pochodzi obiekt przestrzenny.
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Klasa: BT_ldentyfikator
Atrybut:

Nazwa: wersjald

Nazwa (petna): identyfikator wers;ji

Dziedzina: CharacterString

Liczno$¢: 0..1

Definicja: Identyfikator poszczegdlnej wersji obiektu przestrzennego. Jezeli
specyfikacja obiektu zawiera informacje o cyklu zycia obiektu
identyfikator wersji jest uzywany do rozréznienia poszczegolnych
wers;ji obiektu. W zestawie wszystkich wersji danego obiektu
identyfikator wersji musi by¢ unikalny.

Ograniczenie:

Nazwa: dozwolone znaki dla atrybutow lokalnyld i przestrzenNazw

Jezyk naturalny:  Atrybuty lokalnyld i przestrzenNazw moga by¢ zdefiniowane tylko
przy uzyciu nastepujgcego zestawu znakow: {"A” ...”Z”,
“a’...”z,””0”...79”, “ 7 7, “-“Y. Dozwolone s3 tylko litery alfabetu
tacinskiego, cyfry, podkreslenie, kropka i myslnik.

OCL: inv: let allowedChar : Set {'A'..'Z', 'a'..'z", '0"..'9", ' ', ".", -} in
(przestrzenNazw.element->forAll( char | allowedChar->exists(char)
and lokalnyld.element->forAll( char | allowedChar->exists( char ) ))

Tabela nr 34
Klasa: BT ReferencjaDoObiektu

Nazwa: referencja do obiektu

Definicja: Typ wyboru pozwalajgcy na zdefiniowanie bezposredniej
(informacja o obiekcie zapisana bezposrednio w strukturze atrybutu
definiujgcego odwotanie) lub posredniej (podanie identyfikatora IIP
obiektu) referencji do instancji typu obiektu dostepnej w ramach
infrastruktury informacji przestrzennej (IIP).

Stereotypy: «Uniony

Atrybut:

Nazwa: idlIP

Nazwa (petna): identyfikator IIP

Dziedzina: BT _ldentyfikator

Liczno$¢: 1

Definicja: Identyfikator obiektu infrastruktury informac;ji przestrzennej, do
ktérego jest referencja.

Relacja:

Typ: Association

Rola: obiekt

Dziedzina: BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzenny

Liczno$¢: 1

Definicja: Obiekt infrastruktury informacji przestrzenne;.

Tabela nr 35
Klasa: BT_RodzajElementu

Nazwa: rodzaj elementu

Definicja: Okresla rodzaj zawartosci zbioru danych, np. sprawozdanie
techniczne, protokét, szkic polowy.

Stereotypy: «CodelList»

Atrybut:

Nazwa: dowodylKopieDoreczen

Nazwa (petna): dowody i kopie doreczen

Definicja: Dowody doreczen zawiadomien i kopie doreczen wezwan.

Atrybut:

Nazwa: dziennikPomiaru

Nazwa (petna): dziennik pomiaru

Definicja: Dziennik pomiarowy.
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Klasa: BT_RodzajElementu
Atrybut:
Nazwa: inny
Nazwa (petna): inny
Definicja: Inny rodzaj.
Atrybut:
Nazwa: protokol
Nazwa (petna): protokot
Definicja: Protokoty przyjecia granic, ustalenia granic, wznowienia znakéw
granicznych, wyznaczenia punktow granicznych, kopie protokotow
granicznych.
Atrybut:
Nazwa: roboczaBazaDanych
Nazwa (petna): robocza baza danych
Definicja: Robocze bazy danych zapisane na no$niku informatycznym
zgodne z odpowiednim schematem GML lub zapisane w innym
formacie uzgodnionym miedzy wykonawcg prac geodezyjnych lub
kartograficznych a organem prowadzgcym PZGiK.
Atrybut:
Nazwa: sprawozdanieTechniczne
Nazwa (petna): sprawozdanie techniczne
Definicja: Sprawozdanie techniczne okresla cel, zakres rzeczowy
i terytorialny wykonywanych prac geodezyjnych lub
kartograficznych, wykonawce oraz opisuje przebieg i rezultaty
wykonywanych prac geodezyjnych i kartograficznych.
Atrybut:
Nazwa: szkicPomiarowy
Nazwa (petna): szkic pomiarowy
Definicja: Szkic polowy lub kopia mapy.
Tabela nr 36

Klasa: BT_UkladGeod

Nazwa (petna):

Definicja:

Nazwa: geodezyjny uktad odniesienia
Definicja: Uktad wspétrzednych, w ktérym zostaty wyrownane wspoétrzedne
punktow.

Stereotypy: «CodeList»
Atrybut:

Nazwa: ETRF2000

Nazwa (petna): geodezyjny uktad odniesienia ETRF2000

Definicja: Geodezyjny uktad odniesienia ETRF2000.
Atrybut:

Nazwa: ETRF2008

Nazwa (petna): geodezyjny ukfad odniesienia ETRF2008

Definicja: Geodezyjny uktad odniesienia ETRF2008.
Atrybut:

Nazwa: EUREF89

Nazwa (petna): geodezyjny ukfad odniesienia EUREF89

Definicja: Geodezyjny uktad odniesienia EUREF89.
Atrybut:

Nazwa: Pulkowo42

Nazwa (petna): geodezyjny ukitad odniesienia Putkowo42

Definicja: Geodezyjny uktad odniesienia Putkowo42.
Atrybut:

Nazwa: PUWP1942

Nazwa (petna): uktad wspoitrzednych ptaskich PUWP 1942

Definicja: Ukfad wspotrzednych ptaskich PUWP1942.
Atrybut:

Nazwa: PUWP1965

uktad wspétrzednych ptaskich PUWP1965
Ukfad wspotrzednych ptaskich PUWP1965.
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Klasa: BT _UkladGeod

Atrybut:
Nazwa: PUWP1992
Nazwa (petna): panstwowy uktad wspotrzednych ptaskich PUWP 1992
Definicja: Panstwowy uktad wspétrzednych ptaskich PUWP1992.
Atrybut:
Nazwa: PUWP2000
Nazwa (petna): panstwowy uktad wspotrzednych ptaskich PUWP2000
Definicja: Panstwowy uktad wspétrzednych ptaskich PUWP2000.
Atrybut:
Nazwa: PUWPBG
Nazwa (petna): uktad wspotrzednych ptaskich PUWPBG
Definicja: Ukfad wspétrzednych ptaskich PUWPBG.
Atrybut:
Nazwa: UTM
Nazwa (petna): uktad wspoétrzednych ptaskich UTM
Definicja: Uktad wspétrzednych ptaskich UTM.
Tabela nr 37

Klasa: BT_UkladWys

Nazwa (petna):

Definicja:

Nazwa: uktad wysokosciowy

Definicja: Ukfad wysokosciowy, w ktérym jest okreslona wysokos¢ punktow.

Stereotypy: «CodeList»
Atrybut:

Nazwa: Amsterdam2000

Nazwa (petna): poziom odniesienia Amsterdam2000

Definicja: Poziom odniesienia Amsterdam2000.
Atrybut:

Nazwa: Amsterdamb55

Nazwa (petna): poziom odniesienia Amsterdam55

Definicja: Poziom odniesienia Amsterdam55.
Atrybut:

Nazwa: ETRF2000

Nazwa (petna): geodezyjny poziom odniesienia ETRF2000

Definicja: Geodezyjny poziom odniesienia ETRF2000.
Atrybut:

Nazwa: ETRF2008

Nazwa (petna): geodezyjny poziom odniesienia ETRF2008

Definicja: Geodezyjny poziom odniesienia ETRF2008.
Atrybut:

Nazwa: EUREF89

Nazwa (petna): geodezyjny poziom odniesienia EUREF89

Definicja: Geodezyjny poziom odniesienia EUREF89.
Atrybut:

Nazwa: EVRS2007

Nazwa (petna): panstwowy ukfad wysokosciowy EVRS2007

Definicja: Panstwowy uktad wysokos$ciowy EVRS2007.
Atrybut:

Nazwa: Kronsztadt2006

Nazwa (petna): panstwowy poziom odniesienia Kronsztadt2006

Definicja: Panstwowy poziom odniesienia Kronsztadt2006.
Atrybut:

Nazwa: Kronsztadt60

Nazwa (petna): panstwowy poziom odniesienia Kronsztadt60

Definicja: Panstwowy poziom odniesienia Kronsztadt60.
Atrybut:

Nazwa: Kronsztadt86

panstwowy poziom odniesienia Kronsztadt86
Panstwowy poziom odniesienia Kronsztadt86.
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Klasa: BT_UkladWys
Atrybut:
Nazwa: Pulkowo42
Nazwa (petna): geodezyjny poziom odniesienia Pulkowo42
Definicja: Geodezyjny poziom odniesienia Pulkowo42.
Tabela nr 38
Klasa: BT_Zbior
Nazwa: zbiér danych
Definicja: Zbidr danych, w postaci ktérego sg przechowywane dane.
Stereotypy: «DataType»
Atrybut:
Nazwa: dataAktualizaciji
Nazwa (petna): data ostatniej aktualizaciji
Dziedzina: Date
Liczno$¢: 0.1
Definicja: Data ostatniej aktualizacji.
Atrybut:
Nazwa: dataUtworzenia
Nazwa (petna): data utworzenia
Dziedzina: Date
Licznos¢: 1
Definicja: Data utworzenia zbioru.
Atrybut:
Nazwa: opis
Nazwa (petna): opis
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 0.1
Definicja: Opis charakteryzujacy zbior i jego zawartose¢.
Atrybut:
Nazwa: postacElektroniczna
Nazwa (petna): postac elektroniczna
Dziedzina: Boolean
Liczno$¢: 1
Definicja: Okreslenie, czy zbidr jest w postaci elektronicznej.
Atrybut:
Nazwa: rozszerzenie
Nazwa (petna): rozszerzenie zbioru
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 0.*
Definicja: Rozszerzenie zbioru.
Atrybut:
Nazwa: autor
Nazwa (petna): autor
Dziedzina: Cl_ResponsibleParty
Liczno$c¢: 1.*
Definicja: Identyfikacja autora.
Atrybut:
Nazwa: tytul
Nazwa (petna): tytut
Dziedzina: CharacterString
Liczno$¢: 1
Definicja: Tytut zbioru.
Atrybut:
Nazwa: zasobSieciowy
Nazwa (petna): zasob sieciowy
Dziedzina: CI OnlineResource
Liczno$c¢: 0.*
Definicja: Wskazanie miejsca (np. strony www.), w ktérym jest dostep do
zbioru.
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Klasa: BT_Zbior
Atrybut:
Nazwa: rodzajZawartosci
Nazwa (petna): rodzaj zawartosci
Dziedzina: BT_RodzajElementu
Liczno$c¢: 1.*
Definicja: Rodzaje plikéw lub dokumentéw.
Ograniczenie:
Nazwa: warunek na postac elektroniczng
Jezyk naturalny:  Jezeli postacElektroniczna jest rowna "true", to zasobSieciowy jest
obowigzkowy.
OCL: inv: self.postacElektronicza="true' implies self.zasobSieciowy --
>notEmpty
Ograniczenie:
Nazwa: warunek na rozszerzenie
Jezyk naturalny:  Jezeli wartos¢ postacElektroniczna jest rowna "true", to
rozszerzenie musi istniec.
OCL: inv: self.postacElektronicza="true’ implies self.rozszerzenie --

>notEmpty

Tabela nr 39

Klasa: BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzennyAbstract

Nazwa:
Definicja:

Klasa bazowa:

referencyjny obiekt przestrzenny

Abstrakcyjna reprezentacja zjawiska swiata rzeczywistego
zwigzana z okreslonym potozeniem lub obszarem geograficznym
(Obiekt przestrzenny) posiadajgca identyfikator w ramach
infrastruktury informacji przestrzennej. Identyfikator ten moze
zostac wykorzystany przez zewnetrzne systemy/aplikacje, aby
zbudowac referencje do obiektu.

BT_ObiektPrzestrzenny

Stereotypy: «FeatureType»
Atrybut:

Nazwa: idlIP

Nazwa (petna): identyfikator IIP

Dziedzina: BT_ldentyfikator

Liczno&c¢: 1

Definicja: Identyfikator obiektu w ramach infrastruktury informac;ji

przestrzennej.

Relacja:

Typ: Association

Rola: ReferencjaDoObiektu

Dziedzina: BT_ReferencjaDoObiektu

Liczno$c¢: 1

Definicja: Okreslenie sposobu referenciji.
Relacja:

Typ: Generalization

Rola:

Dziedzina: BT_ObiektPrzestrzenny
Tabela nr 40

Klasa: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

Nazwa:
Definicja:

Stereotypy:

zbiér danych przestrzennych

Rozpoznawalny zestaw danych przestrzennych [Zrédfo:
DYREKTYWA 2007/2/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO |
RADY z dnia 14 marca 2007 r. ustanawiajgca infrastrukture
informacji przestrzennej we Wspdlnocie Europejskiej (INSPIRE)].
«FeatureType»
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Klasa: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Atrybut:
Nazwa: idlIP
Nazwa (petna): identyfikator IIP
Dziedzina: BT_ldentyfikator
Liczno$¢: 1
Definicja: Identyfikator zbioru danych przestrzennych.
Atrybut:
Nazwa: metadane
Nazwa (petna): metadane
Dziedzina: MD_Metadata
Liczno$¢: 1
Definicja: Metadane opisujgce zbior danych przestrzennych.
Stereotypy: «Voidable»
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: obiekt
Dziedzina: BT_ObiektPrzestrzenny
Liczno$¢: 0.*
Definicja: Obiekt przestrzenny wchodzacy w sktad zbioru danych
przestrzennych.
Tabela nr 41
Klasa: BT_ObiektPrzestrzennyAbstract
Nazwa: obiekt przestrzenny
Definicja: Abstrakcyjna reprezentacja zjawiska swiata rzeczywistego
zwigzana z okreslonym potozeniem lub obszarem geograficznym
[zrédio: DYREKTYWA 2007/2/WE PARLAMENTU
EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 14 marca 2007 r. ustanawiajgca
infrastrukture informacji przestrzennej we Wspdlnocie Europejskiej
(INSPIRE)].
Stereotypy: «FeatureType»
Relacja:
Typ: Generalization
Rola:
Dziedzina: BT _ReferencyjnyObiektPrzestrzenny
Relacja:
Typ: Aggregation
Rola: zbior
Dziedzina: BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
Liczno$¢: 0.*
Definicja: Zbior danych przestrzennych, do ktérego nalezy obiekt
przestrzenny.
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Zalacznik nr 4

SCHEMAT APLIKACYJNY GML BAZY DANYCH PANSTWOWEGO REJESTRU PODSTAWOWYCH OSNOW
GEODEZYJNYCH, GRAWIMETRYCZNYCH I MAGNETYCZNYCH
ORAZ BAZY DANYCH SZCZEGOLOWYCH OSNOW GEODEZYINYCH

1.  Schemat aplikacyjny GML bazy danych panstwowego rejestru podstawowych osnéw:
geodezyjnych, grawimetrycznych 1 magnetycznych oraz bazy danych szczegotowych
osnow geodezyjnych.

<?xml version="1.0" encoding="1SO-8859-2"?>

<schema xmlns="http://www.w3.org/2001/XMLSchema"
xmlns:os="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:osnowaGeodezyjna:1.0"
xmlns:gml="http://www.opengis.net/gml/3.2" xmlns:gco="http://www.isotc211.org/2005/gco"

xmlns:bt="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:modelPodstawowy:1.0"

targetNamespace="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:osnowaGeodezyjna:1.0" elementFormDefault="qualified"
attributeFormDefault="unqualified" version="1.0">

<import namespace="http://www.opengis net/gml/3.2"
schemal ocation="http://schemas.opengis net/gml/3.2.1/gml.xsd"/>

<import namespace="http://www.isotc211.org/2005/gco"
schemal ocation="http://schemas.opengis net/iso/19139/20070417/gco/gco.xsd"/>

<import namespace="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:modelPodstawowy:1.0"
schemal.ocation="BT_ModelPodstawowy.xsd"/>

<l-- >

<element name="OS_OgolnyPunktOsnowy" type="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType" abstract="true"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="0S_OgolnyPunktOsnowyType" abstract="true">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="idIIP" type="bt:BT IdentyfikatorPropertyType"/>
<element name="nrPkt" type="string"/>
<element name="idD" maxOccurs="unbounded">
<complexType>
<complexContent>
<extension
base="bt:BT_ ReferencjaDoObiektuProperty Type">
<attribute ref="gco:nilReason"/>

</extension>
</complexContent>
</complexType>
</element>
<element name="nazwaPkt" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="celh" type="0s:0S_OdniesWysType"

minOccurs="0"/>

<element name="dataOstatniejAkt" type="date"/>

<element name="waznyOd" type="date"/>

<element name="geometria" type="gml:PointPropertyType"/>

<element name="metFiLa" type="0s:0S_TypWyznWspType"/>

<element name="nrGlow" type="string" minOccurs="0"/>

<element name="stanPkt" type="0s:0S_StanStabilizacjiType"
maxOccurs="unbounded"/>

<element name="typPkt" type="0s:0S_TypPunktuType"/>

<element name="typPom" type="0s:0S_TypWyznWysType"
minOccurs="0"/>

<element name="typStab" type="0s:0S_TypStabilizacjiType"/>

<element name="typZab" type="0s:0S_TypZabudowyType"
minOccurs="0"/>

<element name="wysPkt" type="gml:LengthType" minOccurs="0"/>
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<element name="rodzajPkt" type="0s:0S_RodzajPunktuType"
minOccurs="0"/>
<element name="klasaOsn" type="0s:0S_KlasaOsnowyType"/>
<element name="foto" type="bt:BT_ZbiorPropertyType"
minOccurs="0" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="godlo" maxOccurs="unbounded">
<complexType>
<complexContent>
<extension
base="bt:BT ReferencjaDoObiektuPropertyType">
<attribute ref="gco:nilReason"/>

</extension>
</complexContent>
</complexType>
</element>
<element name="szkic" type="bt:BT_ZbiorPropertyType"

minOccurs="0" maxOccurs="unbounded"/>

<element name="szkicZesp" type="bt:BT_ZbiorPropertyType"
minOccurs="0"/>

<element name="ukladGeod" type="bt:BT UkladGeodType"/>

<element name="cyklZycia" type="bt:BT CyklZycialnfoType"/>

<element name="operatTech" type="bt:BT OperatTechPropertyType"
maxOccurs="unbounded">

<annotation>

<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:0gPktOsnowy2</gml reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="obs1" type="0s:0S_ObserwacjaType"
maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:wskazujeStanowisko</gml reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>

</complexType>
<complexType name="0S_OgolnyPunktOsnowyPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_OgolnyPunktOsnowy"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- >
<element  name="OS_ PunktOsnowyMagnetycznej"  type="0s:0S PunktOsnowyMagnetycznejType"
substitutionGroup="0s:0S_OgolnyPunktOsnowy"/>
<complexType name="0S_PunktOsnowyMagnetycznejType">

<complexContent>
<extension base="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType">
<sequence>

<element name="deklinacja" type="gml:AngleType" minOccurs="0"/>
<element name="mDekl" type="gml: AngleType" minOccurs="0"/>
<element name="inklinacja" type="gml:AngleType" minOccurs="0"/>
<element name="mInkl" type="gml:AngleType" minOccurs="0"/>
<element name="epoka" type="date"/>

<element name="natH" type="double" minOccurs="0"/>
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<element name="mH" type="double" minOccurs="0"/>
<element name="natVF" type="double" minOccurs="0"/>
<element name="mVF" type="double" minOccurs="0"/>
<element name="natX" type="double" minOccurs="0"/>
<element name="mX" type="double" minOccurs="0"/>
<element name="natY" type="double" minOccurs="0"/>
<element name="mY" type="double" minOccurs="0"/>
<element name="natZ" type="double" minOccurs="0"/>
<element name="mZ" type="double" minOccurs="0"/>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="0S_PunktOsnowyMagnetycznejProperty Type">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_PunktOsnowyMagnetyczne;j"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- >
<element name="0S_PunktOsnowyGrawimetrycznej" type="0s:0S_PunktOsnowyGrawimetrycznejType"
substitutionGroup="0s:0S_OgolnyPunktOsnowy"/>
<complexType name="0S_PunktOsnowyGrawimetrycznejType">

<complexContent>
<extension base="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType">
<sequence>
<element name="przyspieszenieSilyCiezkosci" type="double"/>
<element name="mG" type="double"/>
<element name="VG" type="double" minOccurs="0"/>
<element name="typVG" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="epoka" type="date" minOccurs="0"/>
<element name="przesloGraw"
type="0s:0S_PrzesloGrawimetrycznePropertyType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:pktOsnowyGraw</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="0S_PunktOsnowyGrawimetrycznejPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_PunktOsnowyGrawimetrycznej"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- >
<element name="0S_PrzesloGrawimetryczne" type="0s:0S_PrzesloGrawimetryczneType'
substitutionGroup="gml: AbstractFeature"/>
<complexType name="0S_PrzesloGrawimetryczneType">

Al

<complexContent>
<extension base="gml: AbstractFeatureType">
<sequence>

) —n

<element name="idPrzesla" type="string"/>
<element name="numPocz" type="string"/>
<element name="numKoniec" type="string"/>
<element name="deltaG" type="double"/>
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<element name="mDeltaG" type="double"/>

<element name="pktOsnowyGraw"
type="0s:0S_PunktOsnowyGrawimetrycznejProperty Type" minOccurs="2" maxOccurs="2">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:przesloGraw</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="0S_PrzesloGrawimetryczneProperty Type">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_PrzesloGrawimetryczne"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- -->
<element name="OS_ PunktOsnowyWysokosciowej" type="0s:0S PunktOsnowyWysokosciowejType
substitutionGroup="0s:0S_OgolnyPunktOsnowy"/>
<complexType name="0S_PunktOsnowyWysokosciowejType">

<complexContent>
<extension base="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType">
<sequence>

<element name="mH" type="gml:LengthType" minOccurs="0"/>

<element name="typH" type="0s:0S RodzajWysType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded"/>

<element name="uH" type="bt:BT UkladWysType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded"/>

<element name="odcinekLiniiNiw2"
type="0s:0S_OdcinekLiniiNiwelacyjnejProperty Type" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:pktOsnWys1</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="wektorGNSS1"
type="0s:0S_WektorGNSSPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:pktOsnWys2</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>

</complexType>
<complexType name="0S_PunktOsnowyWysokosciowejPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_PunktOsnowyWysokosciowe;j"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- -->
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'

<element name="0S_PunktOsnowyPoziomej" type="0s:0S_PunktOsnowyPoziomejType'
substitutionGroup="0s:0S_OgolnyPunktOsnowy"/>
<complexType name="0S_PunktOsnowyPoziomejType">

<complexContent>
<extension base="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType">
<sequence>
<element name="mP" type="gml:LengthType"/>
<element name="wektorGNSS2"
type="0s:0S_WektorGNSSPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:pktOsnPoz1</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="pktKier"
type="0s:0S_PunktKierunkowyPropertyType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:pktOsnPoz2</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="0S_PunktOsnowyPoziomejPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_PunktOsnowyPoziome;j"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l-- >
<element name="0S_WektorGNSS" type="0s:0S_WektorGNSSType"
substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="0S WektorGNSSType">

<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="tmpPocz" type="string"/>
<element name="tmpKoniec" type="string"/>
<element name="ukladGeod" type="bt:BT UkladGeodType"/>
<element name="deltaX" type="gml:LengthType"/>
<element name="mDeltaX" type="gml:LengthType"/>
<element name="deltaY" type="gml:LengthType"/>
<element name="mDeltaY" type="gml:LengthType"/>
<element name="deltaZ" type="gml:LengthType"/>
<element name="mDeltaZ" type="gml:LengthType"/>
<element name="pktOsnWys2"
type="0s:0S_PunktOsnowyWysokosciowejProperty Type" minOccurs="2" maxOccurs="2">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:wektorGNSS1</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="pktOsnPoz1"

—n"

type="0s:0S_PunktOsnowyPoziomejPropertyType" minOccurs="2" maxOccurs="2">
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<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:wektorGNSS2</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="0S_WektorGNSSPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_WektorGNSS"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- >
<element name="0S_PunktKierunkowy" type="0s:0S_PunktKierunkowyType"

substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="0S_PunktKierunkowyType">

<complexContent>
<extension base="gml: AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="azymut" type="gml:AngleType"/>
<element name="dlugosc" type="gml:LengthType"/>
<element name="nrGlow" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="numPkier" type="string"/>
<element name="pktOsnPoz2"
type="0s:0S_PunktOsnowyPoziomejProperty Type">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:pktKier</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="0S_PunktKierunkowyPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_PunktKierunkowy"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>

</complexType>
<!-- >
<element name="0S_OdcinekLiniiNiwelacyjnej" type="0s:0S_OdcinekLiniiNiwelacyjnejType"

substitutionGroup="gml: AbstractFeature"/>
<complexType name="0S_OdcinekLiniiNiwelacyjnejType">

<complexContent>
<extension base="gml: AbstractFeatureType">
<sequence>

—" —n

<element name="numerOdcinka" type="string"/>
<element name="numPocz" type="string"/>
<element name="numKoniec" type="string"/>
<element name="deltaH" type="gml:LengthType"/>
<element name="diffPW" type="double"/>

<element name="dlugosc" type="gml:LengthType"/>
<element name="poprNorm1" type="double"/>
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—n"

<element name="poprNorm2" type="double"/>

<element name="wyrPopr" type="gml:LengthType"/>

<element name="pktOsnWys1"
type="0s:0S_PunktOsnowyWysokosciowejProperty Type" minOccurs="2" maxOccurs="2">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:odcinekLiniiNiw2</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="liniaNiw"
0s:0S_LiniaNiwelacyjnaPropertyType">
<annotation>
<appinfo>

—n"

type=

<gml:reversePropertyName>os:odcinekLiniiNiw1</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="0S_OdcinekLiniiNiwelacyjnejPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_OdcinekLiniiNiwelacyjnej"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l-- -
<element name="0OS_LiniaNiwelacyjna" type="0s:0S_LiniaNiwelacyjnaType"
substitutionGroup="gml: AbstractFeature"/>
<complexType name="0OS_LiniaNiwelacyjnaType'">

<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="numerLinii" type="string"/>
<element name="nazwaLinii" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="numerPoligonu" type="string" maxOccurs="2"/>
<element name="numPocz" type="string"/>
<element name="numKoniec" type="string"/>
<element name="klasaOsn" type="0s:0S_KlasaOsnowyType"/>
<!--derived attribute -->
<element name="odcinekCount" type="integer"/>
<element name="epoka" type="string"/>
<element name="mKm" type="gml:LengthType"/>
<element name="mPierwszyPunkt" type="gml:LengthType"/>
<element name="mPrzypKm" type="gml:LengthType"/>
<element name="mSystKm" type="gml:LengthType"/>
<element name="wyrPopr" type="double"/>
<element name="odcinekLiniiNiw1"
type="0s:0S_OdcinekLiniiNiwelacyjnejPropertyType" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:liniaNiw</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
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</complexContent>

</complexType>

<complexType name="0S_LiniaNiwelacyjnaPropertyType">
<sequence minOccurs="0">

<element ref="0s:0S_LiniaNiwelacyjna"/>

</sequence>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>

</complexType>

<!-- >

<!-- =========0BSERWACJE=——==—=—=—=——=->

<element name="0S_ObserwacjaMagnetyczna" type="0s:0S_ObserwacjaMagnetycznaType"

substitutionGroup="0s:0S_Obserwacja"/>
<complexType name="0S_ObserwacjaMagnetycznaType">

<complexContent>
<extension base="0s:0S_ObserwacjaType">
<sequence>

<element name="deklinacja" type="gml:AngleType" minOccurs="0"

maxQOccurs="unbounded"/>

<element name="mDekl" type="gml:AngleType" minOccurs="0"

maxQOccurs="unbounded"/>

<element name="inklinacja" type="gml:AngleType" minOccurs="0"

maxQOccurs="unbounded"/>

<element name="mlnkl" type="gml:AngleType" minOccurs="0"

maxOccurs="unbounded"/>
<element
maxOccurs="unbounded"/>

name="momentObserwacji"

type="dateTime"

<element name="magnetogram" type="bt:BT ZbiorPropertyType"/>

<element name="natH"
maxOccurs="unbounded"/>

<element name="mH"
maxOccurs="unbounded"/>

<element name="natVF"
maxOccurs="unbounded"/>

<element name="mVF"
maxQOccurs="unbounded"/>

<element name="natX"
maxQOccurs="unbounded"/>

<element name="mX"
maxQOccurs="unbounded"/>

<element name="natY"
maxOccurs="unbounded"/>

<element name="mY"
maxOccurs="unbounded"/>

<element name="natZ"
maxOccurs="unbounded"/>

<element name="mZ2"
maxOccurs="unbounded"/>

</sequence>
</extension>
</complexContent>

</complexType>
<complexType name="0S_ObserwacjaMagnetycznaPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_ObserwacjaMagnetyczna"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l-- >
<element

type="double"
type="double"
type="double"
type="double"
type="double"
type="double"
type="double"
type="double"
type="double"

type="double"

minOccurs="0"

minOccurs="0"

minOccurs="0"

minOccurs="0"

minOccurs="0"

minOccurs="0"

minOccurs="0"

minOccurs="0"

minOccurs="0"

minOccurs="0"

name="0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPunkt"

type="0s:0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPunktType" substitutionGroup="0s:0S_Obserwacja"/>

<complexType name="0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPunktType">
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<complexContent>
<extension base="0s:0S_ObserwacjaType">
<sequence>

<element name="wartoscPrzyspieszenia" type="double"

maxOccurs="unbounded"/>
<element name="mG" type="double" maxOccurs="unbounded"/>

<element name="momentObserwacji" type="dateTime"
maxOccurs="unbounded"/>
<element name="obsGrawPrzeslo"
type="0s:0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPrzesloProperty Type" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:0bsGrawPunkt</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPunktPropertyType">

<sequence minOccurs="0">

<element ref="0s:0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPunkt"/>

</sequence>

<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>

<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- -->
<element name="0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPrzeslo"

type="0s:0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPrzesloType" substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>

<complexType name="0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPrzesloType">

<complexContent>
<extension base="gml: AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="tmpPocz" type="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType"/>
<element name="tmpKoniec"

type="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType"/>

<element name="grawConst" type="double"/>

<element name="momentObserwacji" type="dateTime"
maxOccurs="unbounded"/>

<!-- derived attribute -->

<element name="diffG" type="double" maxOccurs="unbounded"/>

<element name="mDiffG" type="double" maxOccurs="unbounded"/>

<element name="obsGrawPunkt"
type="0s:0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPunktPropertyType" minOccurs="2" maxOccurs="2">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:0bsGrawPrzeslo</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPrzesloProperty Type">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_ObserwacjaGrawimetrycznaPrzeslo"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
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</complexType>
<l >
<element name="0S_ObserwacjaOdleglosci" type="0s:0S_ObserwacjaOdleglosciType"

substitutionGroup="0s:0S_Obserwacja"/>
<complexType name="0S_ObserwacjaOdleglosciType">

<complexContent>
<extension base="0s:0S_ObserwacjaType">
<sequence>
<element name="celTMP" type="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType"/>
<element name="odleglosc" type="gml:LengthType"
maxOccurs="unbounded"/>
<element name="mOdI" type="gml:LengthType"

maxOccurs="unbounded"/>
<element name="ukladGeod" type="bt:BT UkladGeodType"/>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="0S_ObserwacjaOdleglosciPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_ObserwacjaOdleglosci"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l-- >
<element name="0S_RINEXFile" type="0s:0S_RINEXFileType"
substitutionGroup="0s:0S_Obserwacja"/>
<complexType name="0S_RINEXFileType">
<complexContent>
<extension base="0s:0S_ObserwacjaType">
<sequence>
<element name="oRINEX" type="bt:BT_ZbiorPropertyType"

maxOccurs="unbounded"/>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="0S_RINEXFilePropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_RINEXFile"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- -->
<element name="0S_ObserwacjaAzymutu" type="0s:0S_ObserwacjaAzymutuType"
substitutionGroup="0s:0S_Obserwacja"/>
<complexType name="0S_ObserwacjaAzymutuType">

<complexContent>
<extension base="0s:0S_ObserwacjaType">
<sequence>
<element name="celTMP" type="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType"/>
<element name="azymut" type="gml:AngleType"
maxOccurs="unbounded"/>
<element name="mAzymut" type="gml:AngleType"

maxOccurs="unbounded"/>
<element name="ukladGeod" type="bt:BT UkladGeodType"/>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="0S_ObserwacjaAzymutuPropertyType">



Dziennik Ustaw -84 — Poz. 352

<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_ObserwacjaAzymutu"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- -—>
<element name="0S_ObserwacjaKata" type="0s:0S_ObserwacjaKataType'
substitutionGroup="0s:0S_Obserwacja"/>
<complexType name="0S_ObserwacjaKataType">

<complexContent>
<extension base="0s:0S_ObserwacjaType">
<sequence>
<element name="lewyTMP"
type="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType"/>
<element name="prawy TMP"
type="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType"/>
<element name="kat" type="gml:AngleType"
maxOccurs="unbounded"/>
<element name="mKat" type="gml:AngleType"
maxOccurs="unbounded"/>
</sequence>
</extension>
</complexContent>

</complexType>
<complexType name="0S_ObserwacjaKataPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_ObserwacjaKata"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<!-- >
<element name="0S_ObserwacjaKierunku" type="0s:0S_ObserwacjaKierunkuType"
substitutionGroup="0s:0S_Obserwacja"/>
<complexType name="0S_ObserwacjaKierunkuType">

<complexContent>
<extension base="0s:0S_ObserwacjaType">
<sequence>
<element name="celTMP" type="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType"/>
<element name="kierunek" type="gml:AngleType"
maxQOccurs="unbounded"/>
<element name="mKier" type="gml:AngleType"
maxQOccurs="unbounded"/>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="0S_ObserwacjaKierunkuPropertyType'">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="0s:0S_ObserwacjaKierunku"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>

</complexType>
<l-- >
<element name="0S_Obserwacja" type="0s:0S_ObserwacjaType" abstract="true"

substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="0S_ObserwacjaType" abstract="true">
<complexContent>
<extension base="gml: AbstractFeatureType">
<sequence>
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<element name="wskazujeStanowisko"
type="0s:0S_OgolnyPunktOsnowyType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>os:0bs1</gml reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="0S_ObserwacjaPropertyType">
<sequence>
<element ref="0s:0S_Obserwacja'"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<l-- >

<simpleType name="0S_KlasaOsnowyType">
<restriction base="string">
<enumeration value="1"/>
<enumeration value="2"/>
<enumeration value="3"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0OS_RodzajWysType">

)

<restriction base="string">

<enumeration value="normalna"/>

<enumeration value="geodezyjna"/>
<enumeration value="ortometryczna'"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0S_TypWyznWysType">
<restriction base="string">
<enumeration value="niwelacjaPrecyzyjna"/>
<enumeration value="niwelacjaTechniczna"/>
<enumeration value="niwelacjaTrygonometryczna"/>
<enumeration value="niwelacjaSatelitarna"/>
</restriction>
</simpleType>
<!-- =========CODE LIST ->
<simpleType name="0S_OdniesWysType">
<union memberTypes="0s:0S_OdniesWysEnumerationType 0s:0S_OdniesWysOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="0S_OdniesWysEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="reper"/>
<enumeration value="goraPlyty"/>
<enumeration value="goraSlupa"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0S_OdniesWysOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>

—n

</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0OS_RodzajPunktuType">
<union memberTypes="0s:0S_RodzajPunktuEnumerationType

0s:0S_RodzajPunktuOtherType"/>
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</simpleType>
<simpleType name="0OS_RodzajPunktuEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="punktWiekowy"/>
<enumeration value="punktBazyGrawimetrycznej"/>
<enumeration value="punktWezlowy"/>
<enumeration value="stacjaReferencyjnaEPN"/>
<enumeration value="stacjaReferencyjnaASG-EUPOS"/>
<enumeration value="punktSieciEUREF-POL"/>
<enumeration value="punktSieciPOLREF"/>
<enumeration value="glownyPunktSieciEUVN"/>
<enumeration value="punktRozszerzeniaSieciEUVN"/>
<enumeration value="punktKrajowegoZdjeciaMagnetycznego"/>
<enumeration value="punktWyznaczenAbsolutnych"/>
<enumeration value="punktWyznaczenWzglednych"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0OS_RodzajPunktuOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0S_TypPunktuType">
<union memberTypes="0s:0S_TypPunktuEnumerationType 0s:0S_TypPunktuOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="0OS_TypPunktuEnumerationType">
<restriction base="string'">
<enumeration value="centr"/>
<enumeration value="ekscentr"/>
<enumeration value="punktPrzeniesienia"/>
<enumeration value="punktKierunkowy"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0S_TypPunktuOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>

</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0S_StanStabilizacjiType">
<union memberTypes="0s:0S_StanStabilizacjiEnumerationType
0s:0S_StanStabilizacjiOtherType"/>
</simpleType>

<simpleType name="0OS_StanStabilizacjiEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="istniejacy"/>
<enumeration value="uszkodzony"/>
<enumeration value="zniszczony"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0S_StanStabilizacjiOtherType">
<restriction base="string">

<pattern value="other: \w{2,}"/>

</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0S_TypStabilizacjiType">
<union memberTypes="0s:0S_TypStabilizacjiEnumerationType
0s:0S_TypStabilizacjiOtherType"/>
</simpleType>

<simpleType name="0S_TypStabilizacjiEnumerationType">
<restriction base="string">

<enumeration value="elementBudowli"/>
— "

<enumeration value="stabilizowanyZnakNaBudowli"/>
<enumeration value="znakWLitymPodlozu"/>
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— |

<enumeration value="znakScienny"/>

<enumeration value="znakGruntowyJednopoziomowy"/>
<enumeration value="znakGruntowyDwupoziomowy"/>
<enumeration value="znakGruntowyPodziemny"/>
<enumeration value="slupObserwacyjny"/>
<enumeration value="blokBetonowy"/>
<enumeration value="znakSpecjalnyOsnowyGeodezyjnej"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0OS_TypStabilizacjiOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>

</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0OS_TypWyznWspType">
<union memberTypes="0s:0S_TypWyznWspEnumerationType
0s:0S_TypWyznWspOtherType"/>
</simpleType>

<simpleType name="0S_TypWyznWspEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="zDokladnegoPomiaruKlasycznego"/>
<enumeration value="zDokladnegoPomiaruGNSS"/>
<enumeration value="zPrzyblizonegoPomiaru "/>
<enumeration value="zMapy"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0S_TypWyznWspOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>

</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0S_TypZabudowyType">
<union memberTypes="0s:0S_TypZabudowyEnumerationType
0s:0S_TypZabudowyOtherType"/>
</simpleType>

<simpleType name="0S_TypZabudowyEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="brak"/>
<enumeration value="wiezaTriang"/>
<enumeration value="slupRozp"/>
<enumeration value="sygnalRozp"/>
<enumeration value="studniaBet"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="0S_TypZabudowyOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
</schema>

2. Schemat aplikacyjny GML dla Modelu Podstawowego

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>
<schema xmlIns="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema" xmlns:gml="http://www.opengis net/gml/3.2"
xmlns:gco="http://www.isotc211.0rg/2005/gco" xmlns:gmd="http://www.isotc211.0rg/2005/gmd"
xmlns:bt="urn:gugik:specyfikacje:gmlas modelPodstawowy:1.0"
targetNamespace="urn:gugik:specyfikacje:gmlas:modelPodstawowy:1.0" elementFormDefault="qualified"
attributeFormDefault="unqualified">

<import namespace="http://www.opengis.net/gml/3.2"

schemalocation="http://schemas.opengis.net/gml/3.2.1/gml.xsd"/>
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<import namespace="http://www.isotc211.0org/2005/gmd"
schemal ocation="http://schemas.opengis.net/iso/19139/20070417/gmd/gmd.xsd"/>
<import namespace="http://www.isotc211.0org/2005/gmd"
schemalocation="http://schemas.opengis.net/iso/19139/20070417/gmd/citation.xsd"/>
<import namespace="http://www.isotc211.0rg/2005/gco"
schemalocation="http://schemas.opengis.net/iso/19139/20070417/gco/gco.xsd"/>
<! >
<element name="BT ObiektPrzestrzenny" type="bt:BT ObiektPrzestrzennyType" abstract="true"
substitutionGroup="gml: AbstractFeature"/>
<complexType name="BT_ObiektPrzestrzennyType" abstract="true">
<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="zbior" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennych</gml:targetElement>
</appinfo>
</annotation>
<complexType>
<complexContent>
<extension base="gml:ReferenceType">
<attribute ref="gco:nilReason"/>

</extension>
</complexContent>
</complexType>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="BT_ObiektPrzestrzennyPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="bt:BT_ObiektPrzestrzenny"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >
<element name="BT _ReferencyjnyObiektPrzestrzenny"
type="bt:BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzennyType" abstract="true"
substitutionGroup="bt:BT_ObiektPrzestrzenny"/>
<complexType name="BT_ ReferencyjnyObiektPrzestrzennyType" abstract="true">
<complexContent>
<extension base="bt:BT ObiektPrzestrzennyType">
<sequence>
<element name="1dIIP" type="bt:BT IdentyfikatorPropertyType"/>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="BT ReferencyjnyObiektPrzestrzennyPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="bt:BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzenny"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >
<element name="BT ZbiorDanychPrzestrzennych" type="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennychType"
substitutionGroup="gml: AbstractFeature"/>
<complexType name="BT ZbiorDanychPrzestrzennychType">
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<complexContent>
<extension base="gml: AbstractFeatureType">
<sequence>

<element name="idIIP" type="bt:BT IdentyfikatorPropertyType"/>
<element name="metadane"
type="gmd:MD_Metadata PropertyType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>gmd:MD_Metadata</gml:targetElement>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="obiekt"
type="bt:BT_ObiektPrzestrzennyProperty Type" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT_ObiektPrzestrzenny</gml:targetElement>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>

<complexType name="BT_ ZbiorDanychPrzestrzennychPropertyType">
<sequence minOccurs="0">
<element ref="bt:BT ZbiorDanychPrzestrzennych"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >
<element name="BT _Identyfikator" type="bt:BT _IdentyfikatorType"
substitutionGroup="gml: AbstractObject"/>
<complexType name="BT _IdentyfikatorType">
<sequence>
<element name="lokalnyld" type="string"/>
<element name="przestrzenNazw" type="string"/>
<element name="wersjald" type="string" minOccurs="0"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="BT IdentyfikatorPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:BT Identyfikator"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >

<element name="BT Zbior" type="bt:BT ZbiorType" substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="BT_ZbiorType">
<sequence>
<element name="dataAktualizacji" type="date" minOccurs="0"/>
<element name="dataUtworzenia" type="date"/>
<element name="opis" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="postacElektroniczna" type="boolean"/>
<element name="rozszerzenie" type="string" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="autor" type="gmd:CI_ResponsibleParty PropertyType"
maxOccurs="unbounded"/>
<element name="tytul" type="string"/>
<element name="zasobSieciowy" type="gmd:CI_OnlineResource PropertyType"
minOccurs="0" maxOccurs="unbounded"/>
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<element name="rodzajZawartosci" type="bt:BT RodzajElementuType"
maxOccurs="unbounded"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="BT_ZbiorPropertyType">

<sequence>

<element ref="bt:BT Zbior"/>

</sequence>

<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >

<element name="BT CyklZycialnfo" type="bt:BT CyklZycialnfoType"
substitutionGroup="gml: AbstractObject"/>
<complexType name="BT_CyklZycialnfoType">
<sequence>
<element name="poczatekWersjiObiektu" type="dateTime"/>
<element name="koniecWersjiObiektu" type="dateTime" minOccurs="0"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="BT_CyklZycialnfoPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:BT CyklZycialnfo"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >

<element name="BT _ OperatTech" type="bt:BT_ OperatTechType"
substitutionGroup="gml: AbstractFeature"/>
<complexType name="BT OperatTechType">

<complexContent>
<extension base="gml:AbstractFeatureType">
<sequence>

<element name="dataUtworzenia" type="date"/>
<element name="idOpracowania" type="string"
maxOccurs="unbounded"/>
<element name="metadane"
type="gmd:MD_Metadata PropertyType"/>
<element name="odniesienieDoBazy"
type="bt:BT BazaEnumerationType" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="wykonawca"
type="gmd:CI_ResponsibleParty PropertyType"/>
<element name="zasiegRoboty" type="gml:LinearRingPropertyType"/>
<element name="zasobSieciowy"
type="gmd:CI_OnlineResource PropertyType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="zawartosc" type="bt:BT_ZbiorPropertyType"
maxOccurs="unbounded"/>
<element name="idZgloszenia">
<complexType>
<simpleContent>
<extension base="string">
<attribute ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>
<element name="zleceniodawca">
<complexType>
<complexContent>
<extension
base="gmd:CI_ResponsibleParty PropertyType"/>
</complexContent>
</complexType>
</element>
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</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="BT_OperatTechPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:BT_OperatTech"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>

</complexType>

<! >

<simpleType name="BT BazaEnumerationType">
<annotation/>

<restriction base="string">
<enumeration value="EGiB"/>
<enumeration value="GESUT"/>
<enumeration value="BDNMT"/>
<enumeration value="BDOrto"/>
<enumeration value="BDOT10k"/>
<enumeration value="BDOT500"/>
<enumeration value="BDSOG"/>
<enumeration value="BDZLiS"/>
<enumeration value="EMUiIA"/>
<enumeration value="PRG"/>
<enumeration value="PRNG"/>
<enumeration value="PRPOG"/>
<enumeration value="RCiWN"/>
<enumeration value="BDOQO"/>
</restriction>
</simpleType>
<! >
<simpleType name="BT RodzajElementuType">
<union memberTypes="bt:BT RodzajElementuEnumerationType
bt:BT RodzajElementuOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="BT RodzajElementuEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="dowodyIKopieDoreczen">

<annotation/>

</enumeration>

<enumeration value="dziennikPomiaru'">
<annotation/>

</enumeration>

<enumeration value="inny">
<annotation/>

</enumeration>

<enumeration value="protokol">
<annotation/>

</enumeration>

<enumeration value="roboczaBazaDanych">
<annotation/>

</enumeration>

<enumeration value="sprawozdanieTechniczne">
<annotation/>

</enumeration>

<enumeration value="szkicPomiarowy">
<annotation/>

</enumeration>

</restriction>
</simpleType>

<simpleType name="BT RodzajElementuOtherType">

)

<restriction base="string">
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<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<! >
<simpleType name="BT_ UkladWysType">
<union memberTypes="bt:BT UkladWysEnumerationType bt:BT UkladWysOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="BT_ UkladWysEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="Kronsztadt60"/>
<enumeration value="Kronsztadt86"/>
<enumeration value="Kronsztadt2006"/>
<enumeration value="Amsterdam55"/>
<enumeration value="Amsterdam2000"/>
<enumeration value="EUREF&89"/>
<enumeration value="ETRF2000"/>
<enumeration value="ETRF2008"/>
<enumeration value="Pulkowo42"/>
<enumeration value="EVRS2007"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="BT UkladWysOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<! >
<simpleType name="BT UkladGeodType">
<union memberTypes="bt:BT UkladGeodEnumerationType bt:BT UkladGeodOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="BT_ UkladGeodEnumerationType">
<restriction base="string'">
<enumeration value="EUREF89"/>
<enumeration value="ETRF2000"/>
<enumeration value="ETRF2008"/>
<enumeration value="Pulkowo42"/>
<enumeration value="PUWP1992"/>
<enumeration value="PUWP2000"/>
<enumeration value="PUWP1965"/>
<enumeration value="PUWP1942"/>
<enumeration value="PUWPBG"/>
<enumeration value="UTM"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="BT UkladGeodOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<! >
<element name="BT ReferencjaDoObiektu" type="bt:BT ReferencjaDoObiektuType"

substitutionGroup="gml: AbstractObject"/>

<complexType name="BT ReferencjaDoObiektuType">
<choice>
<element name="idIIP" type="bt:BT IdentyfikatorPropertyType"/>
<element name="obiekt" type="gml:ReferenceType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:targetElement>bt:BT ReferencyjnyObiektPrzestrzenny</gml:targetElement>
</appinfo>
</annotation>
</element>
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<element name="obiektKarto" type="bt:KR ObiektKartoPropertyType"
maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>bt:obiektPrzedstawiany</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="pktWysKarto" type="bt:KR_PktWysPropertyType" minOccurs="0">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>bt:obiektPrzedstawiany2</gml reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
<element name="liniaWysKarto" type="bt:KR_LiniaWysPropertyType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>bt:obiektyReferencyjne</gml:reversePropertyName>

</appinfo>
</annotation>
</element>
</choice>
</complexType>
<complexType name="BT_ ReferencjaDoObiektuPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:BT ReferencjaDoObiektu"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>

<simpleType name="BT_ReferencjaDoObiektuUnionSemantics">
<restriction base="string">
<enumeration value="identyfikatorIIP"/>
</restriction>
</simpleType>
<! >
<element name="BT Dokument" type="bt:BT DokumentType"
substitutionGroup="gml: AbstractObject"/>
<complexType name="BT DokumentType">
<sequence>
<element name="opis" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="rodzaj" type="bt:DC_RodzajDokumentuType"/>
<element name="status" type="bt:DC_StatusDokumentuKodType"/>
<element name="sygnatura" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="tytul" type="string"/>
<element name="wydawca" type="string"/>
<element name="zasobSieciowy" type="gmd:CI_OnlineResource PropertyType"
minOccurs="0" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="data">
<complexType>
<simpleContent>
<extension base="date">
<attribute ref="gco:nilReason"/>
</extension>
</simpleContent>
</complexType>
</element>
</sequence>
</complexType>
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<complexType name="BT DokumentPropertyType">

<sequence>
<element ref="bt:BT Dokument"/>

</sequence>

<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >
<simpleType name="DC_RodzajDokumentuType">

<annotation/>

<union memberTypes="bt:DC RodzajDokumentuEnumerationType
bt:DC_RodzajDokumentuOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="DC_RodzajDokumentuEnumerationType">
<restriction base="string'">
<enumeration value="decyzja"/>
<enumeration value="inny"/>
<enumeration value="orzeczenie"/>
<enumeration value="rozporzadzenie"/>
<enumeration value="protokol"/>
<enumeration value="uchwala"/>
<enumeration value="umowa"/>
<enumeration value="ustawa"/>
<enumeration value="wyciggZKW"/>
<enumeration value="zarzadzenie"/>
<enumeration value="zawiadomienie"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="DC_RodzajDokumentuOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<! >
<simpleType name="DC_StatusDokumentuKodType">
<restriction base="string">
<enumeration value="obowiazujacy"/>
<enumeration value="nieobowiazujacy"/>
</restriction>
</simpleType>
<! >
<element name="KR_ObiektKarto" type="bt:KR ObiektKartoType"
substitutionGroup="gml: AbstractFeature"/>
<complexType name="KR_ObiektKartoType">

—n"

<complexContent>
<extension base="gml: AbstractFeatureType">
<sequence>

<element name="mianownikSkali" type="integer"/>

<element name="kodKarto" type="string" minOccurs="0"/>

<element name="geometriaKarto"
type="gml:GeometricPrimitivePropertyType" maxOccurs="unbounded"/>

<element name="uwagi" type="string" minOccurs="0"/>

<element name="etykieta" type="bt:KR EtykietaType" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded"/>

<element name="parametr" type="double" minOccurs="0"
maxOccurs="unbounded"/>

"

<element name="warstwa" type="string" minOccurs="0"/>

<element name="obiektPrzedstawiany!"
type="bt:BT ReferencjaDoObiektuPropertyType">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>bt:obiektKarto</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
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</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="KR ObiektKartoPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR ObiektKarto"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >
<element name="KR_PktWys" type="bt:KR_PktWysType" substitutionGroup="gml:AbstractFeature"/>
<complexType name="KR_ PktWysType">

<complexContent>
<extension base="gml: AbstractFeatureType">
<sequence>

<element name="polozenie" type="gml:DirectPositionType"/>
<element name="etykieta" type="bt:KR_EtykietaType"/>
<element name="rodzajPkt" type="bt:KR RodzajPktuType"/>
<element name="obiektPrzedstawiany2"
type="bt:BT_ReferencjaDoObiektuPropertyType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>

<appinfo>

<gml:reversePropertyName>bt:pktWysKarto</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="KR_PktWysPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR PktWys"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml:AssociationAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >
<element name="KR_LiniaWys" type="bt:KR LiniaWysType"
substitutionGroup="gml: AbstractFeature"/>
<complexType name="KR_LiniaWysType">
<complexContent>
<extension base="gml: AbstractFeatureType">
<sequence>
<element name="geometriaKarto"
type="gml:GeometricPrimitiveProperty Type" maxOccurs="unbounded"/>
<element name="etykieta" type="bt:KR EtykietaType" minOccurs="0"

maxOccurs="unbounded"/>
<element name="rodzajLinii" type="bt:KR RodzajLiniiType"/>
<element name="obiektyReferencyjne"
type="bt:BT_ReferencjaDoObiektuPropertyType" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded">
<annotation>
<appinfo>

<gml:reversePropertyName>liniaWysKarto</gml:reversePropertyName>
</appinfo>
</annotation>
</element>
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</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="KR_LiniaWysPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR LiniaWys"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >
<element name="KR_Etykieta" type="bt:KR _EtykietaType" substitutionGroup="gml:AbstractObject"/>
<complexType name="KR_EtykietaType">
<sequence>
<element name="tekst" type="string"/>
<element name="czcionka" type="bt:KR KrojPismaType"/>
<element name="geometriaKarto" type="gml:GeometricPrimitivePropertyType"
maxOccurs="unbounded"/>
<element name="odnosnik" type="bt:KR OdnosnikType" minOccurs="0"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="KR_EtykietaTypePropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR_Etykieta"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >

<element name="KR_KrojPisma" type="bt:KR KrojPismaType"
substitutionGroup="gml: AbstractObject"/>
<complexType name="KR KrojPismaType">
<sequence>
<element name="nazwaCzcionki" type="string"/>

—n

<element name="wysCzcionki" type="integer"/>

<element name="pogrubiona" type="boolean"/>
<element name="kursywa" type="boolean"/>

—n

<element name="podkreslona" type="boolean"/>
<element name="kolor" type="integer" minOccurs="3" maxOccurs="4"/>

</sequence>
</complexType>
<complexType name="KR_KrojPismaPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR_KrojPisma"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >

<element name="KR Odnosnik" type="bt:KR OdnosnikType" substitutionGroup="gml: AbstractObject"/>
<complexType name="KR OdnosnikType">

<sequence>
<element name="polozenie" type="gml:PointType" minOccurs="3" maxOccurs="3"/>
</sequence>
</complexType>
<complexType name="KR_OdnosnikPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR Odnosnik"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
</complexType>
<! >

<element name="KR_Opis" type="bt:KR_OpisType" substitutionGroup="gml: AbstractFeature"/>
<complexType name="KR_OpisType">
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<complexContent>
<extension base="gml: AbstractFeatureType">
<sequence>

<element name="idOpisu" type="string"/>
<element name="opis" type="string" minOccurs="0"/>
<element name="czcionka" type="bt:KR KrojPismaType"
minOccurs="0"/>
<element name="geometriaKarto"
type="gml:GeometricPrimitiveProperty Type" maxOccurs="unbounded"/>
</sequence>
</extension>
</complexContent>
</complexType>
<complexType name="KR_OpisPropertyType">
<sequence>
<element ref="bt:KR_Opis"/>
</sequence>
<attributeGroup ref="gml:OwnershipAttributeGroup"/>
<attributeGroup ref="gml: AssociationAttributeGroup"/>

</complexType>
<! >
<simpleType name="KR RodzajPktuType">
<annotation/>
<union memberTypes="bt:KR RodzajPktuEnumerationType bt:KR RodzajPktuOtherType"/>
</simpleType>

<simpleType name="KR RodzajPktuEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="pikieta"/>
<enumeration value="pktOsnowy"/>
<enumeration value="rzednaArmatury"/>
<enumeration value="inny"/>
<enumeration value="rzednaDna"/>
<enumeration value="rzednaGory"/>
<enumeration value="rzednaDolu"/>
<enumeration value="pktWysNaturalny"/>
<enumeration value="pktWysSztuczny"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="KR RodzajPktuOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
<! >
<simpleType name="KR RodzajLiniiType">
<annotation/>
<union memberTypes="bt:KR RodzajLiniiEnumerationType bt:KR RodzajLiniiOtherType"/>
</simpleType>
<simpleType name="KR RodzajLiniiEnumerationType">
<restriction base="string">
<enumeration value="warstwica"/>
<enumeration value="granicaSkarpy"/>
<enumeration value="inna"/>
<enumeration value="liniaGrzbietu"/>
<enumeration value="liniaCieku"/>
</restriction>
</simpleType>
<simpleType name="KR_RodzajLiniiOtherType">
<restriction base="string">
<pattern value="other: \w{2,}"/>
</restriction>
</simpleType>
</schema>

—n"





