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Planowanie kampanii pomiarowe] GNSS:

Osiggniecie pozadanej dokiadnosci pomiarow zazwycza] wymaga
zaplanowania kampanii pomiarowej.

Do tego celu mozna wykorzystac darmowo udostepniane
oprogramowanie (np. Fugro, Trimble).

Przy planowaniu czasu pomiarow niezbedne beda dane:
- 0 dostepnych stacjach referencyjnych,

» 0 przestonieciach sygnatu,

« 0 ilosci widocznych satelitow,

e 0 przemieszczeniu (torze ruchu) satelitow,

« 0 DOP.



Planowanie kampanii pomiarowe] GNSS:

Podstawowe Kryteria:

1. Im wiecej widocznych satelitow tym lepie;.

2. Nizsza wartosc¢ DOP wskazuje na wiekszg wartos¢ oczekiwane]
dokladnosci pomiarow.

3. Im blizej stacji referencyjnej tym lepiegj.

4. Wymagana dokiadnosc¢ pomiarow uzyskujemy najszybciej
korzystajac z sieciowych poprawek obszarowych (VRS, FKP)
ustalajgc pozycje wirtualne] stacji referencyjnej bardzo blisko
miejsca pomiarow.



Planowanie kampanii pomiarowe] GNSS:

Almanach (ang. almanac) jest zbiorem przyblizonych danych
efemerydalnych pozwalajgcym przewidywac potozenia satelitow
w stosunkowo diugim okresie czasu — okoto miesiaca.

Almanac Date : 11th March 2013

User Location:
Latitude: 52°36'10.257"N

Longitude: ~ 001°17'04.43"E
Date: 13th March 2013



Pomiar statyczny GNSS z kontrolerem:
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Kalibracja pomiarow (georeferencja):

Mapy moga by¢ uzywane w wielu systemach | w réoznych uktadach
wspotrzednych. Aby moc uzywac mape w wybranym uktadzie
wspotrzednych, mapa musi byc odpowiednio | precyzyjnie
skalibrowana (musi posiadac georeferencje - umiejscowienie w
przestrzeni).

Dlatego tez w procesie pomiarowym, moze pojawic sie koniecznosc
dostosowania pomiarow do ukiadow wspotrzednych map.
Wspoirzedne moga byCc poddane tylko procesowi konwersji (jesli
posiadajg georeferencje) lub takze procesowi kalibracji (jesli nie
posiadajg georeferencji - ktora musi zostac okreslona w procesie
kalibracji).

Jak dokonac kalibracji?
« wprowadzi¢ punkty referencyjne

- dokonac pomiarow w punktach referencyjnych (pomierzony punkt
odpowiada wprowadzonemu).



Kalibracja pomiarow (georeferencja):
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Kalibracja pomiarow (georeferencja):
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» dodaj punkt referencyjny = grid name
« dodaj punkt pomiarowy = GPS name



Kalibracja pomiarow (georeferencja):
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Kalibracja pomiarow (georeferencja):
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